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Manutention avec système 

Une manutention avec système diminue les coûts et augmente la disponibilité.

Robustesse, longévité et haute qualité sont les principales caractéristiques de nos 
produits.

Les axes linéaires, les axes de rotations, les modules rotatifs et les pinces consti-
tuent la base de nos manipulateurs. Vous avez le choix entre des entraînements 
électriques ou pneumatiques. 

Nos axes à moteurs linéaires hautement dynamiques offrent des temps de cycles 
courts, ainsi que qu‘une structure compacte des systèmes. La technologie à un 
seul câble permet le au pilotage de l‘entraînement et à la saisie de la position, 
par l‘intermédiaire de capteurs à effet Hall.

Tuyaux porte-câbles

Nombreux accessoires comme, par exem-
ple, axes de rotation, pinces et consoles, 
pour des systèmes complets flexibles

Un seul câble pour l‘énergie et 
les capteurs, ce qui donne un 
système clair et dégagé

La construction 
élancée permet de 
ménager la place 
dans la machine

Les axes, de conception 
optimisée, permettent des 
temps de cycle courts
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Configurateur de manipulation 

Notre configurateur de manipulateurs vous permet de réduire massivement votre 
temps de construction. La maquette en 3D, créée par vos soins, peut être  
directement intégrée à votre construction.

Pour votre application, une large sélection de nos modules standard est à votre 
disposition. Qu‘il s‘agisse d‘un système électrique ou pneumatique, avec moteur 
linéaire, entraînement à vis sans fin ou à courroie, vos concepteurs le configurent 
et nous vous apportons notre soutien sous la forme d‘optimisations et d‘un  
calcul de performance avec temps de cycle garanti.

A la demande de nos Clients, des conceptions spécifiques sont créées par nos 
ingénieurs et mises à votre disposition sous la forme d‘une maquette en 3D.

Grande disponibilité, grâce à des 
systèmes standardisés
Les systèmes adaptables abaissent les 
coûts et diminuent la place nécessaire
La garantie des temps de cycles vous  
assure le succès de votre projet
Projets réalisés en un temps court
Important gain de temps, grâce au fait 
que vous n‘avez pas à paramétrer les axes
Programmation facile, par pilotage par 
l‘intermédiaire de votre API
Une commande par robot n‘est pas 
nécessaire

Vos avantages >>>

Une grande dynamique, grâce à des axes adaptés de 
façon optimale entre eux
Systèmes librement configurables, par l‘intermédiaire du 
Partserver, accès par l‘intermédiaire de notre homepage
Positionnement précis, grâce à une structure robuste
Structure complète, de la console à la pince, avec câbla-
ge du système
Système de commande uniforme, du Pick & Place au 
système à 4 axes
Paramétrage et essai de fonctionnement avant la  
livraison

Nos systèmes vous offrent >>>
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Définition des axes selon DIN 66217
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Systèmes de manutention
électriques
EPS mini YZ

 � Manipulation compacte, seulement 40 mm de large
 � Manipulation économe sur le plan énergétique et financier
 � Alternative flexible à la manutention pneumatique



 7H7/1.6 - M46 x

 5H7/1.3 - M34 x

 7H7/1.6 - M4

1

2
2
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 1   MagSpring

 2   Système de mesure externe

Dimensions EPS mini YZ

Type L

ES20-50-SL 191.5 mm

ES20-100-SL 285 mm

ES20-200 365 mm

ES20-300 495 mm

 Perçages à vissage traversant
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Caractéristiques techniques

Fourni dans la livraison *
 � 2x Ø 5h6 Douille de centrage 
 � 4x Ø 7h6 Douille de centrage
 � MagSpring ou ressort de compensation
 � Tuyau ou chaîne porte-câbles
 � Câble moteur
 � Complètement câblé
 � Contrôleur paramétré

Accessoires
(Catalogue accessoires HT)

 � Console
 � Bloc valves

(Catalogue composants HT, linéaires)
 � Système de mesure externe

(Catalogue composants HT, préhension/rotation)
 � Modules rotatif
 � Modules de préhension 

* Écarts possibles, en fonction de la périphérie montée

Garantie: 24 mois à compter de la date de mise en service, maximum 27 mois  à compter de la date de livraison

EPS mini YZ

EPS mini YZ

Référence 50444428

Type d‘entraînement électrique, moteur linéaire

Précision répétée ± 0.05 mm

 - avec système de mesure externe (1 μm) ± 0.02 mm

Plage de température 0 ... 50 °C

Bloc valves avec 5/3, 5/2 ou unités à dépression jusqu‘à 6 valves

Type Axe Y

Axe ES20 ES20

Course horizontale 50 mm 100, 200, 300 mm

Vitesse max. 6.8 m/s 4.8 m/s

Force maximale 67 N 137 N

Force permanente 15 N 31 N

Type Axe Z

Axe ES20 ES20

Course verticale 50 mm 100, 200, 300 mm

Vitesse max. 6.8 m/s 4.8 m/s

Force maximale 67 N 137 N

Force permanente 15 N 31 N



Mz
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Type ES20-SL ES20

Moment dynamic Mx 5 Nm 5 Nm

Moment dynamic My 25 Nm 50 Nm

Moment dynamic Mz 25 Nm 50 Nm

Charge utile (centrée)
                         Course Y 
Course Z

50 mm 100 mm 200 mm 300 mm

50 mm 3 kg 3 kg 2 kg 1 kg

100 mm 3 kg 2 kg 1 kg 0.5 kg

200 mm 2 kg 1 kg - -

300 mm 1 kg - - -

Temps de cycle EPS mini YZ pour prélèvement et dépose

Charges sur modules EPS mini YZ

Commentaire: 
Les valeurs dans le tableau correspondent à un cycle de prélèvement et de dépose (6 mouvements consécutifs + 2 x 100 ms de 
temps de préhension). La masse indiquée est centrée au niveau de l‘unité linéaire verticale. Les temps d‘arrêt de manipulation 
permettent des durées de mouvement plus courtes. Dans des cas exceptionnels, par exemple en présence d‘une masse excen-
trique ou d‘exigences élevées en matière de précision, la valeur peut être dépassée.

Durées incluant 2 x 100 ms de temps de préhension

1.2

0.6

0.7

0.8

0.9

1.0

1.1

0.5

0.4

Zeit [s] Hub Y/Z

Masse [kg]

200/ 50
200/ 20
100/ 50
100/ 20
  50/ 25

0 0.50.40.30.20.1 1.00.80.70.6 0.9

durée [s] course Y/Z

poids [kg]
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 � Manipulation compacte avec portique Y jusqu‘à 500 mm de course
 � Module à portique rigide ES30 doté d‘une force maximale de 255 N
 � Module vertical léger ES20 dynamique

Systèmes de manutention
électriques
EPS midi YZ
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 1   MagSpring

 2   Système de mesure externe

Dimensions EPS midi YZ

Type L

ES20-050-SL 191.5 mm

ES20-100-SL 285 mm

ES20-200 365 mm

ES20-300 495 mm

  Perçages à vissage traversant

Type B

ES30-050-SL 288 mm

ES30-100-SL 328 mm

ES30-100 328 mm

ES30-200-SL 428 mm

ES30-200 428 mm

ES30-300 528 mm

ES30-400 628 mm

ES30-500 728 mm
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Caractéristiques techniques EPS midi YZ

EPS midi YZ

Référence 50444429

Type d‘entraînement électrique, moteur linéaire

Précision répétée ± 0.05 mm

 - avec système de mesure externe (1 μm) ± 0.02 mm

Plage de température 0 ... 50 °C

Bloc valves avec 5/3, 5/2 ou unités à dépression jusqu‘à 6 valves 

Type Axe Y

Axe ES30

Course horizontale
50, 100, 200, 300, 400,  
500 mm

Vitesse max. 3.2 m/s

Force maximale 255 N

Force permanente 51 N

Typ Axe Z

Axe ES20 ES20

Course verticale 50 mm 100, 200, 300 mm

Vitesse max. 6.8 m/s 4.8 m/s

Force maximale 67 N 137 N

Force permanente 15 N 31 N

Fourni dans la livraison *
 � 2x Ø 5h6 Douille de centrage 
 � 2 x Ø 7h6 Douille de centrage
 � 2 x Ø 9h7 Douille de centrage
 � MagSpring ou ressort de compensation
 � Tuyau ou chaîne porte-câbles
 � Câble moteur
 � Complètement câblé
 � Contrôleur paramétré

Accessoires
(Catalogue accessoires HT)

 � Console
 � Bloc valves

(Catalogue composants HT, linéaires)
 � Système de mesure externe

(Catalogue composants HT, préhension/rotation)
 � Modules rotatif
 � Modules de préhension

* Écarts possibles, en fonction de la périphérie montée

Garantie: 24 mois à compter de la date de mise en service, maximum 27 mois  à compter de la date de livraison
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Temps de cycle EPS midi YZ pour prélèvement et dépose

Type ES20-SL ES20

Moment dynamic Mx 5 Nm 5 Nm

Moment dynamic My 25 Nm 50 Nm

Moment dynamic Mz 25 Nm 50 Nm

Charge utile (centrée)
                     Course Y
Course Z

50 mm 100 mm 200 mm 300 mm 400 mm 500 mm

50 mm 3 kg 5 kg 5 kg 4 kg 3 kg 2 kg

100 mm 5 kg 5 kg 4 kg 3 kg 2 kg 1 kg

200 mm 5 kg 4 kg 3 kg 2 kg 1 kg 0.5 kg

300 mm 4 kg 3 kg 2 kg 1 kg 0.5 kg 0.5 kg

2.2

0.8

1.0

1.4

1.6

1.8

2.0

  1.5  1  0.5  0   2

0.6

300/ 100
300/ 50
200/ 100
200/ 50
100/ 100
100/ 50

0.4

Zeit [s] Hub Y/Z

Masse [kg]

durée [s] course Y/Z

poids [kg]

Charges sur modules EPS midi YZ

Commentaire: 
Les valeurs dans le tableau correspondent à un cycle de prélèvement et de dépose (6 mouvements consécutifs + 2 x 100 ms de 
temps de préhension). La masse indiquée est centrée au niveau de l‘unité linéaire verticale. Les temps d‘arrêt de manipulation 
permettent des durées de mouvement plus courtes. Dans des cas exceptionnels, par exemple en présence d‘une masse excen-
trique ou d‘exigences élevées en matière de précision, la valeur peut être dépassée. 

Durées incluant 2 x 100 ms de temps de préhension
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Systèmes de manutention
électriques
EPS maxi YZ

 � Système de portique puissant et robuste
 � Dynamique, même avec des charges élevées
 � Module vertical avec des forces maxi atteignant 255 N
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 1   MagSpring

 2   Système de mesure externe

Dimensions EPS maxi YZ

 Perçages à vissage traversant

Type L

ES30-050-SL 288 mm

ES30-100-SL 328 mm

ES30-100 328 mm

ES30-200-SL 428 mm

ES30-200 428 mm

ES30-300 528 mm

ES30-400 628 mm

ES30-500 728 mm
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Caractéristiques techniques EPS maxi YZ

EPS maxi YZ

Référence 50444430

Type d‘entraînement électrique, moteur linéaire

Précision répétée ± 0.05 mm

 - avec système de mesure externe (1 μm) ± 0.02 mm

Plage de température 0 ... 50 °C

Bloc valves avec 5/3, 5/2 ou unités à dépression jusqu‘à 6 valves

Type Axe Y

Axe ES30

Course horizontale
50, 100, 200, 300, 400,  
500 mm

Vitesse max. 3.2 m/s

Force maximale 255 N

Force permanente 51 N

Type Axe Z

Axe ES30

Course verticale
50, 100, 200, 300, 400,  
500 mm

Vitesse max. 3.2 m/s

Force maximale 255 N

Force permanente 51 N

Fourni dans la livraison *
 � 2 x Ø 7h6 Douille de centrage
 � 4 x Ø 9h7 Douille de centrage
 � MagSpring
 � Tuyau ou chaîne porte-câbles
 � Câble moteur
 � Complètement câblé
 � Contrôleur paramétré

Accessoires
(Catalogue accessoires HT)

 � Console
 � Bloc valves

(Catalogue composants HT, linéaires)
 � Système de mesure externe

(Catalogue composants HT, préhension/rotation)
 � Modules rotatif
 � Module de préhension 

* Écarts possibles, en fonction de la périphérie montée

Garantie: 24 mois à compter de la date de mise en service, maximum 27 mois  à compter de la date de livraison
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Temps de cycle EPS maxi YZ pour prélèvement et dépose

Type ES30-SL ES30

Moment dynamic Mx 30 Nm 30 Nm

Moment dynamic My 40 Nm 80 Nm

Moment dynamic Mz 40 Nm 80 Nm

Charge utile (centrée)
                      Course Y
Course Z

50 mm 100 mm 200 mm 300 mm 400 mm 500 mm

50 mm 8 kg 7 kg 6 kg 5 kg 4 kg 3 kg

100 mm 7 kg 6 kg 5 kg 4 kg 3 kg 2 kg

200 mm 6 kg 5 kg 4 kg 3 kg 2 kg 1 kg

300 mm 5 kg 4 kg 3 kg 2 kg 1 kg 0.5 kg

400 mm 4 kg 3 kg 2 kg 1 kg 0.5 kg -

500 mm 3 kg 2 kg 1 kg 0.5 kg - -

4.0

1.0

1.5

2.0

2.5

3.0

3.5

1.51.00.5  0  2.0

0.5

300/ 300
300/ 200
300/ 100
200/ 100
200/ 50
100/ 50

3.5 3.02.5 4.0

Zeit [s] Hub Y/Z

Masse [kg]

Charges sur modules EPS maxi YZ

Commentaire: 
Les valeurs dans le tableau correspondent à un cycle de prélèvement et de dépose (6 mouvements consécutifs + 2 x 100 ms de 
temps de préhension). La masse indiquée est centrée au niveau de l‘unité linéaire verticale. Les temps d‘arrêt de manipulation 
permettent des durées de mouvement plus courtes. Dans des cas exceptionnels, par exemple en présence d‘une masse excen-
trique ou d‘exigences élevées en matière de précision, la valeur peut être dépassée.

Durées incluant 2 x 100 ms de temps de préhension

durée [s] course Y/Z

poids [kg]
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 � Manipulation compacte pour des courses plus longues
 � Alternative robuste à des axes à courroies dentées simples
 � Durée de vie prolongée grâce à une configuration à faible usure

Systèmes de manutention
électriques
EPS mini XZ
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Dimensions EPS mini XZ

Type A

PEL20-060 374 mm 

PEL20-130 444 mm 

PEL20-190 504 mm

PEL20-290 604 mm

PEL20-470 784 mm

PEL20-560 874 mm

Type B

ES20-50-SL 191.5 mm

ES20-100-SL 285 mm

ES20-200 365 mm

ES20-300 495 mm

Type A

PEL20-080-SL 314 mm 

PEL20-140-SL 374 mm 

PEL20-210-SL 444 mm

PEL20-270-SL 504 mm

PEL20-370-SL 604 mm

PEL20-550-SL 784 mm

PEL20-640-SL 874 mm

 1   MagSpring

 2   Système de mesure externe
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Caractéristiques techniques EPS mini XZ

EPS mini XZ

Référence 50444431

Type d‘entraînement électrique, moteur linéaire

Précision répétée ± 0.05 mm

 - avec système de mesure externe (1 μm) ± 0.02 mm

Plage de température 0 ... 50 °C

Bloc valves avec 5/3, 5/2 ou unités à dépression jusqu‘à 6 valves

Type Axe X

Axe PEL20-SL PEL20

Course horizontale
80, 140, 210, 270, 370, 550, 
640 mm

60, 130, 190, 290, 470,  
560 mm

Vitesse max. 6.8 m/s 4.8 m/s

Force maximale 67 N 137 N

Force permanente 15 N 31 N

Type Axe Z

Axe ES20 ES20

Course verticale 50 mm 100, 200, 300 mm

Vitesse max. 6.8 m/s 4.8 m/s

Force maximale 67 N 137 N

Force permanente 15 N 31 N

Fourni dans la livraison *
 � 2x Ø 5h6 Douille de centrage 
 � 2x Ø 7h6 Douille de centrage
 � 2x Ø 9h7 Douille de centrage
 � MagSpring ou ressort de compensation
 � Tuyau ou chaîne porte-câbles
 � Câble moteur
 � Complètement câblé
 � Contrôleur paramétré

Accessoires
(Catalogue accessoires HT)

 � Console
 � Bloc valves

(Catalogue composants HT, linéaires)
 � Système de mesure externe

(Catalogue composants HT, préhension/rotation)
 � Modules rotatif
 � Modules de préhension 

* Écarts possibles, en fonction de la périphérie montée

Garantie: 24 mois à compter de la date de mise en service, maximum 27 mois  à compter de la date de livraison
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Charges sur modules EPS mini XZ

Temps de cycle EPS mini XZ pour prélèvement et dépose

Commentaire: 
Les valeurs dans le tableau correspondent à un cycle de prélèvement et de dépose (6 mouvements consécutifs + 2 x 100 ms de 
temps de préhension). La masse indiquée est centrée au niveau de l‘unité linéaire verticale. Les temps d‘arrêt de manipulation 
permettent des durées de mouvement plus courtes. Dans des cas exceptionnels, par exemple en présence d‘une masse excen-
trique ou d‘exigences élevées en matière de précision, la valeur peut être dépassée.

Durées incluant 2 x 100 ms de temps de préhension

PEL20 PEL20-SL

Type ES20-SL ES20

Moment dynamic Mx 5 Nm 5 Nm

Moment dynamic My 25 Nm 50 Nm

Moment dynamic Mz 25 Nm 50 Nm

Charge utile (centrée)
                          Course X
Course Z

jusqu‘à 640 mm

50 mm 3 kg

100 mm 2 kg

200 mm 1 kg

2.4

2.2

2.0

1.8

1.6

1.4

1.2

1.0
0.8

0 2.02.01.51.00.5 3.02.5

Zeit [s]

Hub X/Z
500/ 100
500/ 50
300/ 50
100/ 50

Masse [kg]

4.0

3.5

3.0

2.5

2.0

1.5

1.0

0.5
0

0 2.02.01.51.00.5 3.02.5

600/ 100
600/ 50
300/ 500
100/ 100
100/ 50

Zeit [s]

Hub X/Z
Masse [kg]

durée [s] durée [s]

poids [kg] poids [kg]
course X/Zcourse X/Z
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Systèmes de manutention
électriques
EPS midi XZ

 � Axe X résistant à la torsion grâce à un guidage double rail
 � Dynamisme très élevé grâce à des moteurs dotés d‘une force  

 maximale de 255 N, 550 N et 1000 N
 � Module vertical léger allant jusqu‘à une course de 300 mm
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Dimensions EPS midi XZ

Type B

ES20-50-SL 191.5 mm

ES20-100-SL 285 mm

ES20-200 365 mm

ES20-300 495 mm

Type A C L

PDL30-X-D19 40 mm 134 mm X + 270 mm

PDL30-X-D20 50 mm 144 mm X + 290 mm

PDL40-X-D27 49 mm 169 mm X + 340 mm

PDL40-X-D28 64 mm 182 mm X + 370 mm

PDL40-X-HP-D27 49 mm 229 mm X + 460 mm

PDL40-X-HP-D28 64 mm 242 mm X + 490 mm

 1   MagSpring

 2   Système de mesure externe
 X   Course de l’axe X
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Caractéristiques techniques EPS midi XZ

EPS midi XZ

Référence 50444432

Type d‘entraînement électrique, moteur linéaire

Précision répétée ± 0.05 mm

 - avec système de mesure externe (1 μm) ± 0.02 mm

Plage de température 0 ... 50 °C

Bloc valves avec 5/3, 5/2 ou unités à dépression jusqu‘à 6 valves

Type Axe X

Axe PDL30 PDL40 PDL40-HP

Course horizontale

90, 130, 150, 230, 250, 330, 
350, 430,  450, 530, 550, 
630, 650, 730, 930, 1130, 
1330 mm

170, 160, 170, 230, 280, 
320, 370, 440, 460, 530, 
580, 670, 880, 1060, 1270, 
1480, 1660 mm 

110, 160, 200, 250, 320, 
340, 410, 460, 550, 760, 
940, 1150, 1360, 1540 mm

Vitesse max. 3.2 m/s 3 m/s 2 m/s

Force maximale 255 N 550 N 1024 N

Force permanente 51 N 145 N 203 N

Type Axe Z

Axe ES20 ES20

Course verticale 50 mm 100, 200, 300 mm

Vitesse max. 6.8 m/s 4.8 m/s

Force maximale 67 N 137 N

Force permanente 15 N 31 N

Fourni dans la livraison *
 � 2x Ø 5h6 Douille de centrage 
 � 2x Ø 7h6 Douille de centrage
 � 2x Ø 9h7 Douille de centrage
 � MagSpring ou ressort de compensation
 � Tuyau ou chaîne porte-câbles
 � Câble moteur
 � Complètement câblé
 � Contrôleur paramétré

Accessoires
(Catalogue accessoires HT)

 � Console
 � Bloc valves

(Catalogue composants HT, linéaires)
 � Système de mesure externe

(Catalogue composants HT, préhension/rotation)
 � Modules rotatif
 � Modules de préhension

* Écarts possibles, en fonction de la périphérie montée

Garantie: 24 mois à compter de la date de mise en service, maximum 27 mois  à compter de la date de livraison
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Charges sur modules EPS midi XZ

Mz

Mx

My

Temps de cycle EPS midi XZ pour prélèvement et dépose

Commentaire: 
Les valeurs dans le tableau correspondent à un cycle de prélèvement et de dépose (6 mouvements consécutifs + 2 x 100 ms de 
temps de préhension). La masse indiquée est centrée au niveau de l‘unité linéaire verticale. Les temps d‘arrêt de manipulation 
permettent des durées de mouvement plus courtes. Dans des cas exceptionnels, par exemple en présence d‘une masse excen-
trique ou d‘exigences élevées en matière de précision, la valeur peut être dépassée.

Durées incluant 2 x 100 ms de temps de préhension

Type ES20-SL ES20

Moment dynamic Mx 5 Nm 5 Nm

Moment dynamic My 25 Nm 50 Nm

Moment dynamic Mz 25 Nm 50 Nm

Charge utile (centrée)
                          Course X
Course Z

jusqu‘à 1660 mm

50 mm 3 kg

100 mm 2.5 kg

200 mm 2 kg

300 mm 1.5 kg

Zeit [s] Hub X/Z

Masse [kg]

4.0

3.5

3.0

2.5

2.0

1.5

1.0

0.5

0

5.0

4.5

0 1.251.01.750.50.25 2.01.5 1.75

1400/ 100
1400/ 50
500/ 50
500/ 100
100/ 100
100/ 50

durée [s] course X/Z

poids [kg]
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Systèmes de manutention
électriques
EPS maxi XZ

 � Axe X résistant à la torsion avec glissière double et dynamisme élevé
 � Axe Z robuste, acceptant des charges élevées  pour des tâches  

    d‘assemblage
 � Portique à structure rigide allant jusqu‘à 300 mm en Z
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Dimensions EPS maxi XZ

Type A C L

PDL30-X-D19 40 mm 134 mm X + 270 mm

PDL30-X-D20 50 mm 144 mm X + 290 mm

PDL40-X-D27 49 mm 169 mm X + 340 mm

PDL40-X-D28 64 mm 182 mm X + 370 mm

PDL40-X-HP-D27 49 mm 229 mm X + 460 mm

PDL40-X-HP-D28 64 mm 242 mm X + 490 mm

Type B

ES30-50-SL 288 mm

ES30-100-SL 328 mm

ES30-100 328 mm

ES30-200-SL 428 mm

ES30-200 428 mm

ES30-300 528 mm

ES30-400 628 mm

ES30-500 728 mm

 1   MagSpring

 2   Système de mesure externe
 X   Course de l’axe X
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Caractéristiques techniques EPS maxi XZ

EPS maxi XZ

Référence 50444433

Type d‘entraînement électrique, moteur linéaire

Précision répétée ± 0.05 mm

 - vec système de mesure externe (1 μm) ± 0.02 mm

Plage de température 0 ... 50 °C

Bloc valves avec 5/3, 5/2 ou unités à dépression jusqu‘à 6 valves

Type Axe X

Axe PDL30 PDL40 PDL40-HP

Course horizontale

90, 130, 150, 230, 250, 330, 
350, 430,  450, 530, 550, 
630, 650, 730, 930, 1130, 
1330 mm

170, 160, 170, 230, 280, 
320, 370, 440, 460, 530, 
580, 670, 880, 1060, 1270, 
1480, 1660 mm 

110, 160, 200, 250, 320, 
340, 410, 460, 550, 760, 
940, 1150, 1360, 1540 mm

Vitesse max. 3.2 m/s 3 m/s 2 m/s

Force maximale 255 N 550 N 1024 N

Force permanente 51 N 145 N 203 N

Type Axe Z

Axe ES30

Course verticale
50, 100, 200, 300, 400,  
500 mm

Vitesse max. 3.2 m/s

Force maximale 255 N

Force permanente 51 N

Fourni dans la livraison *
 � 2x Ø 7h6 Douille de centrage 
 � 4x Ø 9h7 Douille de centrage
 � MagSpring
 � Tuyau ou chaîne porte-câbles
 � Câble moteur
 � Complètement câblé
 � Contrôleur paramétré

Accessoires
(Catalogue accessoires HT)

 � Console
 � Bloc valves

(Catalogue composants HT, linéaires)
 � Système de mesure externe

(Catalogue composants HT, préhension/rotation)
 � Modules rotatif
 � Modules de préhension

* Écarts possibles, en fonction de la périphérie montée

Garantie: 24 mois à compter de la date de mise en service, maximum 27 mois  à compter de la date de livraison
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Charges sur modules EPS maxi XZ

Temps de cycle EPS maxi XZ pour prélèvement et dépose

Commentaire: 
Les valeurs dans le tableau correspondent à un cycle de prélèvement et de dépose (6 mouvements consécutifs + 2 x 100 ms de 
temps de préhension). La masse indiquée est centrée au niveau de l‘unité linéaire verticale. Les temps d‘arrêt de manipulation 
permettent des durées de mouvement plus courtes. Dans des cas exceptionnels, par exemple en présence d‘une masse excen-
trique ou d‘exigences élevées en matière de précision, la valeur peut être dépassée.

Durées incluant 2 x 100 ms de temps de préhension

Type ES30-SL ES30

Moment dynamic Mx 30 Nm 30 Nm

Moment dynamic My 40 Nm 80 Nm

Moment dynamic Mz 40 Nm 80 Nm

Charge utile (centrée)
                         Course X
Course Z

jusqu‘à 1660 mm

50 mm 8 kg

100 mm 7 kg

200 mm 6 kg

300 mm 5 kg

400 mm 4 kg

500 mm 3 kg

Zeit [s] Hub X/Z

Masse [kg]

4.0

3.5

3.0

2.5

2.0

1.5

1.0

0.5

0

5.0

4.5

1400/ 300
1400/ 200
1400/ 100
500/ 100
500/ 50
100/ 50

0 2.52.01.51.00.5 4.03.0 3.5

durée [s] course X/Z

poids [kg]
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Systèmes de manutention
électriques
EPS mini XYZ

 � Alternative simple aux petits robots
 � Peut être contrôlé directement par l‘API
 � Taille extensible en X, Y, Z, C
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Dimensions EPS mini XYZ

Type A

PEL20-060 374 mm 

PEL20-130 444 mm 

PEL20-190 504 mm

PEL20-290 604 mm

PEL20-470 784 mm

PEL20-560 874 mm

Type B, C

ES20-50-SL 191.5 mm

ES20-100-SL 285 mm

ES20-200 365 mm

ES20-300 495 mm

Type A

PEL20-080-SL 314 mm 

PEL20-140-SL 374 mm 

PEL20-210-SL 444 mm

PEL20-270-SL 504 mm

PEL20-370-SL 604 mm

PEL20-550-SL 784 mm

PEL20-640-SL 874 mm

 1   MagSpring

 2   Système de mesure externe
 3   Surface auxiliaire (ne convient pas pour le montage)
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Caractéristiques techniques EPS mini XYZ

EPS mini XYZ

Référence 50444434

Type d‘entraînement électrique, moteur linéaire

Précision répétée ± 0.05 mm

 - avec système de mesure externe (1 µm) ± 0.02 mm

Plage de température 0 ... 50 °C

Bloc valves avec 5/3, 5/2 ou unités à dépression jusqu‘à 6 valves

Type Axe X

Axe PEL20-SL PEL20

Course horizontale
80, 140, 210, 270, 370,  
550, 640 mm

60, 130, 190, 290, 470,  
560 mm

Vitesse max. 6.8 m/s 4.8 m/s

Force maximale 67 N 137 N

Force permanente 15 N 31 N

Type Axe Y

Axe ES20 ES20

Course horizontale 50 mm 100, 200, 300 mm

Vitesse max. 6.8 m/s 4.8 m/s

Force maximale 67 N 137 N

Force permanente 15 N 31 N

Type Axe Z

Axe ES20 ES20

Course verticale 50 mm 100, 200, 300 mm

Vitesse max. 6.8 m/s 4.8 m/s

Force maximale 67 N 137 N

Force permanente 15 N 31 N

Fourni dans la livraison *
 � 2x Ø 5h6 Douille de centrage 
 � 2x Ø 7h6 Douille de centrage
 � 2x Ø 9h7 Douille de centrage
 � MagSpring ou ressort de compensation
 � Tuyau ou chaîne porte-câbles
 � Câble moteur
 � Complètement câblé
 � Contrôleur paramétré

Accessoires
(Catalogue accessoires HT)

 � Console
 � Bloc valves

(Catalogue composants HT, linéaires)
 � Système de mesure externe

(Catalogue composants HT, préhension/rotation)
 � Modules rotatif
 � Modules de préhension 

* Écarts possibles, en fonction de la périphérie montée

Garantie: 24 mois à compter de la date de mise en service, maximum 27 mois  à compter de la date de livraison
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Charges sur modules EPS mini XYZ

Temps de cycle EPS mini XYZ pour prélèvement et dépose

Commentaire: 
Les valeurs dans le tableau correspondent à un cycle de prélèvement et de dépose (6 mouvements consécutifs + 2 x 100 ms de 
temps de préhension). La masse indiquée est centrée au niveau de l‘unité linéaire verticale. Les temps d‘arrêt de manipulation 
permettent des durées de mouvement plus courtes. Dans des cas exceptionnels, par exemple en présence d‘une masse excen-
trique ou d‘exigences élevées en matière de précision, la valeur peut être dépassée.

Durées incluant 2 x 100 ms de temps de préhension

PEL20 PEL20-SL

Type ES20-SL ES20

Moment dynamic Mx 5 Nm 5 Nm

Moment dynamic My 25 Nm 50 Nm

Moment dynamic Mz 25 Nm 50 Nm

Charge utile (centrée)
                       Course Y
Course Z

50 mm 100 mm 200 mm

50 mm 3 kg 2 kg 1 kg

100 mm 2 kg 1 kg 0.5 kg

200 mm 1 kg 0.5 kg -

2.6

2.4

2.2

2.0

1.8

1.6

1.4

1.2

0 2.02.01.51.00.5 3.02.5

2.8

1.0

500/ 100/ 100
500/ 100/ 50
300/ 200/ 50
300/ 100/ 50
100/ 100/ 50

Zeit [s]

Hub X/Y/Z
Masse [kg]

4.0

3.5

3.0

2.5

2.0

1.5

1.0

0.5
0

0 2.02.01.51.00.5 3.02.5

4.5

600/ 100/ 50
300/ 100/ 50
100/ 100/ 50

Hub X/Y/Z

Zeit [s]

Masse [kg]

durée [s] durée [s]

poids [kg] poids [kg]

course X/Y/Z course X/Y/Z
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Systèmes de manutention
électriques
EPS midi XYZ

 � Ensemble très dynamique
 � Rigidité Y/Z élevée grâce à au double guidage dans l‘axe X
 � Portiques jusqu‘à 500 mm en raison d‘un axe Z léger



 32  40  35 

 1
20

 

 1
37

 

 A  A  X 

 L 
 C 

 B 

 C
 

 8
2,

5 

 115 
 169 

 1
02

,5
 

 30 

 20 

 1
5 

 1
5 

 2
0 

 1
0 

 5 

 5
 

 10 

 7H7/1.6-M46 x

 5H7/1.3-M34 x

 9 
 15 

1

2

38   afag.comTechnique de manutention HT Systèmes

Dimensions EPS midi XYZ

Type B C

ES30-50-SL 288 mm

ES30-100-SL 328 mm

ES30-100 328 mm

ES30-200-SL 428 mm

ES30-200 428 mm

ES30-300 528 mm

ES30-400 628 mm

ES30-500 728 mm

ES20-50-SL 191.5 mm

ES20-100-SL 285 mm

ES20-200 365 mm

ES20-300 495 mm

Type A C L

PDL30-X-D19 40 mm 134 mm X + 270 mm

PDL30-X-D20 50 mm 144 mm X + 290 mm

PDL40-X-D27 49 mm 169 mm X + 340 mm

PDL40-X-D28 64 mm 182 mm X + 370 mm

PDL40-X-HP-D27 49 mm 229 mm X + 460 mm

PDL40-X-HP-D28 64 mm 242 mm X + 490 mm

 1   MagSpring
 2   Système de mesure externe
 X   Course de l’axe X
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Caractéristiques techniques EPS midi XYZ

EPS midi XYZ

Référence 50444435

Type d‘entraînement électrique, moteur linéaire

Précision répétée ± 0.05 mm

 - avec système de mesure externe (1 μm) ± 0.02 mm

Plage de température 0 ... 50 °C

Bloc valves avec 5/3, 5/2 ou unités à dépression jusqu‘à 6 valves

Type Axe X

Axe PDL30 PDL40 PDL40-HP

Course horizontale

90, 130, 150, 230, 250, 330, 
350, 430, 450, 530, 550, 
630, 650, 730, 930, 1130, 
1330 mm

70, 160, 170, 230, 280, 320, 
370, 440, 460, 530, 580, 
670, 880, 1060, 1270, 1480, 
1660 mm

110, 160, 200, 250, 320, 
340, 410, 460, 550, 760, 
940, 1150, 1360, 540 mm

Vitesse max. 3.2 m/s 3 m/s 2 m/s

Force maximale 255 N 550 N 1024 N

Force permanente 51 N 145 N 203 N

Type Axe Y

Axe ES30

Course horizontale
50, 100, 200, 300, 400,  
500 mm

Vitesse max. 3.2 m/s

Force maximale 255 N

Force permanente 51 N

Type Axe Z

Axe ES20 ES20

Course verticale 50 mm 100, 200, 300 mm

Vitesse max. 6.8 m/s 4.8 m/s

Force maximale 67 N 137 N

Force permanente 15 N 31 N

Fourni dans la livraison *
 � 2x Ø 5h6 Douille de centrage 
 � 2x Ø 7h6 Douille de centrage
 � 2x Ø 9h7 Douille de centrage
 � MagSpring ou ressort de compensation
 � Tuyau ou chaîne porte-câbles
 � Câble moteur
 � Complètement câblé
 � Contrôleur paramétré

Accessoires
(Catalogue accessoires HT)

 � Console
 � Bloc valves

(Catalogue composants HT, linéaires)
 � Système de mesure externe

(Catalogue composants HT, préhension/rotation)
 � Modules rotatif
 � Modules de préhension

* Écarts possibles, en fonction de la périphérie montée

Garantie: 24 mois à compter de la date de mise en service, maximum 27 mois  à compter de la date de livraison
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Charges sur modules EPS midi XYZ

Temps de cycle EPS midi XYZ pour prélèvement et dépose

Commentaire: 
Les valeurs dans le tableau correspondent à un cycle de prélèvement et de dépose (6 mouvements consécutifs + 2 x 100 ms de 
temps de préhension). La masse indiquée est centrée au niveau de l‘unité linéaire verticale. Les temps d‘arrêt de manipulation 
permettent des durées de mouvement plus courtes. Dans des cas exceptionnels, par exemple en présence d‘une masse excen-
trique ou d‘exigences élevées en matière de précision, la valeur peut être dépassée.

Durées incluant 2 x 100 ms de temps de préhension

Type ES20-SL ES20

Moment dynamic Mx 5 Nm 5 Nm

Moment dynamic My 25 Nm 50 Nm

Moment dynamic Mz 25 Nm 50 Nm

Charge utile (centrée)
                           Course Y
Course Z

50 mm 100 mm 200 mm 300 mm 400 mm 500 mm

50 mm 4 kg 3 kg 2 kg 1 kg 0.5 kg 0.5 kg

100 mm 3 kg 2 kg 1 kg 0.5 kg - - 

200 mm 2 kg 1 kg 0.5 kg - - -

300 mm 1 kg 0.5 kg - - - -

Zeit [s] Hub X/Y/Z

Masse [kg]

4.0

3.5

3.0

2.5

2.0

1.5

1.0

0.5

0

5.0

4.5

0 1.251.01.750.50.25 2.01.5 1.75

1400/ 300/ 100
1400/ 300/ 50
500/ 200/ 50
500/ 200/ 100
100/ 100/ 100
100/ 100/ 50

durée [s] course X/Y/Z

poids [kg]
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Systèmes de manutention
électriques
EPS maxi XYZ

 � Configuration puissante et robuste
 � Convient pour des tâches d’assemblage grâce à des modules rigides
 � Vaste choix de combinaisons de levage



 49  60  25 

 1
20

 

 1
37

 

 A  A  X 

 L 
 C 

 B 

 B
 

 8
5,

5 

 1
02

,5
 

 115 

 195 

 30 

 48 

 4
,5

 

 1
6 

 4
8 

 1
0 

 1
5 

 1
5 

 20,5 

 58 

4x M3 

6x 7H7/1.6-M4

4x 9H7/2.1-M6

 9 
 15 

1

2

42   afag.comTechnique de manutention HT Systèmes

Dimensions EPS maxi XYZ

Type B

ES30-50-SL 288 mm

ES30-100-SL 328 mm

ES30-100 328 mm

ES30-200-SL 428 mm

ES30-200 428 mm

ES30-300 528 mm

ES30-400 628 mm

ES30-500 728 mm

Type A C L

PDL30-X-D19 40 mm 134 mm X + 270 mm

PDL30-X-D20 50 mm 144 mm X + 290 mm

PDL40-X-D27 49 mm 169 mm X + 340 mm

PDL40-X-D28 64 mm 182 mm X + 370 mm

PDL40-X-HP-D27 49 mm 229 mm X + 460 mm

PDL40-X-HP-D28 64 mm 242 mm X + 490 mm

 1   MagSpring
 2   Système de mesure externe
 X   Course de l’axe X
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Caractéristiques techniques EPS maxi XYZ

EPS maxi XYZ

Référence 50444436

Type d‘entraînement électrique, moteur linéaire

Précision répétée ± 0.05 mm

 - avec système de mesure externe (1 μm) ± 0.02 mm

Plage de température 0 ... 50 °C

Bloc valves avec 5/3, 5/2 ou unités à dépression jusqu‘à 6 valves

Type Axe X

Axe PDL30 PDL40 PDL40-HP

Course horizontale

90, 130, 150, 230, 250, 330, 
350, 430, 450, 530, 550, 
630, 650, 730, 930, 1130, 
1330 mm

70, 160, 170, 230, 280, 320, 
370, 440, 460, 530, 580, 
670, 880, 1060, 1270, 1480, 
1660 mm

110, 160, 200, 250, 320, 
340, 410, 460, 550, 760, 
940, 1150, 1360, 1540 mm

Vitesse max. 3.2 m/s 3 m/s 2 m/s

Force maximale 255 N 550 N 1024 N

Force permanente 51 N 145 N 203 N

Type Axe Y

Axe ES30

Course horizontale
50, 100, 200, 300, 400,  
500 mm

Vitesse max. 3.2 m/s

Force maximale 255 N

Force permanente 51 N

Type Axe Z

Axe ES30

Course verticale
50, 100, 200, 300, 400,  
500 mm

Vitesse max. 3.2 m/s

Force maximale 255 N

Force permanente 51 N

Fourni dans la livraison *
 � 2x Ø 7h6 Douille de centrage 
 � 4x Ø 9h7 Douille de centrage
 � MagSpring
 � Tuyau ou chaîne porte-câbles
 � Câble moteur
 � Complètement câblé
 � Contrôleur paramétré

Accessoires
(Catalogue accessoires HT)

 � Console
 � Bloc valves

(Catalogue composants HT, linéaires)
 � Système de mesure externe

(Catalogue composants HT, préhension/rotation)
 � Modules rotatif
 � Modules de préhension

* Écarts possibles, en fonction de la périphérie montée

Garantie: 24 mois à compter de la date de mise en service, maximum 27 mois  à compter de la date de livraison
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Charges sur modules EPS maxi XYZ

Temps de cycle EPS maxi XYZ pour prélèvement et dépose

Commentaire: 
Les valeurs dans le tableau correspondent à un cycle de prélèvement et de dépose (6 mouvements consécutifs + 2 x 100 ms de 
temps de préhension). La masse indiquée est centrée au niveau de l‘unité linéaire verticale. Les temps d‘arrêt de manipulation 
permettent des durées de mouvement plus courtes. Dans des cas exceptionnels, par exemple en présence d‘une masse excen-
trique ou d‘exigences élevées en matière de précision, la valeur peut être dépassée.

Durées incluant 2 x 100 ms de temps de préhension

Type ES30-SL ES30

Moment dynamic Mx 30 Nm 30 Nm

Moment dynamic My 40 Nm 80 Nm

Moment dynamic Mz 40 Nm 80 Nm

Charge utile (centrée)
Course horizontale (Y)
Course verticale (Z)

50 mm 100 mm 200 mm 300 mm 400 mm 500 mm

50 mm 5 kg 4 kg 3 kg 2 kg 1 kg 0.5 kg

100 mm 4 kg 3 kg 2 kg 1 kg 0.5 kg - 

200 mm 3 kg 2 kg 1 kg 0.5 kg - -

300 mm 2 kg 1 kg 0.5 kg - - -

400 mm 1 kg 0.5 kg - - - -

500 mm 0.5 kg - - - - -

Zeit [s] Hub X/Y/Z

Masse [kg]

4.0

3.5

3.0

2.5

2.0

1.5

1.0

0.5

0

5.0

4.5

0 2.52.01.51.00.5 4.03.0 3.5

1400/ 300/ 300
1400/ 300/ 200
1400/ 300/ 100
500/ 200/ 100
500/ 200/ 50
100/ 100/ 50

durée [s] course X/Y/Z

poids [kg]
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Systèmes de manutention
électriques
EPS mini gantry XXYZ

 � Axes légers pour temps de cycle courts
 � Pour travaux de palettisation précis avec faible poids de pièces
 � Course Z jusqu‘à 300 mm
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Dimensions EPS mini gantry XXYZ

Type A B E G

PEL20-X-SL X + 234 mm A + 61 mm 114 mm

PEL20-X X + 314 mm A + 61 mm 155 mm

ES20-50-SL 192 mm

ES20-100-SL 285 mm

ES20-200 365 mm

ES20-300 495 mm

 1   MagSpring
 2   Système de mesure externe

 X   Course de l’axe X
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Caractéristiques techniques EPS mini gantry XXYZ

EPS mini gantry XXYZ

Référence 50444425

Type d‘entraînement électrique, moteur linéaire

Précision répétée ± 0.05 mm

 - avec système de mesure externe (1 μm) ± 0.02 mm

Plage de température 0 ... 50 °C

Bloc valves avec 5/3, 5/2 ou unités à dépression jusqu‘à 6 valves

Type Axe X

Axe PEL20

Course horizontale
60, 130, 190, 290, 470,  
560 mm

Vitesse max. 4.8 m/s

Force maximale 137 N

Force permanente 31 N

Type Axe Y

Axe PEL20-SL PEL20

Course horizontale
80, 140, 210, 270, 550,  
640 mm

60, 130, 190, 290, 470,  
560 mm

Vitesse max. 6.8 m/s 4.8 m/s

Force maximale 67 N 137 N

Force permanente 15 N 31 N

Type Axe Z

Axe ES20 ES20

Course verticale 50 mm 100, 200, 300 mm

Vitesse max. 6.8 m/s 4.8 m/s

Force maximale 67 N 137 N

Force permanente 15 N 31 N

Fourni dans la livraison *
 � 2x Ø 5h6 Douille de centrage 
 � 2x Ø 7h6 Douille de centrage
 � MagSpring ou ressort de compensation
 � Chaîne porte-câbles
 � Câble moteur
 � Complètement câblé
 � Contrôleur paramétré
 � Renforcement gantry (portique)
 � Blocs de fixation

Accessoires
(Catalogue accessoires HT)

 � Bloc valves
(Catalogue composants HT, linéaires)

 � Système de mesure externe
(Catalogue composants HT, préhension/rotation)

 � Modules rotatif 
 � Modules de préhension 

* Écarts possibles, en fonction de la périphérie montée

Garantie: 24 mois à compter de la date de mise en service, maximum 27 mois  à compter de la date de livraison
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Charges sur modules EPS mini gantry XXYZ

Temps de cycle EPS mini gantry XXYZ pour prélèvement et dépose

Commentaire: 
Les valeurs dans le tableau correspondent à un cycle de prélèvement et de dépose (6 mouvements consécutifs + 2 x 100 ms de 
temps de préhension). La masse indiquée est centrée au niveau de l‘unité linéaire verticale. Les temps d‘arrêt de manipulation 
permettent des durées de mouvement plus courtes. Dans des cas exceptionnels, par exemple en présence d‘une masse excen-
trique ou d‘exigences élevées en matière de précision, la valeur peut être dépassée.

Durées incluant 2 x 100 ms de temps de préhension

Type ES20-SL ES20

Moment dynamic Mx 5 Nm 5 Nm

Moment dynamic My 25 Nm 50 Nm

Moment dynamic Mz 25 Nm 50 Nm

Charge utile (centrée)
                          Course Y
Course Z

60 - 270 mm 290 - 370 mm 470 - 640 mm

50 mm 4 kg 4 kg 3 kg

100 mm 4 kg 3 kg 2 kg

200 mm 3 kg 2 kg 1 kg

3.0

1.5

1.75

2.0

2.25

2.5

2.75

 1.5 1 0.5 0  4

PEL20-500/ PEL20-500/ ES20-100

Zeit [s]

Masse [kg]

PEL20-400/ PEL20-400/ ES20-50

PEL20-200/ PEL20-200/ ES20-50

PEL20-200/ PEL20-200/ ES20-100

1.25

1.0

3.25

 3 2

PEL20-400/ PEL20-400/ ES20-100

 3.5 2.5

Hub X/Y/Zdurée [s] course X/Y/Z

poids [kg]
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Systèmes de manutention
électriques
EPS midi gantry XXYZ

 � Grande précision de positionnement par deux axes régulés  
 dans le sens X
 � Rigidité élevée grâce à au double guidage dans l‘axe Y
 � Courses X et Y jusqu‘à 1660 mm
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Dimensions EPS midi gantry XXYZ

Type B C D E F

PDL30-Y-D19 Y + 270 mm 134 mm 40 mm 134 mm B + 150 mm

PDL30-Y-D20 Y + 290 mm 144 mm 50 mm 144 mm B + 150 mm

PDL40-Y-D27 Y + 340 mm 143 mm 49 mm 169 mm B + 150 mm

PDL40-Y-D28 Y + 370 mm 158 mm 64 mm 182 mm B + 150 mm

PDL40-Y-HP-D27 Y + 460 mm 202 mm 49 mm 230 mm B + 150 mm

PDL40-Y-HP- D28 Y + 490 mm 215 mm 64 mm 242 mm B + 150 mm

Type A D

PEL30-X-D19-L/R 40 mm X + 270 mm 

PEL30-X-D20-L/R 50 mm X + 290 mm 

PEL40-X-D27-L/R 49 mm X + 340 mm 

PEL40-X-D28-L/R 64 mm X + 370 mm 

PEL40-X-HP-D27-L/R 49 mm X + 460 mm 

PEL40-X-HP-D28-L/R 64 mm X + 490 mm 

Type G

ES20-50-SL 192 mm

ES20-100-SL 285 mm

ES20-200 365 mm

ES20-300 490 mm

 1   MagSpring
 2   Système de mesure externe
 X   Course de l‘axe X
 Y   Course de l‘axe Y
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Caractéristiques techniques EPS midi gantry XXYZ

EPS midi gantry XXYZ

Référence 50444426

Type d‘entraînement électrique, moteur linéaire

Précision répétée ± 0.05 mm

 - avec système de mesure externe (1 μm) ± 0.02 mm

Plage de température 0 ... 50 °C

Bloc valves avec 5/3, 5/2 ou unités à dépression jusqu‘à 6 valves

Type Axe X

Axe PEL30 PEL40 PEL40-HP

Course horizontale

90, 130, 150, 230, 250, 330, 
350, 430, 450, 530, 550, 630, 
650, 730, 930, 1130, 
1330 mm

70, 160, 170, 230, 280, 320, 
370, 440, 460, 530, 580, 670, 
880, 1060, 1270, 1480, 
1660 mm

110, 160, 200, 250, 320, 340, 
410, 460, 550, 760, 940, 
1150, 1360, 1540 mm

Vitesse max. 3.2 m/s 3 m/s 2 m/s

Force maximale 255 N 550 N 1024 N

Force permanente 51 N 145 N 203 N

Type Axe Y

Axe PDL30 PDL40 PDL40-HP

Course horizontale

90, 130, 150, 230, 250, 330, 
350, 430, 450, 530, 550, 630, 
650, 730, 930, 1130, 
1330 mm

70, 160, 170, 230, 280, 320, 
370, 440, 460, 530, 580, 670, 
880, 1060, 1270, 1480, 
1660 mm

110, 160, 200, 250, 320, 340, 
410, 460, 550, 760, 940, 
1150, 1360, 1540 mm

Vitesse max. 3.2 m/s 3 m/s 2 m/s

Force maximale 255 N 550 N 1024 N

Force permanente 51 N 145 N 203 N

Type Axe Z

Axe ES20 ES20

Course verticale 50 mm 100, 200, 300 mm

Vitesse max. 6.8 m/s 4.8 m/s

Force maximale 67 N 137 N

Force permanente 15 N 31 N

Fourni dans la livraison *
 � 2x Ø 5h6 Douille de centrage 
 � 2x Ø 7h6 Douille de centrage
 � MagSpring ou ressort de compensation
 � Chaîne porte-câbles
 � Câble moteur
 � Complètement câblé
 � Contrôleur paramétré
 � Renforcement gantry (portique)
 � Blocs de fixation

Accessoires
(Catalogue accessoires HT)

 � Bloc valves
 � Élément de serrage

(Catalogue composants HT, linéaires)
 � Système de mesure externe

(Catalogue composants HT, préhension/rotation)
 � Modules rotatif
 � Modules de préhension

* Écarts possibles, en fonction de la périphérie montée

Garantie: 24 mois à compter de la date de mise en service, maximum 27 mois  à compter de la date de livraison
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Charges sur modules EPS midi gantry XXYZ

Temps de cycle EPS midi gantry XXYZ pour prélèvement et dépose

Commentaire: 
Les valeurs dans le tableau correspondent à un cycle de prélèvement et de dépose (6 mouvements consécutifs + 2 x 100 ms de 
temps de préhension). La masse indiquée est centrée au niveau de l‘unité linéaire verticale. Les temps d‘arrêt de manipulation 
permettent des durées de mouvement plus courtes. Dans des cas exceptionnels, par exemple en présence d‘une masse excen-
trique ou d‘exigences élevées en matière de précision, la valeur peut être dépassée.

Durées incluant 2 x 100 ms de temps de préhension

Type ES20-SL ES20

Moment dynamic Mx 5 Nm 5 Nm

Moment dynamic My 25 Nm 50 Nm

Moment dynamic Mz 25 Nm 50 Nm

Charge utile (centrée)
                           Course Y
Course Z

jusqu‘à 1660 mm

50 mm 4 kg

100 mm 4 kg

200 mm 3 kg

300 mm 2 kg

3.0

1.5

1.75

2.0

2.25

2.5

2.75

 1.5 1 0.5 0  4

PEL40-1600/ PDL30-600/ ES20-200

Zeit [s]

Masse [kg]

PEL40-1600/ PDL30-600/ ES20-100

PEL30-1000/ PDL30-500/ ES20-100

PEL40-1000/ PDL30-500/ ES20-100

1.25

1.0

3.25

 3 2

PEL30-500/ PDL30-500/ ES20-200

 3.5 2.5

3.5

3.75

4.0

PEL30-500/ PDL30-500/ ES20-100

PEL30-200/ PDL30-200/ ES20-50

PEL30-200/ PDL30-200/ ES20-100

Hub X/Y/Zdurée [s] course X/Y/Z

poids [kg]
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Systèmes de manutention
électriques
EPS maxi gantry XXYZ

 � Structure très rigide pour une très grande précision
 � Convient pour masses importantes
 � Axe Z jusqu‘à 500 mm de course
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Dimensions EPS maxi gantry XXYZ

Type B C D E F

PDL30-Y-D19 Y + 270 mm 134 mm 40 mm 134 mm B + 150 mm

PDL30-Y-D20 Y + 290 mm 144 mm 50 mm 144 mm B + 150 mm

PDL40-Y-D27 Y + 340 mm 143 mm 49 mm 169 mm B + 150 mm

PDL40-Y-D28 Y + 370 mm 158 mm 64 mm 182 mm B + 150 mm

PDL40-Y-HP-D27 Y + 460 mm 202 mm 49 mm 230 mm B + 150 mm

PDL40-Y-HP- D28 Y + 490 mm 215 mm 64 mm 242 mm B + 150 mm

Type A D

PEL30-X-D19-L/R 40 mm X + 270 mm 

PEL30-X-D20-L/R 50 mm X + 290 mm 

PEL40-X-D27-L/R 49 mm X + 340 mm 

PEL40-X-D28-L/R 64 mm X + 370 mm 

PEL40-X-HP-D27-L/R 49 mm X + 460 mm 

PEL40-X-HP-D28-L/R 64 mm X + 490 mm 

Type G

ES30-50-SL 288 mm

ES30-100-SL 328 mm

ES30-100 328 mm

ES20-200-SL 428 mm

ES30-200 428 mm

ES30-300 528 mm

ES30-400 628 mm

ES30-500 728 mm

 1   MagSpring
 2   Système de mesure externe
 X   Course de l‘axe X
 Y   Course de l‘axe Y
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Caractéristiques techniques EPS maxi gantry XXYZ

EPS maxi gantry XXYZ

Référence 50444426

Type d‘entraînement électrique, moteur linéaire

Précision répétée ± 0.05 mm

  - avec système de mesure externe (1 μm) ± 0.02 mm

Plage de température 0 ... 50 °C

Bloc valves avec 5/3, 5/2 ou unités à dépression jusqu‘à 6 valves

Type Axe X

Axe PEL30 PEL40 PEL40-HP

Course horizontale

90, 130, 150, 230, 250, 330, 
350, 430, 450, 530, 550, 630, 
650, 730, 930, 1130,  
1330 mm

70, 160, 170, 230, 280, 320, 
370, 440, 460, 530, 580, 670, 
880, 1060, 1270, 1480,  
1660 mm

110, 160, 200, 250, 320, 340, 
410, 460, 550, 760, 940, 
1150, 1360, 1540 mm

Vitesse max. 3.2 m/s 3 m/s 2 m/s

Force maximale 255 N 550 N 1024 N

Force permanente 51 N 145 N 203 N

Type Axe Y

Axe PDL30 PDL40 PDL40-HP

Course horizontale

90, 130, 150, 230, 250, 330, 
350, 430, 450, 530, 550, 630, 
650, 730, 930, 1130,  
1330 mm

70, 160, 170, 230, 280, 320, 
370, 440, 460, 530, 580, 670, 
880, 1060, 1270, 1480,  
1660 mm

110, 160, 200, 250, 320, 340, 
410, 460, 550, 760, 940, 
1150, 1360, 1540 mm

Vitesse max. 3.2 m/s 3 m/s 2 m/s

Force maximale 255 N 550 N 1024 N

Force permanente 51 N 145 N 203 N

Type Axe Z

Axe ES30

Course verticale
50, 100, 200, 300, 400,  
500 mm

Vitesse max. 3.2 m/s

Force maximale 255 N

Force permanente 51 N

Fourni dans la livraison *
 � 2x Ø 7h6 Douille de centrage 
 � 2x Ø 9h7 Douille de centrage
 � MagSpring
 � Chaîne porte-câbles
 � Câble moteur
 � Complètement câblé
 � Contrôleur paramétré
 � Renforcement gantry (portique)
 � Blocs de fixation

Accessoires
(Catalogue accessoires HT)

 � Bloc valves
 � Élément de serrage

(Catalogue composants HT, linéaires)
 � Système de mesure externe

(Catalogue composants HT, préhension/rotation)
 � Modules rotatif 
 � Modules de préhension

* Écarts possibles, en fonction de la périphérie montée

Garantie: 24 mois à compter de la date de mise en service, maximum 27 mois  à compter de la date de livraison
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Charges sur modules EPS maxi gantry XXYZ

Temps de cycle EPS maxi gantry XXYZ pour prélèvement et dépose

Commentaire: 
Les valeurs dans le tableau correspondent à un cycle de prélèvement et de dépose (6 mouvements consécutifs + 2 x 100 ms de 
temps de préhension). La masse indiquée est centrée au niveau de l‘unité linéaire verticale. Les temps d‘arrêt de manipulation 
permettent des durées de mouvement plus courtes. Dans des cas exceptionnels, par exemple en présence d‘une masse excen-
trique ou d‘exigences élevées en matière de précision, la valeur peut être dépassée.

Durées incluant 2 x 100 ms de temps de préhension

Type ES30-SL ES30

Moment dynamic Mx 30 Nm 30 Nm

Moment dynamic My 40 Nm 80 Nm

Moment dynamic Mz 40 Nm 80 Nm

Charge utile (centrée)
                           Course Y
Course Z

jusqu‘à 1660 mm

50 mm 8 kg

100 mm 7 kg

200 mm 5 kg

300 mm 4 kg

400 mm 3 kg

500 mm 2 kg

5

2

2.5

3

3.5

4

4.5

 3 2 1 0  8

PEL40-1600/ PDL30-600/ ES20-200

Zeit [s]

Masse [kg]

PEL40-1600/ PDL30-600/ ES20-100

PEL30-1000/ PDL30-500/ ES20-100
PEL40-1000/ PDL30-500/ ES20-100

1.5

1

5.5

 6 4  7 5

6

6.5

7

PEL30-500/ PDL30-500/ ES20-100

PEL30-200/ PDL30-200/ ES20-50

PEL30-200/ PDL30-200/ ES20-100

Hub X/Y/Zdurée [s] course X/Y/Z

poids [kg]



57afag.com Technique de manutention HT Systèmes

Systèmes de manutention
électriques
EPS mini gantry s

 � Flèche latérale jusqu‘à 640 mm de course
 � Idéal pour travaux de palettisation de masse réduite
 � Accessibilité optimale
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Dimensions EPS mini gantry s

Type A B C D E F G

PDL30-X-D19 X + 270 mm 109 mm 40 mm

PDL30-X-D20 X + 290 mm 119 mm 50 mm

PDL40-X-D27 X + 340 mm 144 mm 49 mm

PDL40-X-D28 X + 370 mm 159 mm 64 mm

PDL40-X-HP-D27 X + 460 mm 204 mm 49 mm

PDL40-X-HP-D28 X + 490 mm 219 mm 64 mm

PEL20-Y-SL Y + 234 mm 114 mm B + 56 mm

PEL20-Y Y + 314 mm 155 mm B + 56 mm

ES20-50-SL 192 mm

ES20-100-SL 285 mm

ES20-200 365 mm

ES20-300 495 mm

 1   MagSpring
 2   Système de mesure externe
 X   Course de l‘axe X
 Y   Course de l‘axe Y
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Caractéristiques techniques EPS mini gantry s

EPS mini gantry s

Référence 50444422

Type d‘entraînement électrique, moteur linéaire

Précision répétée ± 0.05 mm

 - avec système de mesure externe (1 μm) ± 0.02 mm

Plage de température 0 ... 50 °C

Bloc valves avec 5/3, 5/2 ou unités à dépression jusqu‘à 6 valves

Type Axe X

Axe PDL30 PDL40 PDL40-HP

Course horizontale

90, 130, 150, 230, 250, 330, 
350, 430, 450, 530, 550, 
630, 650,  730, 930, 1130, 
1330 mm

70, 160, 170, 230, 280, 320, 
370, 440, 460, 530, 580, 
670, 880,  1060, 1270, 
1480, 1660 mm

160, 200, 250, 320, 340, 
410, 460, 550, 760, 940, 
1150, 1360, 1540 mm

Vitesse max. 3.2 m/s 3 m/s 2 m/s

Force maximale 255 N 550 N 1024 N

Force permanente 51 N 145 N 203 N

Type Axe Y

Axe PEL20-SL PEL20

Course horizontale
80, 140, 210, 270, 370, 550, 
640 mm

60, 130, 190, 290, 470,  
560 mm

Vitesse max. 6.8 m/s 4.8 m/s

Force maximale 67 N 137 N

Force permanente 15 N 31 N

Type Axe Z

Axe ES20 ES20

Course verticale 50 mm 100, 200, 300 mm

Vitesse max. 6.8 m/s 4.8 m/s

Force maximale 67 N 137 N

Force permanente 15 N 31 N

Fourni dans la livraison *
 � 2x Ø 5h6 Douille de centrage 
 � 2x Ø 7h6 Douille de centrage
 � MagSpring ou ressort de compensation
 � Chaîne porte-câbles
 � Câble moteur
 � Complètement câblé
 � Contrôleur paramétré
 � Renforcement gantry (portique)
 � Blocs de fixation

Accessoires
(Catalogue accessoires HT)

 � Bloc valves
 � Élément de serrage

(Catalogue composants HT, linéaires)
 � Système de mesure externe

(Catalogue composants HT, préhension/rotation)
 � Modules rotatif
 � Modules de préhension

* Écarts possibles, en fonction de la périphérie montée

Garantie: 24 mois à compter de la date de mise en service, maximum 27 mois  à compter de la date de livraison



Mz

Mx

My

60   afag.comTechnique de manutention HT Systèmes

Charges sur modules EPS mini gantry s

Temps de cycle EPS mini gantry s pour prélèvement et dépose

Commentaire:
Les valeurs dans le tableau correspondent à un cycle de prélèvement et de dépose (6 mouvements consécutifs + 2 x 100 ms de 
temps de préhension). La masse indiquée est centrée au niveau de l‘unité linéaire verticale. Les temps d‘arrêt de manipulation 
permettent des durées de mouvement plus courtes. Dans des cas exceptionnels, par exemple en présence d‘une masse excen-
trique ou d‘exigences élevées en matière de précision, la valeur peut être dépassée.

Durées incluant 2 x 100 ms de temps de préhension

Type ES20-SL ES20

Moment dynamic Mx 5 Nm 5 Nm

Moment dynamic My 25 Nm 50 Nm

Moment dynamic Mz 25 Nm 50 Nm

Charge utile (centrée)
                           Course Y
Course Z

60 - 270 mm 290 - 370 mm 470 - 640 mm

50 mm 4 kg 3 kg 2 kg

100 mm 3 kg 2 kg 1 kg

200 mm 2 kg 1 kg -

300 mm 1 kg - -

4

  1

1.5

2

2.5

3

3.5

  1.5  1  0.5  0   2

PDL40-1600/ PEL20-500/ ES20-100

Zeit [s]

Masse [kg]

PDL40-1000/ PEL20-500/ ES20-100

PDL30-500/ PEL20-200/ ES20-100

PDL30-100/ PEL20-100/ ES20-100
PDL30-100/ PEL20-100/ ES20-50

0.5

PDL40-500/ PEL20-200/ ES20-100

PDL40-1300/ PEL20-500/ ES20-50

Hub X/Y/Zdurée [s] course X/Y/Z

poids [kg]
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 � Flèche latérale jusqu‘à 630 mm de course
 � Axe Y rigide par double guidage
 � Axes portiques d‘une force élevée

Systèmes de manutention
électriques
EPS midi gantry s
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Dimensions EPS midi gantry s

Type A C D E F G

PDL30-X-D19 X + 270 mm 134 mm 40 mm 134 mm A + 75 mm

PDL30-X-D20 X + 290 mm 144 mm 50 mm 144 mm A + 75 mm

PDL40-X-D27 X + 340 mm 143 mm 49 mm 169 mm A + 75 mm

PDL40-X-D28 X + 370 mm 158 mm 64 mm 182 mm A + 75 mm

PDL40-X-HP-D27 X + 460 mm 202 mm 49 mm 230 mm A + 75 mm

PDL40-X-HP-D28 X + 490 mm 215 mm 64 mm 242 mm A + 75 mm

ES20-50-SL 192 mm

ES20-100-SL 285 mm

ES20-200 365 mm

ES20-300 495 mm

 1   MagSpring
 2   Système de mesure externe

 X   Course de l‘axe X



63afag.com Technique de manutention HT Systèmes

Caractéristiques techniques EPS midi gantry s

EPS midi gantry s

Référence 50444423

Type d‘entraînement électrique, moteur linéaire

Précision répétée ± 0.05 mm

 - avec système de mesure externe (1 μm) ± 0.02 mm

Plage de température 0 ... 50 °C

Bloc de valves avec 5/3, 5/2 ou unités à dépression jusqu‘à 6 valves

Type Axe X

Axe PDL40 PDL40-HP

Course horizontale

70, 160, 170, 230, 280, 320, 
370, 440, 460, 530, 580, 670, 
880, 1060, 1270, 1480,  
1660 mm

160, 200, 250, 320, 340, 410, 
460, 550, 760, 940, 1150, 
1360, 1540 mm

Vitesse max. 3 m/s 2 m/s

Force maximale 550 N 1024 N

Force permanente 145 N 203 N

Type Axe Y

Axe PDL30 PDL40 PDL40-HP

Course horizontale
90, 130,  150, 230, 250, 330, 
350, 430, 450, 530, 550, 
630 mm

70, 160, 170, 230, 280, 320, 
370, 440, 460, 530, 580 mm

160, 200, 250, 320,  340, 410, 
460, 550 mm

Vitesse max. 3.2 m/s 3 m/s 2 m/s

Force maximale 255 N 550 N 1024 N

Force permanente 51 N 145 N 203 N

Type Axe Z

Axe ES20 ES20

Course verticale 50 mm 100, 200, 300 mm

Vitesse max. 6.8 m/s 4.8 m/s

Force maximale 67 N 137 N

Force permanente 15 N 31 N

Fourni dans la livraison *
 � 2x Ø 5h6 Douille de centrage 
 � 2x Ø 7h6 Douille de centrage
 � MagSpring ou ressort de compensation
 � Chaîne porte-câbles
 � Câble moteur
 � Complètement câblé
 � Contrôleur paramétré
 � Renforcement gantry (portique)
 � Blocs de fixation

Accessoires
(Catalogue accessoires HT)

 � Bloc valves
 � Élément de serrage

(Catalogue composants HT, linéaires)
 � Système de mesure externe

(Catalogue composants HT, préhension/rotation)
 � Modules rotatif 
 � Modules de préhension 

* Écarts possibles, en fonction de la périphérie montée

Garantie: 24 mois à compter de la date de mise en service, maximum 27 mois  à compter de la date de livraison
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Charges sur modules EPS midi gantry s

Temps de cycle EPS midi gantry s pour prélèvement et dépose

Commentaire: 
Les valeurs dans le tableau correspondent à un cycle de prélèvement et de dépose (6 mouvements consécutifs + 2 x 100 ms de 
temps de préhension). La masse indiquée est centrée au niveau de l‘unité linéaire verticale. Les temps d‘arrêt de manipulation 
permettent des durées de mouvement plus courtes. Dans des cas exceptionnels, par exemple en présence d‘une masse excen-
trique ou d‘exigences élevées en matière de précision, la valeur peut être dépassée.

Durées incluant 2 x 100 ms de temps de préhension

Type ES20-SL ES20

Moment dynamic Mx 5 Nm 5 Nm

Moment dynamic My 25 Nm 50 Nm

Moment dynamic Mz 25 Nm 50 Nm

Charge utile (centrée)  
                           Course Y
Course Z

60 - 230 mm 250 - 430 mm 450 - 630 mm

50 mm 4 kg 3 kg 1.5 kg

100 mm 3 kg 2 kg 1 kg

200 mm 2 kg 1 kg 0.5 kg

300 mm 1 kg 0.5 kg -

4

  1

1.5

2

2.5

3

3.5

  1.5  1  0.5  0   2

PDL40-1600/ PDL40-600/ ES20-100

Zeit [s]

Masse [kg]

PDL40-1000/ PDL40-600/ ES20-100
PDL40-1000/ PDL30-500/ ES20-100

PDL40-500/ PDL30-200/ ES20-50
PDL40-500/ PDL30-200/ ES20-100
PDL40-100/ PDL30-100/ ES20-50

PDL40-1600/ PDL30-500/ ES20-100

PDL40-100/ PDL30-100/ ES20-100

0.5

Hub X/Y/Zdurée [s] course X/Y/Z

poids [kg]
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Systèmes de manutention
électriques
EPS maxi gantry s

 � Structure rigide moyennant un faible encombrement
 � Idéal pour travaux de palettisation de masse importante
 � Axe Z jusqu‘à 300 m de course
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Dimensions EPS maxi gantry s

Type A C D E F

PDL30-X-D19 X + 270 mm 134 mm 40 mm 134 mm A + 75 mm

PDL30-X-D20 X + 290 mm 144 mm 50 mm 144 mm A + 75 mm

PDL40-X-D27 X + 340 mm 143 mm 49 mm 169 mm A + 75 mm

PDL40-X-D28 X + 370 mm 158 mm 64 mm 182 mm A + 75 mm

PDL40-X-HP-D27 X + 460 mm 202 mm 49 mm 230 mm A + 75 mm

PDL40-X-HP-D28 X + 490 mm 215 mm 64 mm 242 mm A + 75 mm

Type G

ES30-50-SL 288 mm

ES30-100-SL 328 mm

ES30-100 328 mm

ES20-200-SL 428 mm

ES30-200 428 mm

ES30-300 528 mm

 1   MagSpring
 2   Système de mesure externe

 X  Course de l‘axe X, Y
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Caractéristiques techniques EPS maxi gantry s

EPS maxi gantry s

Référence 50444424

Type d‘entraînement électrique, moteur linéaire

Précision répétée ± 0.05 mm

 - avec système de mesure externe (1 μm) ± 0.02 mm

Plage de température 0 ... 50 °C

Bloc valves avec 5/3, 5/2 ou unités à dépression jusqu‘à 6 valves

Type Axe X

Axe PDL40 PDL40-HP

Course horizontale

70, 160, 170, 230, 280, 320, 
370, 440, 460, 530, 580, 670, 
880, 1060, 1270, 1480,  
1660 mm

160, 200, 250, 320, 340, 410, 
460, 550, 760, 940, 1150, 
1360, 1540 mm

Vitesse max. 3 m/s 2 m/s

Force maximale 550 N 1024 N

Force permanente 145 N 203 N

Type Axe Y

Axe PDL30 PDL40 PDL40-HP

Course horizontale
90, 130,  150, 230, 250, 330,  
350, 430, 450, 530, 550,  
630 mm

70, 160, 170, 230, 280, 320, 
370, 440, 460, 530, 580 mm

160, 200, 250, 320,  340, 410, 
460, 550 mm

Vitesse max. 3.2 m/s 3 m/s 2 m/s

Force maximale 255 N 550 N 1024 N

Force permanente 51 N 145 N 203 N

Type Axe Z

Axe ES30

Course verticale 50, 100, 200, 300 mm

Vitesse max. 3.2 m/s

Force maximale 255 N

Force permanente 51 N

Fourni dans la livraison *
 � 2x Ø 7h6 Douille de centrage 
 � 2x Ø 9h7 Douille de centrage
 � MagSpring
 � Chaîne porte-câbles
 � Câble moteur
 � Complètement câblé
 � Contrôleur paramétré
 � Renforcement gantry (portique)
 � Blocs de fixation

Accessoires
(Catalogue accessoires HT)

 � Bloc valves
 � Élément de serrage

(Catalogue composants HT, linéaires)
 � Système de mesure externe

Catalogue composants HT, préhension/rotation)
 � Modules rotatif
 � Modules de préhension

* Écarts possibles, en fonction de la périphérie montée

Garantie: 24 mois à compter de la date de mise en service, maximum 27 mois  à compter de la date de livraison
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Charges sur modules EPS maxi gantry s

Temps de cycle EPS maxi gantry s pour prélèvement et dépose

Commentaire: 
Les valeurs dans le tableau correspondent à un cycle de prélèvement et de dépose (6 mouvements consécutifs + 2 x 100 ms de 
temps de préhension). La masse indiquée est centrée au niveau de l‘unité linéaire verticale. Les temps d‘arrêt de manipulation 
permettent des durées de mouvement plus courtes. Dans des cas exceptionnels, par exemple en présence d‘une masse excen-
trique ou d‘exigences élevées en matière de précision, la valeur peut être dépassée..

Durées incluant 2 x 100 ms de temps de préhension

Type ES30-SL ES30

Moment dynamic Mx 30 Nm 30 Nm

Moment dynamic My 40 Nm 80 Nm

Moment dynamic Mz 40 Nm 80 Nm

Charge utile (centrée)
                          Course Y
Course Z

70 - 230 mm 250 - 430 mm 450 - 630 mm

50 mm 5 kg 4 kg 3 kg

100 mm 4 kg 3 kg 2 kg

200 mm 3 kg 2 kg 1 kg

300 mm 2 kg 1 kg -

4

  1

1.5

2

2.5

3

3.5

  1.5  1  0.5  0   2

PDL40-1600/ PDL40-600/ ES30-100

Zeit [s]

Masse [kg]

PDL40-1000/ PDL30-500/ ES30-200
PDL40-1000/ PDL30-500/ ES30-100

PDL40-500/ PDL30-200/ ES30-200
PDL40-500/ PDL30-200/ ES30-100

PDL40-100/ PDL30-100/ ES30-100

PDL40-1600/ PDL30-500/ ES30-100

PDL40-100/ PDL30-100/ ES30-50

0.5

  2.5   3

Hub X/Y/Zdurée [s] course X/Y/Z

poids [kg]
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 � Pour montage au-dessus de la zone de travail
 � L‘espace de travail est libre d‘accèss
 � Course Y jusqu‘à 640 mm

Systèmes de manutention
électriques
EPS mini gantry h
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Dimensions EPS mini gantry h

Type A B C D E

PDL30-X-D19 X + 270 mm 40 mm

PDL30-X-D20 X + 290 mm 50 mm

PDL40-X-D27 X + 340 mm 49 mm

PDL40-X-D28 X + 370 mm 64 mm

PDL40-X-HP-D27 X + 460 mm 49 mm

PDL40-X-HP-D28 X + 490 mm 64 mm

PEL20-Y-SL Y + 234 mm 114 mm

PEL20-Yw Y + 314 mm 155 mm

ES20-50-SL 192 mm

ES20-100-SL 285 mm

 1   MagSpring
 2   Système de mesure externe
 X   Course de l‘axe X
 Y   Course de l‘axe Y
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Caractéristiques techniques EPS mini gantry h

EPS mini gantry h

Référence 50444419

Type d‘entraînement électrique, moteur linéaire

Précision répétée ± 0.05 mm

 - avec système de mesure externe (1 μm) ± 0.02 mm

Plage de température 0 ... 50 °C

Bloc de valves avec 5/3, 5/2 ou unités à dépression jusqu‘à 6 valves

Type Axe X

Axe PDL30 PDL40

Course horizontale

90, 130, 150, 230, 250, 
330, 350, 430, 450, 530, 
550, 630, 650, 730, 930, 
1130, 1330 mm

70, 160, 170, 230, 280, 
320, 370, 440, 460, 530, 
580, 670, 880, 1060, 
1270, 1480, 1660 mm

Vitesse max. 3.2 m/s 3 m/s

Force maximale 255 N 550 N

Force permanente 51 N 145 N

Type Axe Y

Axe PEL20-SL PEL20

Course horizontale
80, 140, 210, 270, 370, 
550, 640 mm

60, 130, 190, 290, 470, 
560 mm

Vitesse max. 6.8 m/s 4.8 m/s

Force maximale 67 N 137 N

Force permanente 15 N 31 N

Type Axe Z

Axe ES20 ES20

Course verticale 50 mm 100 mm

Vitesse max. 6.8 m/s 4.8 m/s

Force maximale 67 N 137 N

Force permanente 15 N 31 N

Fourni dans la livraison *
 � 2x Ø 5h6 Douille de centrage 
 � 2x Ø 7h6 Douille de centrage
 � MagSpring ou ressort de compensation
 � Chaîne porte-câbles
 � Câble moteur
 � Complètement câblé
 � Contrôleur paramétré
 � Plaques de raccordement
 � Blocs de fixation

Accessoires
(Catalogue accessoires HT)

 � Bloc valves
 � Élément de serrage

(Catalogue composants HT, linéaires)
 � Système de mesure externe

(Catalogue composants HT, préhension/rotation)
 � Modules rotatif
 � Modules de préhension

* Écarts possibles, en fonction de la périphérie montée

Garantie: 24 mois à compter de la date de mise en service, maximum 27 mois  à compter de la date de livraison
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Charges sur modules EPS mini gantry h

Temps de cycle EPS mini gantry h pour prélèvement et dépose

Commentaire: 
Les valeurs dans le tableau correspondent à un cycle de prélèvement et de dépose (6 mouvements consécutifs + 2 x 100 ms de 
temps de préhension). La masse indiquée est centrée au niveau de l‘unité linéaire verticale. Les temps d‘arrêt de manipulation 
permettent des durées de mouvement plus courtes. Dans des cas exceptionnels, par exemple en présence d‘une masse excen-
trique ou d‘exigences élevées en matière de précision, la valeur peut être dépassée.

Durées incluant 2 x 100 ms de temps de préhension

Type ES20-SL ES20

Moment dynamic Mx 5 Nm 5 Nm

Moment dynamic My 25 Nm 50 Nm

Moment dynamic Mz 25 Nm 50 Nm

Charge utile (centrée)
                          Course Y
Course Z

60 - 370 mm 470 - 640 mm

50 mm 4 kg 3 kg

100 mm 3 kg 2 kg

3.0

1.5

1.75

2.0

2.25

2.5

2.75

  1.5  1  0.5  0   2

PDL40-1600/ PEL20-500/ ES20-100

Zeit [s]

Masse [kg]

PDL30-1000/ PEL20-500/ ES20-100

PDL30-600/ PEL20-500/ ES20-100
PDL40-600/ PEL20-500/ ES20-100

PDL30-300/ PEL20-300/ ES20-50

PDL30-300/ PEL20-300/ ES20-100

1.25

1.0

3.25

Hub X/Y/Zdurée [s] course X/Y/Z

poids [kg]
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 � Flèche latérale jusqu‘à 1130 mm de course
 � Raccordement très rigide entre axe X et axe Y
 � Double guidage dans l‘axe X et l‘axe Y

Systèmes de manutention
électriques
EPS midi gantry h
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Dimensions EPS midi gantry h

Type A C D E

PDL40-X-D27 X + 340 mm 49 mm 169 mm

PDL40-X-D28 X + 370 mm 64 mm 182 mm

PDL40-X-HP-D27 X + 460 mm 49 mm 230 mm

PDL40-X-HP-D28 X + 490 mm 64 mm 242 mm

PDL30-X-D19 X + 270 mm 40 mm 134 mm

PDL30-X-D20 X + 290 mm 50 mm 144 mm

ES20-50 192 mm

ES20-100 285 mm

ES20-200 365 mm

ES20-300 495 mm

 1   MagSpring
 2   Système de mesure externe

 X   Course de l‘axe X, Y
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Caractéristiques techniques EPS midi gantry h

EPS midi gantry h

Référence 50444420

Type d‘entraînement électrique, moteur linéaire

Précision répétée ± 0.05 mm

 - avec système de mesure externe (1 μm) ± 0.02 mm

Plage de température 0 ... 50 °C

Bloc valves avec 5/3, 5/2 ou unités à dépression jusqu‘à 6 valves

Type Axe X

Axe PDL40 PDL40-HP

Course horizontale

70, 160, 170, 230, 280, 
320, 370, 440, 460, 530, 
580, 670, 880, 1060, 
1270, 1480, 1660 mm

160, 200, 250, 320, 340, 
410, 460, 550, 760, 940, 
1150,  1360, 1540 mm

Vitesse max. 3 m/s 2 m/s

Force maximale 550 N 1024 N

Force permanente 145 N 203 N

Type Axe Y

Axe PDL30 PDL40 PDL40-HP

Course horizontale

90, 130, 150, 230, 250, 
330, 350, 430, 450, 530, 
550, 630, 650, 730, 930, 
1130 mm

70, 160, 170, 230, 280, 
320, 370, 440, 460, 530, 
580, 670, 880, 1060 mm

160, 200, 250, 320, 340, 410, 
460, 550, 760, 940 mm

Vitesse max. 3.2 m/s 3 m/s 2 m/s

Force maximale 255 N 550 N 1024 N

Force permanente 51 N 145 N 203 N

Type Axe Z

Axe ES20 ES20 ES20 ES20

Course verticale 50 mm 100 mm 200 mm 300 mm

Vitesse max. 6.8 m/s 4.8 m/s 4.8 m/s 4.8 m/s

Force maximale 67 N 137 N 137 N 137 N

Force permanente 15 N 31 N 31 N 31 N

Fourni dans la livraison *
 � 2x Ø 5h6 Douille de centrage 
 � 2x Ø 7h6 Douille de centrage
 � MagSpring ou ressort de compensation
 � Chaîne porte-câbles
 � Câble moteur
 � Complètement câblé
 � Contrôleur paramétré
 � Plaques de raccordement
 � Blocs de fixation

Accessoires
(Catalogue accessoires HT)

 � Bloc valves
 � Élément de serrage

(Catalogue composants HT, linéaires)
 � Système de mesure externe

(Catalogue composants HT, préhension/rotation)
 � Modules rotatif 
 � Modules de préhension

* Écarts possibles, en fonction de la périphérie montée

Garantie: 24 mois à compter de la date de mise en service, maximum 27 mois  à compter de la date de livraison
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Charges sur modules EPS midi gantry h

Temps de cycle EPS midi gantry h pour prélèvement et dépose

Commentaire: 
Les valeurs dans le tableau correspondent à un cycle de prélèvement et de dépose (6 mouvements consécutifs + 2 x 100 ms de 
temps de préhension). La masse indiquée est centrée au niveau de l‘unité linéaire verticale. Les temps d‘arrêt de manipulation 
permettent des durées de mouvement plus courtes. Dans des cas exceptionnels, par exemple en présence d‘une masse excen-
trique ou d‘exigences élevées en matière de précision, la valeur peut être dépassée.

Durées incluant 2 x 100 ms de temps de préhension

Type ES20-SL ES20

Moment dynamic Mx 5 Nm 5 Nm

Moment dynamic My 25 Nm 50 Nm

Moment dynamic Mz 25 Nm 50 Nm

Charge utile (centrée)
                       Course Y
Course Z

90 - 630 mm 670 - 1130 mm

50 mm 4 kg 3 kg

100 mm 3 kg 2 kg

200 mm 1 kg 0.5 kg

300 mm 0.5 kg -

3.0

1.5

1.75

2.0

2.25

2.5

2.75

  1.5  1  0.5  0   2

PDL40-1600/ PDL30-800/ ES20-100

Zeit [s]

Masse [kg]

PDL40-1000/ PDL30-800/ ES20-100

PDL40-600/ PDL30-500/ ES20-100
PDL40-300/ PDL30-300/ ES20-50

PDL40-300/ PDL30-300/ ES20-100

1.25

1.0

3.25

Hub X/Y/Zdurée [s] course X/Y/Z

poids [kg]
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 � Structure la plus rigide pour une manipulation sur la zone d‘assemblage
 � Convient pour masses importantes
 � Axe Z jusqu‘à 300 mm de course

Systèmes de manutention
électriques
EPS maxi gantry h
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Dimensions EPS maxi gantry h

Type A D E

PDL40-X-D27 X + 340 mm 49 mm 169 mm

PDL40-X-D28 X + 370 mm 64 mm 182 mm

PDL40-X-HP-D27 X + 460 mm 49 mm 230 mm

PDL40-X-HP-D28 X + 490 mm 64 mm 242 mm

PDL30-X-D19 X + 270 mm 40 mm 134 mm

PDL30-X-D20 X + 290 mm 50 mm 144 mm

Type C

ES30-50-SL 288 mm

ES30-100-SL 328 mm

ES30-100 328 mm

ES30-200-SL 428 mm

ES30-200 428 mm 

ES30-300 528 mm 

 1   MagSpring
 2   Système de mesure externe

 X   Course de l‘axe X, Y
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Caractéristiques techniques EPS maxi gantry h

EPS maxi gantry h

Référence 50444421

Type d‘entraînement électrique, moteur linéaire

Précision répétée ± 0.05 mm

- avec système de mesure externe (1 μm) ± 0.02 mm

Plage de température 0 ... 50 °C

Bloc valves avec 5/3, 5/2 ou unités à dépression jusqu‘à 6 valves

Type Axe X

Axe PDL40 PDL40-HP

Course horizontale

70, 160, 170, 230, 280, 
320, 370, 440, 460, 530, 
580, 670, 880, 1060, 1270, 
1480, 1660 mm

160, 200, 250, 320, 340, 
410, 460, 550, 760, 940, 
1150,  1360, 1540 mm

Vitesse max. 3 m/s 2 m/s

Force maximale 550 N 1024 N

Force permanente 145 N 203 N

Type Axe Y

Axe PDL30 PDL40 PDL40-HP

Course horizontale

90, 130, 150, 230, 250, 
330, 350, 430, 450, 530, 
550, 630, 650, 730, 930, 
1130 mm

70, 160, 170, 230, 280, 
320, 370, 440, 460, 530, 
580, 670, 880, 1060 mm

160, 200, 250, 320, 340, 410, 
460, 550, 760, 940 mm

Vitesse max. 3.2 m/s 3 m/s 2 m/s

Force maximale 255 N 550 N 1024 N

Force permanente 51 N 145 N 203 N

Type Axe Z

Axe ES30

Course verticale 50, 100, 200, 300 mm

Vitesse max. 3.2 m/s

Force maximale 255 N

Force permanente 51 N

Fourni dans la livraison *
 � 2x Ø 7h6 Douille de centrage 
 � 2x Ø 9h7 Douille de centrage
 � MagSpring
 � Chaîne porte-câbles
 � Câble moteur
 � Complètement câblé
 � Contrôleur paramétré
 � Plaques de raccordement
 � Blocs de fixation

Accessoires
(Catalogue accessoires HT)

 � Bloc valves
 � Élément de serrage

(Catalogue composants HT, linéaires)
 � Système de mesure externe

(Catalogue composants HT, préhension/rotation)
 � Modules rotatif 
 � Modules de préhension

* Écarts possibles, en fonction de la périphérie montée

Garantie: 24 mois à compter de la date de mise en service, maximum 27 mois  à compter de la date de livraison
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Charges sur modules EPS maxi gantry h

Temps de cycle EPS maxi gantry h pour prélèvement et dépose

Commentaire: 
Les valeurs dans le tableau correspondent à un cycle de prélèvement et de dépose (6 mouvements consécutifs + 2 x 100 ms de 
temps de préhension). La masse indiquée est centrée au niveau de l‘unité linéaire verticale. Les temps d‘arrêt de manipulation 
permettent des durées de mouvement plus courtes. Dans des cas exceptionnels, par exemple en présence d‘une masse excen-
trique ou d‘exigences élevées en matière de précision, la valeur peut être dépassée.

Durées incluant 2 x 100 ms de temps de préhension

Type ES30-SL ES30

Moment dynamic Mx 30 Nm 30 Nm

Moment dynamic My 40 Nm 80 Nm

Moment dynamic Mz 40 Nm 80 Nm

Charge utile (centrée)
                          Course Y 
Course Z

90 - 630 mm 670 - 1130 mm

50 mm 5 kg 3 kg

100 mm 4 kg 2 kg

200 mm 3 kg 1 kg

300 mm 0.5 kg -

5.0

2.0

2.5

3.0

3.5

4.0

4.5

  1.5  1  0.5  0   3

PDL40-1600/ PDL30-800/ ES30-200

Zeit [s]

Masse [kg]

PDL40-1000/ PDL30-800/ ES30-200

PDL40-600/ PDL30-500/ ES30-100

PDL40-300/ PDL30-300/ ES30-100

PDL40-300/ PDL30-300/ ES30-50

1.5

1.0

5.5

  2.5  2

PDL40-1000/ PDL30-800/ ES30-100

Hub X/Y/Zcourse X/Y/Z

poids [kg]

durée [s]
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Systèmes de manutention
pneumatiques
EPS nano YZ

 � Compact, prêt à fonctionner (câbles et tuyaux en place)
 � Butée intermédiaire pour Y et Z disponible
 � Idéal pour charges utiles faibles
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  Perçages à vissage traversant. Autres perçages vissables et perçages vissables disposés autrement, voir catalogue 
       composants HT, linéaires.

Dimensions EPS nano YZ

Type B

CS 16/30 130 mm

CS 16/60 177 mm

CS 16/90 209 mm

CS 16/120 252 mm

Type L

CS 12/30-SD/ED 102 mm

CS 12/60-SD/ED 132 mm

CS 12/90-SD/ED 162 mm

 1  Bloc valves
 2  Butée intermédiare
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Caractéristiques techniques EPS nano YZ

EPS nano YZ

Référence 50456538

Type d‘entraînement pneumatique

Précision répétée ± 0.02 mm

Plage de température 0 ... 50 °C

Bloc de valves avec 5/3, 5/2 ou unités à dépression jusqu‘à 6 valves

Type Axe Y

Axe CS 16

Course horizontale 30, 60, 90, 120 mm

Raccord d‘air P M5

Vitesse max. 1 m/s

Force du piston, rentrée 103 N

Force du piston, sortie 120 N

Type Axe Z

Axe CS 12

Course verticale 30, 60, 90 mm

Raccord d‘air P M5

Vitesse max. 1 m/s

Force du piston, rentrée 71 N

Force du piston, sortie 94 N

Fourni dans la livraison *
 � 4x Ø 7h6 Douille de centrage
 � 4x Vis spéciales M4x20/8
 � 4x Amortisseurs
 � Tuyau
 � Tuyaux/câbles entièrement en place

Accessoires
(Catalogue accessoires HT)

 � Console
 � Bloc valves
 � Détecteurs

(Catalogue composants HT, linéaires)
 � Butée intermédiare ZA-CS

(Catalogue composants HT, préhension/rotation)
 � Modules de rotatif
 � Modules de préhension

* Écarts possibles, en fonction de la périphérie montée

Garantie: 24 mois à compter de la date de mise en service, maximum 27 mois  à compter de la date de livraison
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Temps de cycle EPS nano YZ pour prélèvement et dépose

Type CS 12/30 CS 12/60 CS 12/90

Moment statique Mx 13 Nm 13 Nm 13 Nm

Moment statique My 8 Nm 8 Nm 8 Nm

Moment statique Mz 8 Nm 8 Nm 8 Nm

2.3

2.5

2.7

3

3.2

 0.2  0

120/ 90
100/ 50
100/ 25
50/ 25

Zeit [s] Hub Y/Z

Masse [kg]

2
2.1

2.4

2.6

2.8

3.1

2.2

2.9

 0.1

3.5

3.3
3.4

Charges sur modules EPS nano YZ

Commentaire:  
Les valeurs dans le tableau correspondent à un cycle de prélèvement et de dépose (6 mouvements consécutifs + 2 x 100 ms de 
temps de préhension). La masse indiquée est centrée au niveau de l‘unité linéaire verticale. Les temps d‘arrêt de manipulation 
permettent des durées de mouvement plus courtes. Dans des cas exceptionnels, par exemple en présence d‘une masse excen-
trique ou d‘exigences élevées en matière de précision, la valeur peut être dépassée.

Durées incluant 2 x 100 ms de temps de préhension

durée [s] course Y/Z

poids [kg]
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Systèmes de manutention
pneumatiques
EPS mini YZ

 � Compact, prêt à fonctionner (câbles et tuyaux en place)
 � Butée intermédiaire pour Y et Z disponible 
 � Course Y jusqu‘à 150 mm
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  Perçages à vissage traversant. Autres perçages vissables, voir catalogue composants HT, linéaires.

Dimensions EPS mini YZ

Type B

CS 20/50 175 mm

CS 20/100 235 mm

CS 20/150 295 mm

Type L

CS 16/30 130 mm

CS 16/60 177 mm

CS 16/90 209 mm

CS 16/120 252 mm

 1  Bloc valves
 2  Butée intermédiare
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Caractéristiques techniques EPS mini YZ

EPS mini YZ

Référence 50456539

Type d‘entraînement pneumatique

Précision répétée ± 0.02 mm

Plage de température 0 ... 50 °C

Bloc valves avec 5/3, 5/2 ou unités à dépression jusqu‘à 6 valves

Type Axe Y

Axe CS 20

Course horizontale 50, 100, 150 mm

Raccord d‘air P M5

Vitesse max. 1 m/s

Force du piston, rentrée 207 N

Force du piston, sortie 241 N

Type Axe Z

Axe CS 16

Course verticale 30, 60, 90, 120 mm

Raccord d‘air P M5

Vitesse max. 1 m/s

Force du piston, rentrée 103 N

Force du piston, sortie 120 N

Fourni dans la livraison *
 � 2x Ø 7h6 Douille de centrage
 � 2x Ø 9h7 Douille de centrage
 � 4x Vis spéciales M6x25/9
 � 4x Amortisseurs
 � Tuyau
 � Tuyaux/câbles entièrement en place

Accessoires
(Catalogue accessoires HT)

 � Console
 � Bloc valves
 � Détecteurs

(Catalogue composants HT, linéaires)
 � Butée intermédiare ZA-CS

(Catalogue composants HT, préhension/rotation)
 � Modules de rotatif
 � Modules de préhension

* Écarts possibles, en fonction de la périphérie montée

Garantie: 24 mois à compter de la date de mise en service, maximum 27 mois  à compter de la date de livraison



Mz

Mx

My

88   afag.comTechnique de manutention HT Systèmes

Temps de cycle EPS mini YZ pour prélèvement et dépose

Type CS 16/30 CS 16/60 CS 16/90 CS 16/120

Moment statique Mx 10 Nm 14 Nm 14 Nm 14 Nm

Moment statique My 18 Nm 32 Nm 33 Nm 39 Nm

Moment statique Mz 25 Nm 44 Nm 46 Nm 56 Nm

2.3

2.5

2.7

3

3.2

 0.5 0.4 0.2  0  1

1.9

150/ 100
90/ 90
100/ 50
100/ 25
50/ 25

1.8

Zeit [s] Hub Y/Z

Masse [kg]

2

2.1

2.4

2.6

2.8

3.1

 0.8 0.3  0.7 0.6

2.2

2.9

 0.1  0.9

Charges sur modules EPS mini YZ

Commentaire:  
Les valeurs dans le tableau correspondent à un cycle de prélèvement et de dépose (6 mouvements consécutifs + 2 x 100 ms de 
temps de préhension). La masse indiquée est centrée au niveau de l‘unité linéaire verticale. Les temps d‘arrêt de manipulation per-
mettent des durées de mouvement plus courtes. Dans des cas exceptionnels, par exemple en présence d‘une masse excentrique ou 
d‘exigences élevées en matière de précision, la valeur peut être dépassée.

Durées incluant 2 x 100 ms de temps de préhension

durée [s] course Y/Z

poids [kg]
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Systèmes de manutention
pneumatiques
EPS midi YZ

 � Compact, prêt à fonctionner (câbles et tuyaux en place)
 � Butée intermédiaire pour Y et Z disponible
 � Course Y jusqu‘à 240 mm
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  Perçages à vissage traversant. Autres perçages vissables et perçages vissables disposés autrement, voir catalogue 
       composants HT, linéaires.

Dimensions EPS midi YZ

Type B

CS 25/60 265 mm

CS 25/120 325 mm

CS 25/180 415 mm

CS 25/240 475 mm

Type L

CS 20/50 175 mm

CS 20/100 235 mm

CS 20/150 295 mm

 1  Bloc valves
 2  Butée intermédiare
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Caractéristiques techniques EPS midi YZ

EPS midi YZ

Référence 50456540

Type d‘entraînement pneumatique

Précision répétée ± 0.02mm

Plage de température 0 ... 50 °C

Bloc valves avec 5/3, 5/2 ou unités à dépression jusqu‘à 6 valves

Type Axe Y

Axe CS 25

Course horizontale 60, 120, 180, 240 mm

Raccord d‘air P G 1/8“

Vitesse max. 1 m/s

Force du piston, rentrée 245 N

Force du piston, sortie 305 N

Type Axe Z

Axe CS 20

Course verticale 50, 100, 150 mm

Raccord d‘air P M5

Vitesse max. 1 m/s

Force du piston, rentrée 207 N

Force du piston, sortie 241 N

Fourni dans la livraison *
 � 2x Ø 7h6 Douille de centrage
 � 2x Ø 9h7 Douille de centrage
 � 2x Ø 12h6 Douille de centrage
 � 4x Vis spéciales M8x35/15
 � 4x Amortisseurs
 � Tuyau
 � Tuyaux/câbles entièrement en place

Accessoires
(Catalogue accessoires HT)

 � Console
 � Bloc valves
 � Détecteurs

(Catalogue composants HT, linéaires)
 � Butée intermédiare ZA-CS

(Catalogue composants HT, préhension/rotation)
 � Modules de rotatif
 � Modules de préhension

* Écarts possibles, en fonction de la périphérie montée

Garantie: 24 mois à compter de la date de mise en service, maximum 27 mois  à compter de la date de livraison
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Temps de cycle EPS midi YZ pour prélèvement et dépose

Type CS 20/50 CS 20/100 CS 20/150

Moment statique Mx 57 Nm 57 Nm 57 Nm

Moment statique My 50 Nm 57 Nm 63 Nm

Moment statique Mz 50 Nm 57 Nm 63 Nm

1.9

2.1

2.3

2.5

2.7

 2.5 2 1  0  4

1.6

240/ 150
240/ 100
200/ 100
100/ 100
200/ 50
100/ 50

1.5

Zeit [s] Hub Y/Z

Masse [kg]

1.7

1.8

2.0

2.2

2.4

2.6

 0.5  1.5  3.5 3

durée [s] course Y/Z

poids [kg]

Charges sur modules EPS midi YZ

Commentaire: 
Les valeurs dans le tableau correspondent à un cycle de prélèvement et de dépose (6 mouvements consécutifs + 2 x 100 ms de 
temps de préhension). La masse indiquée est centrée au niveau de l‘unité linéaire verticale. Les temps d‘arrêt de manipulation per-
mettent des durées de mouvement plus courtes. Dans des cas exceptionnels, par exemple en présence d‘une masse excentrique ou 
d‘exigences élevées en matière de précision, la valeur peut être dépassée 

Durées incluant 2 x 100 ms de temps de préhension
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Systèmes de manutention
pneumatiques
EPS maxi YZ

 � Compact, prêt à fonctionner (câbles et tuyaux en place)
 � Butée intermédiaire pour Y et Z disponible
 � Forces, horizontalement et verticalement, jusqu‘à 305 N
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 1  Bloc valves
 2  Butée intermédiare

  Perçages à vissage traversant.Autres perçages vissables et perçages vissables disposés autrement, voir catalogue
       composants HT, linéaires.

Dimensions EPS maxi YZ

Type L

CS 25/60 265 mm

CS 25/120 325 mm

CS 25/180 415 mm

CS 25/240 475 mm
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Caractéristiques techniques EPS maxi YZ

EPS maxi YZ

Référence 50456541

Type d‘entraînement pneumatique

Précision répétée ± 0.02mm

Plage de température 0 ... 50 °C

Bloc valves avec 5/3, 5/2 ou unités à dépression jusqu‘à 6 valves

Type Axe Y

Axe CS 25

Course horizontale 60, 120, 180, 240 mm

Raccord d‘air P G 1/8“

Vitesse max. 1 m/s

Force du piston, rentrée 245 N

Force du piston, sortie 305 N

Type Axe Z

Axe CS 25

Course verticale 60, 120, 180, 240 mm

Raccord d‘air P G 1/8“

Vitesse max. 1 m/s

Force du piston, rentrée 245 N

Force du piston, sortie 305 N

Fourni dans la livraison *
 � 2x Ø 9h7 Douille de centrage
 � 4x Ø 12h6 Douille de centrage
 � 4x Vis spéciales M8x35/15
 � 4x Amortisseurs
 � Tuyau
 � Tuyaux/câbles entièrement en place

Accessoires
(Catalogue accessoires HT)

 � Console
 � Bloc valves
 � Détecteurs

(Catalogue composants HT, linéaires)
 � Butée intermédiare ZA-CS

(Catalogue composants HT, préhension/rotation)
 � Modules de rotatif
 � Modules de préhension

* Écarts possibles, en fonction de la périphérie montée

Garantie: 24 mois à compter de la date de mise en service, maximum 27 mois  à compter de la date de livraison
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Temps de cycle EPS maxi YZ pour prélèvement et dépose

Type
CS 25/60

CS 25/120
CS 20/180
CS 20/240

Moment statique Mx 84 Nm 84 Nm

Moment statique My 133 Nm 140 Nm

Moment statique Mz 112 Nm 120 Nm

3.0

1.9

2.1

2.3

2.5

2.7

2.9

  1.5  1  0.5  0   2

1.6

240/ 180
240/ 100
200/ 100
200/ 50
100/ 50

1.5

Zeit [s] Hub Y/Z

Masse [kg]

1.7
1.8

2.0

2.2

2.4

2.6

2.8

durée [s] course Y/Z

poids [kg]

Charges sur modules EPS maxi YZ

Commentaire: 
Les valeurs dans le tableau correspondent à un cycle de prélèvement et de dépose (6 mouvements consécutifs + 2 x 100 ms de 
temps de préhension). La masse indiquée est centrée au niveau de l‘unité linéaire verticale. Les temps d‘arrêt de manipulation per-
mettent des durées de mouvement plus courtes. Dans des cas exceptionnels, par exemple en présence d‘une masse excentrique ou 
d‘exigences élevées en matière de précision, la valeur peut être dépassée.

Durées incluant 2 x 100 ms de temps de préhension
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Technique de manutention
et d‘alimentation

Afag Automation AG
Fiechtenstrasse 32
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T +41 62 959 86 86 
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Technique d‘alimentation
Afag GmbH 
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eps GmbH
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F +49 7422 560 03-29 

info@eps-automation.de

Afag Automation Amérique du Nord
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