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Diese Betriebsanleitung ist gltig fir:

Typen Bestellnummer

Hubmodule mit Lastausgleich

HM 10/10 50287740
HM 10/25 50287741
HM 16/16 50287742
HM 16/40 50287743
HM 25/25 50287744
HM 25/64 50287745

Einbau und Inbetriebnahme nur von qualifiziertem Fachpersonal gemass Bedie-
nungsanleitung

Version dieser HM 10-HM 16-HM 25-BA-vers.1.8 de.26.01.12

Dokumentation:
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Symbole:

GEFAHR

Bezeichnet eine unmittelbar drohende Gefahr.

Wenn die Information nicht befolgt wird, sind Tod o der

schwerste Korperverletzungen (Invaliditat) die Folg e.

Bezeichnet eine mogliche gefahrliche Situation.

Wenn die Information nicht befolgt wird, sind Tod o der

schwerste Korperverletzungen (Invaliditat) die Folg e.

/\ VORSICHT

Bezeichnet eine moglicherweise gefahrliche Situation.

Wenn die Information nicht befolgt wird, sind Sachschaden

sowie leichte oder mittlere Kérperverletzungen die Folgen.

Bezeichnet allgemeine Hinweise, nitzliche Anwender-Tipps und Ar-
beitsempfehlungen, welche aber keinen Einfluss auf die Sicherheit
und Gesundheit des Personals haben.
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1 Einbauerklarung

Einbauerklarung im Sinne der EG-Maschinenrichtlinie 2006/42/EG, Anh. Il, 1.B
fur unvollstdndige Maschinen

Hersteller: Afag Automation AG
Fiechtenstrasse 32
4950 Huttwil
Schweiz

In der Gemeinschaft ansassige Person, die Beat Lanz, PM & Marketing-Services

CeLOITACIG L e Slvanien 1SNSCNeN  pag Automaton AG
9 ' Fiechtenstrasse 32

4950 Huttwil
Schweiz

Beschreibung und Identifizierung der unvollstdndigen Maschine:

Produktenamen: Hubmodule HM

Typen: HM 10/ HM 16 / HM 25

Es wird erklart, dass die folgenden grundlegenden Anforderungen der Maschinen-
richtlinie 2006/42/EG erfillt sind:

Ferner wird erklart, dass die speziellen technischen Unterlagen gemafR Anhang VIi
Teil B erstellt wurden.

Es wird ausdriicklich erklart, dass die unvollstandige Maschine allen einschlagigen
Bestimmungen der folgenden EG-Richtlinien entspricht:

108:2004 EMV-Richtlinie
95:2001 Produktsicherheitsrichtlinie
95:2002 RoHS

6 HM 10-HM 16-HM 25-BA-vers.1.8 de.26.01.12



f\ ) afag

Der Hersteller bzw. der Bevollmachtigte verpflichten sich, einzelstaatlichen Stellen
auf begrindetes Verlangen die speziellen Unterlagen zu der unvollstandigen Ma-
schine zu ubermitteln. Diese Ubermittlung erfolgt: Die gewerblichen Schutzrechte
bleiben hiervon unberihrt!

Wichtiger Hinweis!

Die unvollstandige Maschine darf erst dann in Betrieb genommen werden, wenn ge-
gebenenfalls festgestellt wurde, dass die Maschine, in die die unvollstdndige Ma-
schine eingebaut werden soll, den Bestimmungen dieser Richtlinie entspricht.

Ort/Datum : Huttwil, Sept. 2011

Afag Automation AG fir automatische Fertigungstechnik
M~ e

Marc Zingg Mathias Schitz
Geschaftsfuhrer Afag Automation AG Produktmanager Afag Automation AG

HM 10-HM 16-HM 25-BA-vers.1.8 de.26.01.12
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2 Einbauanleitung
2.1 Sicherheitshinweise

Es dirfen keine Veranderungen an dem Hubmodul HM durchgefihrt werden, welche
nicht in dieser Betriebsanleitung beschrieben oder von der Firma Afag Automation
AG schriftlich genehmigt werden. Bei unsachgemassen Verdnderungen oder bei un-
sachgemasser Montage, Installation, Betrieb, Wartung oder Reparatur tbernimmt die
Firma Afag Automation AG keine Haftung.

2.2 Transport, Handhabung, Lagerung
Fur Transport und Lagerung missen folgende Werte eingehalten werden:

Lager Temperatur: 0-50C

Luftfeuchtigkeit: <90%, nicht kondensierend

/\ VORSICHT

Die Hubmodule HM koénnen bei falscher Handhabung runter fallen
und Gliedmassen quetschen oder verletzten.

Die Hubmodule HM haben Gewichte von 0.5 bis 2.6kg.

Bitte beachten!

Bei jedem Modul wird ein Sicherheitstechnisches Informationsblatt
beigelegt. Dieses Informationsblatt ist von jeder Person die sich mit
dem Modul beschaftigt zu lesen.

2.3 Modulbeschreibung

Das Hubmodule HM ist ein feinmechanisches Gerét, es muss mit der notwendigen
Sorgfalt und Sauberkeit behandelt werden. Es wird zum heben von Lasten in Kombi-
nation mit anderen Modulen eingesetzt.

Das Hubmodul HM besteht aus dem Grundkérper (1) einem Zylinder und den
Pneumatikanschlisse (10) sowie dem beweglichen angeordnetem Schlitten (2). Die
Endpositionen werden Uber je eine Anschlaghulse (3) eingestellt. Die Bewegung in
die Endlagen wird tber einen hydraulischen Stossdampfer (5) abgedampft.

Zur Abfrage der Endpositionen kann in den C-Nuten (4) Magnetsensoren (nicht im
Lieferumfang enthalten) fixiert werden.

8 HM 10-HM 16-HM 25-BA-vers.1.8 de.26.01.12
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2.4  Beschreibung der Modulteile

Grundkorper

Schlitten

Anschlaghiilse

C-Nut fir Magnetsensor (2x2 Nuten)
Stossdampfer

Bodenplatte

Schlittenplatte

Fuhrungen

Anschlaghalter

P = Pneumatikanschliusse

B = Befestigungslécher

O© oO~NOUr~WNE

e
[N )

Abbildung 1: Modulbeschreibung

A\ VORSICHT

! Luftanschlisse bei den HM 10 Hubmodule.
Nicht benottigte Luftanschlisse sollten nicht ge-
offnet werden, da die Schrauben auf Luftdichtheit
gesichert sind!

HM 10-HM 16-HM 25-BA-vers.1.8 de.26.01.12 9
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2.5 Montag Anschlisse

/N

Die Hubmodule HM geraten durch die Luft Ansteuerung in Bewe-
gung. Falls sich die Hubmodule HM nicht frei bewegen kdénnen, be-
steht im Zusammenhang mit Anbauten die Gefahr von Verletzung,
Quetschung, Abscherung.

Falls Anbauten an den Hubmodulen in Zusammenhang mit den sich
bewegenden Schlitten eine Gefahrdung erméglichen, muss ein ent-
sprechend sicherer Betrieb gewahrleistet sein.

A
Durch den dezentralen Regler befindet sich der Bediener des Hub-
moduls HM nicht zwingend neben dem Produkt und kann somit
durch den bewegenden Schlitten andere Personen fremdgefahrden.
Fur Arbeiten am Hubmodul HM schalten Sie den Regler und die Luft
des Moduls aus und sichern Sie diese gegen unbeabsichtigtes Wie-
dereinschalten. Signale der Steuerung kénnen unbeabsichtigte Be-
wegungen des Moduls hervorrufen, welche zu Verletzungen fuhren
kbnnen.

2.6  Einbau und Befestigungsmoglichkeiten

Die Hubmodule HM konnen vertikal und horizontal eingebaut werden. Die Lochraster
und die Befestigungslocher finden Sie im Kapitel 3.5 Technische Daten Seite 17.

/A VORSICHT

Bei Einbau in vertikaler Lage ist der Schlitten immer vor der Montage
in die unterste Position zu bewegen, da pl6tzlich bewegende Massen
e Verletzungen hervorrufen kénnen.

Beachten sie bei der vertikalen Montage, dass die Kolbenstange
nach oben zeigt. Damit ist gewéahrleistet, dass fur die Aufwartsbewe-

gung die maximale Kolbenkraft zur Verfugung steht.

Weitere zu montierende Elemente konnen an der Schlittenplatte montiert werden.

10 HM 10-HM 16-HM 25-BA-vers.1.8 de.26.01.12
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Vertikaler Einbau Horizontaler Einbau

Grundkdorper

Bodenplatte nach unten durchschraub-
bar

Bodenplatte unten

Abbildung 2: Einbau- und Befestigungsmaoglichkeiten

Verwenden Sie zur Positionierung die mitgelieferten Zentrierhiilse. Setzen Sie diese
in zwei diagonal gegeniberliegende Bohrungen des Montagerasters ein.

Die Hubmodule sind zum befestigen durchschraubbar, siehe Abbildung unten.

Typen HM10 HM16 HM25

Imbus-Schlissel 3 mm 4 mm 4 mm

HM 10-HM 16-HM 25-BA-vers.1.8 de.26.01.12
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2.7  Anzugsdrehmomente fur Schrauben

Fur die Montage sind Schrauben zu verwenden, welche mindestens der nachfolgend
aufgefuhrten Spezifikationen entsprechend.

Norm: VDI 2230
Festigkeit: Klasse 8.8
Oberflache: Verzinkt-blau, ge6lt oder gefettet
Gewinde Anzugsmomente
M2 0,3...0,35 Nm
M2,5 0,5...0,73 Nm
M3 1,1... 1,4Nm
M4 26 ... 3,3Nm
M5 52... 6,5Nm
M6 9,0... 11,3 Nm
M8 21,6 ... 27,3 Nm

Tabelle 1: Anzugsmomente fiir Schrauben

2.8 Einbau in eine Anlage

A

Die Hubmodule HM geraten durch die Pneumatische Ansteuerung
in Bewegung. Falls sich die Hubmodule HM nicht frei bewegen kon-
nen, besteht im Zusammenhang mit Anbauten die Gefahr von Ver-
letzung, Quetschung, Abscherung.

Falls Anbauten an den Hubmodule HM in Zusammenhang mit den
sich bewegenden Modulen eine Gefahrdung ermdglichen, muss ein
entsprechend sicherer Betrieb gewahrleistet sein.

Im Normalbetrieb muss sichergestellt sein, dass der Benutzer nicht
in den Arbeitsbereich des Hubmodul eingreifen kann.

In den Sonderbetriebsarten muss sichergestellt werden, dass keine
Gefahrdung fur den Anlagenbediener besteht.

A

Durch den dezentralen Regler befindet sich der Bediener des Hub-
modul HM nicht zwingend neben dem Produkt und kann somit durch
den Hubbetrieb andere Personen fremdgefahrden.

Bei Manipulation am Hubmodul muss die Regler Freigabe gesichert
weggenommen und erst nach Beendigung der Arbeiten wieder ein-
geschaltet werden. Das gleiche trifft auch auf die Druckluft zu.

12 HM 10-HM 16-HM 25-BA-vers.1.8 de.26.01.12
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Beim Hubmodul HM handelt es sich um eine unvollstdndige Maschi-
ne. FUr den sicheren Betrieb muss das Hubmodul HM in das Sicher-
heitskonzept der Anlage integriert werden, in welche er eingebaut
wird.

Im Betrieb muss sichergestellt sein, dass das Bedienpersonal nicht
in den Arbeitsbereich des Hubmoduls HM eingreifen kann.

Das Hubmodul HM darf nur gemass der bestimmungsgemassen
Verwendung eingesetzt werden.

Im Normalbetrieb muss sichergestellt sein, dass der Benutzer nicht
in den Arbeitsbereich des Hubmodul HM eingreifen kann. Dies kann
durch geeignete Schutzmassnahmen wie Umhausungen, Lichtgitter
oder Stromlosschalten des Antriebs realisiert werden.

Vor jeglicher Tatigkeit an oder mit dem Hubmodul HM ist diese Be-
triebsanleitung sorgfaltig zu lesen.

HM 10-HM 16-HM 25-BA-vers.1.8 de.26.01.12
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3 Betriebsanleitung
Hersteller Adresse: Afag Automation AG
Fiechtenstrasse 32

CH-4950 Huttwil

Sales Handling:
Tel. 0041 (0)62 959 87 02

www.afag.com

Diese Betriebsanleitung ist gltig fir:

Produktenahmen: Hubmodule mit Lastausgleich
Typen: HM 10/10; HM 10/25

HM 16/16; HM 16/40

HM 25/25; HM 25/64

Diese Betriebsanleitung ist qultig fir:
Einschlagige EG-Richtlinie 2006/42/EG

Doku Verantwortlicher: Lanz Beat, PM & Marketing-Services
Afag Automation AG
Fiechtenstrasse 32
4950 Huttwil

14 HM 10-HM 16-HM 25-BA-vers.1.8 de.26.01.12
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3.1 Lieferumfang

Anzahl Bezeichnung

1 Module

2 Zentrierhilsen @7x3mm (HM 10)
2 Montageschrauben M4x8mm (HM 10)

2 Montageschrauben M4x12mm  (HM 10)

2 Unterlagscheibe M4 (HM 10)
2 Zentrierhilsen @9x4mm (HM 16)
2 Montageschrauben M6x16mm (HM 16)
2 Unterlagscheiben M6 (HM 16)
2 Zentrierhilsen @9x4mm (HM 25)
2 Montageschrauben M6x16mm (HM 25)
2 Unterlagscheiben M6 (HM 25)

Tabelle 2: Lieferumfang

3.2 Bestimmungsgemasse Verwendung

Die Serie der Hubmodul HM 10/16/25 dient der linearen Bewegung von festmontier-
ten Lasten in den fir dieses Modul definierten Umgebungs- und Einsatzbedingun-
gen, (siehe Technische Daten).

Die Hubmodule HM sind ausschliesslich fir das heben von Nutzlasten (siehe Tech-
nische Daten) bestimmt, welche bei der Manipulation nicht Personen, sach- und um-
weltgefahrdend reagieren. Sie kbénnen in Kombination mit anderen Modulen als Pick
and Place-Station eingesetzt werden.

HINWEIS

Vor jeglicher Tatigkeit an oder mit dem Modul ist diese Betriebsanlei-
tung sorgfaltig zu lesen.

Das Modul darf nur geméass dem Verwendungszweck eingesetzt
werden.

Es durfen keine Verdnderungen am Modul durchgefuhrt werden,
welche nicht in dieser Betriebsanleitung beschrieben oder von der
Firma Afag schriftich genehmigt werden. Bei unsachgemassen Ver-
anderungen oder bei unsachgeméasser Montage, Installation, Be-
trieb, Wartung oder Reparatur tbernimmt die Firma Afag keine Haf-
tung.

HM 10-HM 16-HM 25-BA-vers.1.8 de.26.01.12
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Beim Anschliessen der Druckluft sowie beim Betrieb pneumatischer
Systeme kann es zu unvorhersehbaren Bewegungen kommen, wel-
che Personen- oder Sachschaden verursachen.

Das Hubmodul HM darf nur von Personen betrieben und gewartet
werden, die hiermit vertraut und Uber Gefahren unterrichtet sind.

Die einschlagigen Unfallverhuttungsvorschriften sowie die sonstigen
allgemein anerkannten sicherheitstechnischen und arbeitsmedizini-
schen Vorschriften sind einzuhalten.

Achten Sie beim ersten Anschliessen der Druckluft darauf, dass alle Luftdrosseln
geschlossen sind. Bellften Sie die Anlage langsam.

3.3 Garantie

Das Hubmodul HM ist filr eine Laufleistung von 40 Millionen Lastwechseln / 2 Jahre®
ausgelegt, dabei mussen die fir dieses Modul definierten Umgebungs- und Einsatz-
bedingungen (siehe Techn. Daten), Belastungsdaten sowie die Auslegungs- und den
Beschleunigungs-Diagramme beachtet werden.

Die Garantie umfasst den Ersatz bzw. die Reparatur von defekten Modul Teilen bei
der Afag Automation AG.

Bei eigenstandigen Reparaturen ohne vorherige Einweisung durch die Afag Automa-
tion AG erlischt die Garantie. Benutzung welche Uber die bestimmungsgemasse
Verwendung hinausgeht, erlischt die Garantie.

Weitergehende Anspriiche sind ausgeschlossen.

3.4 Sicherheitshinweise

Vor jeglicher Tatigkeit an oder mit dem Modul ist diese Betriebsanleitung sorgfaltig zu
lesen. Das Modul darf nur gemass dem Verwendungszweck eingesetzt werden. Es
durfen keine Veranderungen am Modul durchgefuhrt werden, welche nicht in dieser
Betriebsanleitung beschrieben oder von der Firma Afag schriftlich genehmigt werden.
Bei unsachgemassen Veranderungen oder bei unsachgemésser Montage, Installati-
on, Betrieb, Wartung oder Reparatur tbernimmt die Firma Afag AG keine Haftung.

/\ VORSICHT

Beim Anschliessen an eine Steuerung und der Druckluft sowie beim
Betrieb des HM Hubmodul kann es zu unvorhersehbaren Bewegun-
gen kommen, welche Personen- oder Sachschaden verursachen
kbnnen.

! Zuerst eintreffendes Ereignis

16 HM 10-HM 16-HM 25-BA-vers.1.8 de.26.01.12
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3.5 Masszeichnungen HM 10/10 u. HM 10/25
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Abbildung 3: Masszeichnung HM 10/10; HM 10/25
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3.6 Technische Daten HM 10

Typ Type Type HM 10/10 HM 10/25
Bestellnummer Article Mo. Order no.
Hub Course Stroke 10 mm 25 mm
Zylinder Cylindre Cylindra 10 mm 10 mm
Mechanischer Hub Course mécaniquea Mecanical stroke {12 mm) (26 mmi)
Max. Nutzlast Charge utile max. Max eff. weight 12 kg 0.9 kg
Kolbankraft ainfahran Force du piston enter Piston force retract 35N 35N
Kolbenkraft ausfahren Force du piston sortie Piston force extrend 47N 47 N
Betrisbedruck Pression d'alimentation Operating pressure 6+/-2 bar 6+/-2 bar
Luftanschiuss Raccords dair Air connaect M3 (3x) M3 (3x)
Luftverbrauch ¢ Zyklus Consomation dair / cycle Air consumtion / cycle 0.007 NI 0.016 NI
Einbaulage Pasition de montage Mounting position - -+
Maodulgewicht Poids du module Weight of module 0.54 kg 0.684 kg
Stossdampfer hydraulisch Amortisseur hydraulique Shock absorber hydraulic ME x 0.5 Mé x 0.5
Anschlagholse Vis d'arrét Adjusting stop 50286115 50286115
Larmpegal bei § bar Niveau de bruit & 6 bar Decibel level, at & bar < 65 dB(A) < B5 dB{A)
Befestigungsraster oben Trame de fixation an haut Fiting grid upside 30x30 mm 30x30 mm
Befestigungsgewinde Filet de montage Mounting thread M4 M4
Temperatur: Températura: Temperatura:
— Lager — de stockage — Storage 0°C..50°C 0*C...50°C
- Betrisb - d'utilization — Operation 0°C...50°C 0*C...50°C
— Luftfeuchtigkeit — Humidité — Humidity < 00% < 80%
{nicht kondensierend) (sans condensation) {non condensing)
Medium: Fluida: Medium:
gefilt. Druckluft air comprimé filtré fitered comprassad air 10...40 um 10...40 um
Wiederholgenauigksit Précision de répétition Repeating precision +/-0.01 mm  +/-0.01 mm
Lastausgleich (LA} Equilibrage de chargs (LA) Load balancing (LA} 10N 88N

Der Lastausglaich unterstotzt dan Ausfahr-
Hub und dampft dem Einfahr-Hub.

Léquilibrage de charge aide la course en sortie The load compensation supports the exten-
gt freine la coursa en entréa. sion stroke and damps the ratraction stroke.

Thie technical data refer to a nominal
pressure of & bar under Afag standard test
conditions.

Die technischen Daten beziehen sich auf
ainen Nenndruck von & bar und Afag Stan-
dard-Testbedingungen.

Las caractéristigues tachniques se basent
SUr une pression de consigne de § bar et
les test standard Afag.

Im Lieferumfang inbegriffen:

2 Zentrierhdlsen @7 x3 mm

2 Montageschrauben M4x 8 mm
2 Montageschrauben M4x12 mm
2 Unterlagscheiben M4

La livraison comprend:

2 Douilles de centrage @7 x3 mm
2 Vis montage M4x8 mm

2 Vis montage M4x12 mm

2 Disgue M4

Includes in the delivery:

2 Centering bushings @7 x3 mm
2 Mounting screw M4x 8 mm

2 Mounting screw M4x12 mm

2 Disc M4

Pour la commande du module course
on peut utiliser aussi bien de I"air huillé
que de 'air exempt d’huilé

Classe de salle blanche:

10 000 (Federal Standard 209E)

Das Hubmodul kann mit geblter oder
Olfreier Luft betrieben werden.
Reinraumklasse:

10 000 (Federal Standard 208E)

The module stroke may be operated
with gil-containing or oil-free air.
Clean room class:

10 000 (Federal Standard 209E)

Garantie: 40 Mio. Lastwechsel / 2 Jahre Garantie: 40 millions de courses / 2 ans  Warranty: 40 Mio load strokes / 2 years

Tabelle 3: Technische Daten HM 10
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3.7 Linearfuhrungs-Belastungen HM 10 Hubmodul e

f\ ) afag

Fz
Mz
My Mz
\Z
—
Typ Type Type HM 10,10 HM 10/25
Max. zuldssige Moments static Max. permitied Mz 11 Nm 14 Nm
statische Momente max. autorisés static torque My 7 Nm 7 Nm
Mz 7 Nm 7 Nm
Max. Wirkkraft Puiszance max. Max. potency Fy 1BO N 150 M
Fz 180 M 180 N
Wirkabstand Distanco active Activa distance
Hub singefahren Course derriare Beahind Stroke X 38 mm 45 mm
Hubzeiten HM 10/10 F HM 10/25 vertikal ausfahren
HK 110 =
: B Verfahrzeit
< I p—— e Messung bei 6 bar
2dg — o — —
% : = Durée du déplacement
£ = = P Pression mesuré avec & bar
8 = ]
e - - — Traversing time
BT e Mesurage by 6 bar
i = ge Dy
1 T
o 2 - & # b1+]
Hub [rmen]
HIM 105
8 = Verfahrzeit
S oo jre Messung bei 6 bar
b TR =i
% :E e = Durée cu déplacement
= - o =" Pression masure avec 6 bar
B - & e s -
R —— Traversing time
a0 Mesurage by 6 bar
3
aon

6 B 0 1z W 8 W OB B mM N
Huh [rwem]

HM 10-HM 16-HM 25-BA-vers.1.8 de.26.01.12 19
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3.7 Vorzugskombinationen zu HM 10

3 sdmects 2 1 wdrcts 2
3 wdmts 2 T . .
s ez e
1,2 VERE gk 1 wdrect> 22 [IEXECEN
23  edirect> 2 1 wdrect> 1 [ERER
1 VB 137 3 = TR
o et 5 1 VW 302 12 EIRE
2.3 VR 127 3 1% VIV 203 2 R
HM 10 1 =dect> 23 1 «diect> 12
HM 10 SRR |
M 4 1 = direct = 2
1 VB 117 3 1 VE 130 12
1.3 VP13 23 . VP 107 12 UG 20
m a3 «diect> 2 1 wdrec> 12 [IEEEIR
2l Erese s Cowene 1 CIEEE
1 VP 137
| w1 I
LE-60 2 VP13 | 23 «direct> 1
3 Ve 110 2.3 1 VE 140 2
12 wPiz 23 o veise 2 EEEE
 wenr  2a ) )
1 wdict> 23
1 ediect> 23
1 VR 23
MTZ 25x2 [ VEiT 23

* Ev. Verlangerungsstick zu
UG verwenden
** zaitlich versatzier Anbau
*** V5 nicht im Lisforumfang

* | Hiliser éventuallament la rallonge
pour la pince
** Montage déports Iatéralomant
*** Y5 pas inclus

* If neaded, use gripper
extansion
** Offset mounting
** V5 not included

Beachton Sia die moglichen Anbaulagen  Noter que les situations de montage
der Module zusinandar. peuvent varier d'un module i Fautre.

Mote that thare might ba differant mounting
positions from one module to another one.

Erferderliche Verbindungsslements
und das Standerprogramm finden Sie
im Register: «\erbindungselaments
und Standerprogramm. =

Vous trouverez dans le registre
«Eléments de jonction et supporis/
cofonness les alements de jonction
necessaires ainsi gue nofre gamme de
montants.

The connection elements raguired and the
range of pedestals are depicted in

the «Connection slements and supporis/
columns= regisier

—* Anbaufldchen / areas de la montage / mounting areas -

cs PS LM/LE RM/RE  CR/BM32/RAME/RE UG/GM/EG/SG/DG/PG|
= e | 1 gE ==
PMP / ;Mp-c ' SA PME .szME—c ' oz ' pez/iPDZ HM
5 3 3 1
T =1, gt T | oo il
2 3 2 2 3

Proximity switch / Shock absorbers /
Adjusting stop screw pleass see chapter 14:
=genaral accassoriass.

Dietectaur / Amortisseurs /
Vis d'arrdt voir la capitel 14:
«3CCEess0ires gendraun-.

Sensoren / Stossdampfer /
Anschiagschrauben siche Kapital 14:
=Zubehtr allgemaine-.

20 HM 10-HM 16-HM 25-BA-vers.1.8 de.26.01.12
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3.9 Masszeichnungen HM 16/16 u. HM 16/40

A oo Ny

Bohrungen sind durchechraubbar
@ Fercage avec taraudage débouchant
. = Crilled holes can be tappad
= B [LElr Al [EalirA]
P=M | s = 3
h=] 1% WEE MExE i}
o ] a
Pa WS
S ® L ;
= 5l 5
& |ler—7 o[ er—
& ] = I R
I T
0 28 iaars A8 s i
STHIN A [ &8
£
2
=
&
k=
HM 16/16
48 a0 »\.{
Bohrungen sind durchschraubbar
# Pemage avec tarsudage débouchant
r -] Drilled holes can be tapped
2
| B B BT 1 [ Etirs)
w/// sl = | F| F y :
al g Ml MExS 18
|
o - -
f [
B=ME
. (2 L /
} o| - * s %
© o = ol 2 |
o i I 7 T
s 1 1 I
10 4B 10013 48 s 10
1] [
HM 16/40

Abbildung 4: Masszeichnung HM 16/16; HM 16/40
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3.10 Technische Daten HM 16

Typ

Bestellnummer

Type
Article Mo.

Type
Order no.

HM 16/40

Hub Course Stroke 16 mm 40 mm
Zylinder  Cylindre  Cylindre 18 mm 16 mm
Mechanischer Hub Course mécaniqua Macanical stroke {18 mm) (42 mm)
Max. Mutzlast Charge utile max. Max eff. weight 40 kg 30kg
Kolbenkraft einfanren  Fores du piston snter  Piston force retract 103N 102N
Kolbenkrafl ausfahiren Force du piston sortie Piston force exirend 120N 120N
i&'_e;i;;}::.sdruck ) Prassion d_-'.;iirr:anta‘linn ) Dparatln_é ;_:ur_a;-sure B+/-2 bar .-E_-;-!-E bar
i_uftanschluss ) Raccords d'air ) Ajr connact M5 (3x) Ms {3x)
i_uftvarbrauch { Zykius . Comsomation d’air / cycle . D.{EE_NI _IFED_NI—
Einbaulaga o - E(-].S'Iﬁcll"l de montage ) - Mounting position _-;- “-l-:m
Modulgewicht Poids du modula Weight of moduls 1.1 kg 1.3kg
Stussdampfar hydraulisch . Amortisseur hydrauliqua . Shock absorber hydraulic MBx1 Max1
Anschiaghdlse Vis d'amrét Adjusting stop 50287664 50287 BE4
Larmpeqgel bei 6 bar Niveau de bruit & 6 bar Decibal lavel, at & bar < 65 dB(A) =< 65 dB(A)
Befastigungsmster oben . Trame de fixation en haut . Fixing grid upsids 3030 mm 30x30 mm
[dBx48) (48x48)
Defastigungsgewings | Cllat de montags ' Mounting thread M4 (M8} M4 (M)
Tempearatur: 'l-'empératura: i’ﬁmperamra: i
—Lagar - do stockaga — Storage 0°C..80°C 0°C...s0°C
- Betrigb - d'utilisation — Operation °C.50°C B°C..50°C
— Luftfeuchtigkeit — Humidité — Humidity < B0% < D0%
(nicht kondensierend) sans condensation non condensing
Medium: Fluide: Medium:
gefilt. Druckluft air comprimé filiré filtered comprassed air 10...40 urn 10...40 um
';'lﬁederholganaulgkeil - Pracision de répstition - Hepeating precision +-0.01 mm  +/-0.01 mm

Lastausgleich {LA)

Equilibrage de charga {LA)

Load balancing (LA}

30N

25N

Der Lastausglaich unterstutzt den Ausiahr-
Hub und dampft den Einfahr-Hub.

Die technischen Daten bezishen sich auf
ginen MNenndruck won & bar und Afag Stan-
dard-Testbedingungen.

Im Lieferumfang inbegriffen:

2 ZentrierhOlsen @9x4 mm

2 Montageschrauben M6x 16 mm
2 Unterlagscheiben M&

Das Hubmodul kann mit geblter oder
tlfreier Luft betrieben werden.

Reinraumklasse:
10 000 (Federal Standard 209E)

Garamtie: 40 Mio. Lastwechsel / 2 Jahre

22

Laguilibrage de charge aide la course en sortie  The load compensation supports the exten-

gt freine la course en entrés.

Las caractéristiques techniques s& basent
sUr une pression de consigne de & bar ot

les tast standard Afag.

La livraison comprend:

2 Douilles de centrage @9x4 mm
2 Vis montage MGx 16 mm

2 Disque M&

Pour la commande du madule course

on peut utiliser aussi bigl
que de I'air exempt d'hul
Classe de salle blanche:

sjion stroke and damps the retraction stroke.

The technical data refer to a nominal
pressure of & bar under Afag standard test
conditions.

Includes in the delivery:

2 Centering bushings @9x4 mm
2 Mounting screw MGx 16 mm

2 Disc M6

The module stroke may be operated
n de "air huillé with oil-containing or oil-free air.

ile Clean room class:

10 000 (Federal Standard 209E)

10 000 (Federal Standard 209E)

Garantie: 40 millions de courses / 2 ans  Warranty: 40 Mio load strokes / 2 years

HM

10-HM 16-HM 25-BA-vers.1.8 de.26.01.12



3.11 Vorzugskombinationen zu HM 16

3
cs 2o 3
:
1
: 24
PS25 3
3
13
PS32 2
3
i
:
3
PEZ-85 3
:
3
23
12
MT 26x2 1
MTZ 2522 1
i
EETE
MT 45x2 a 1
MT 45x2 b 1
MTZ 45w2 1
+

* Ev. Verlangenungsstick 2u

UG verwandan

** gaitfich versetzter Anbau

VP 117
= direct =
= direct =

VP1i27
= direct »
= direct »

VP 148

VP 148
= direct »
-+ diract »

= direct =

= direct =
¥P 146

YP113
VP 146

< direct =
VP 118

-+ direct »
VP 119

-+ direct =
VP 113

VP 113
-+ direct »
= direct >
= direct »
- direct =
= direct =
= direct =

= direct =

Beachien Sie dis moglichen Anbaulagen

der Module zusinander.

Erforderliche Verbindungsalamante
und das Sténderprogramm findan Sia
im Register: «VWerbindungselamenta

und Standarprogramm.s

- Anbauflichen / areas de la montage / mounting areas

Cs

—]

2

PMP / PMP-c

4

M@m
=

P2
3
1 |'-'|1

SA

1=

3

{\) afag

5 e
5 i edmdte 2
2 1 <+ diract » 2 C820
3 1 V5 801 2 LM 16
: 1 wus 2
3 v wewr 2
3 1 =+ direct » 2
21 . WP 117 5 i
£ 1 edict> 23
i R - |
<= HM 16 1 ediect>
P edeas 1 I
23
5 = VW 302 12 I
1 VS 507 1
E 1 VW 303" 2
1 V5 507 1
g 3 VW 303" 2
1 < diract » 1,2
i ] VB 112 3 L
1 <+ direct » 1,2 uG 25
23
voowie 0 HEIE
23
1 VP 137 3 SA-1
24
1 wewr 3
23
1 VP 148 1 RE-75
23
1 < direct -+ 1
24 1 VE 148 2 £l =t
22 P 2 EEEEEE
2.3 A +
* Utiliser évertusliement [a rallonge * If nesedad, usa grippar
pour la pinca extansion

** Montage déporis lateralement ** Offset mounting
Moter gue les situations de montage
peuvent varier d'un module a I'autre.

Vous trouverez dans la registre
«Elémants da jonction et supporis/
colonnas- las dlémeants de jonction
nécassaires ainsi gue notre gamme de

range of pedastals are depicted in

columns= register.

Mote that there might be diffarent mounting
positions from one module to another ocne.

Thea connection slemants required and tha

the =Connection elements and supports/

miontants.
-
LM/LE RM/HE  CH/AM32/BME/RE UG/GM/EG/SG/DG/PG|

3

! 1 B}B 1 Bﬂ-ﬂ 2 IIH
2 2 3 3

PME / PMEc oz PEZ/PDZ HM
3 3

1 1 =
a 1 u:[%n m

2

HM 10-HM 16-HM 25-BA-vers.1.8 de.26.01.12

il

1
2

23



f\ ) afag

3.12 Linearfihrungs-Belastungen HM 16 Hubmodule

Typ Type Type HM 16/16
Max. zulissige Moments static Max. permitted Mx 30 Nm
statischa Momente max. autorizés static torgue My 20 Nm
Mz 20 Nm
Max. Wirkkraft Puissance max. Max. potency Fy 380 N
Fz 38O N
Wirkabstand Distance active Active distance
Hub gingefahren Course darrigra Bahind Stroke X 51.5 mm
Hubzeiten HM 16/16 / HM 16/40 vertikal ausfahren
HM 1616
Lt P Verfahrzeit
o e — — Messung bei 6 bar
g - .1_;’,‘_:09 —_—— =
— = Durée du déplacement
£ = Pression mesuré avec 8 bar
A - g s =
- - e Traversing time
i —_— Mesurage by 6 bar
3 ==
50 . . .
'] 2 4 -] ] T 12 T4 16
Hishy fmen]
12 IS Verfahrzeit
20 - 50
:m _ﬁtgg__ _ = Messung bei 6 bar
L Bl Rt Durée du déplacement
£ = = — = Pression mesuré avec 6 bar
§ owi= ———
14 e & —— Traversing time
b e Mesurage by 6 bar
2 —
an ;
1 0 - ] 20 40
His {rmemi]

24
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22 Nm
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420 N
420N
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3.13 Masszeichnungen HM 25/25 u. HM 25/64

48 s %
Bohrungen sind durchschraubbar

[]] |
@ Percage avec taraudage débouchant
2 ] = Drilled holes can be tapped
ik o
=] =
P=Gim"/"_|16.8 37 g 3 el BetiTiz]
I a
228 MExd MExR 25
) [ = . |
l; P =g B =g
i Y -~ o i
i off . \hj’ ¥ J[® f/
) "ﬁ i -
i & (e Jd | #|] +#
n w ] w B
2] | II lI ZIl
15| A8 saeis 48 sems _[188
85 =5
=E|
24 snams
a5 48 sapis
HM 25/25
&5
Bohmungen sind durchschraubbar
# Pearcage avec taraudage débouchant
= Crillad holes can be tapped
=
ES G EHT2 (ol rivd |
k=]
25 MR Mz 235
1
o I . & |
I P =GI¥ =
_'.;- b (tali-n
Tl
] o = ; =) k
Dll i ® &
i
a K s w
H o - v . E 8
[ | w I o | -
= i L -
185] 48 .-0ms 48 jars 185
[ LN "
a2 &5 88
] |48 so0s
HM 25/64

Abbildung 5: Masszeichnung HM 25/16; HM 25/64
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3.14 Technische Daten HM 25

Typ Type Type HM 25/25 HM 25/64
Bestellnummer Article Mo. Order no.
. ____________________________§ ___________________________§ |
Hub Course Stroke 25 mm 64 mm
Zylindar Cylindre Cylimdra 25 mm 25 mm
Mechanischer Hub Caourse mécaniqua Mecanical stroke {26 mm) (66 mim)
Max. Nutzlast Charge utile max. Max off. weight 400 ka 8.0 kg
Kolbankraft sinfahren Forca du pistan nter Piston forcs retract 247 N 247 N
Kolbenkraft ausfahren Forca du pi;ton sortie Piston force extrend 5!3_‘5 N 1"5!; M
Betrisbzsdruck |-:‘IBSSTDI'I d'alimentation Opearating pressura B4/-2 bar 6+/-2 har
Luftanschiuss Raccords d'air Air connect G1/8" (3x) G1/8" (3x)
Luftverbrauch / Zykius Consomation d'air / cycle Air consumtion / cycla 104 NI -5268 NI
Einbaulage I-:‘ueilion de maontage Mounting position + +-
Modulgewicht Soids du moduls Weight of maduls Dokg 26 kn
Stossdampfer hydraulisch Amortisseur hydraulique Shock absorber hydraulic M1Z015-06  M12x15-08
Anschlaghalsa Vis d'arrat Adjusting stop 50287968 50287868
Larmpegeal bei & bar Niveau de bruit 4 & bar Decibel level, at & bar B5 dBjA) < B5 dB{A)}
Befastigungsraster oben Trame de fixation en haut Fixing grid upside 48x48 mm 48x48 mm
Befastigungsgewinde Filet de montage Mounting thread ME M&
Temperatur: Température: Temperatura:
— Lager - de stockage - Btorago 0*C...50°C 0*C..50°C
— Batrieb — d'utilization — Operation 0°C...50°C 0*C...s0°C
- Luftfeuchiigkeit — Humidité — Humidity < B80% < B0%
{richt kondensiersnd) sans condensation non condensing
Medium: I.:Iuidgz Medium:
gefilt. Druchkiuft air comprimé filtré fitered compressed air 10,40 um 10...40 pm
Wiederholgenaulgkeit Précision de répétition Repaating pracision +-0.01 mm  +/-0.01 mm
Lastausgleich [LA) Equilirage de charge (LA} Load balancing (L&) TON TON

Der Lastausgleich untarstotzt den Ausfahr-
Hub und dampft den Einfahr-Hub.

Dig technischen Daten bazighen sich auf
ainen Menndruck von 6 bar und Afag Stan-
dard-Testbedingungen.

Im Lieferumfang inbegriffen:

2 Zentrierhdlsen @9x4 mm

2 Montageschrauben MBx 16 mm
2 Unterlagscheiben M&

Das Hubmodul kann mit gediter oder
Gifreier Luft betrieben werden.

Reinraumkiasse:
10 000 (Federal Standard 209E)

Garantie: 40 Mio. Lastwechsel / 2 Jahre

26

Léquilibrage da charge aide la course en sortie
&t freine la course en entrée.

Las caractéristigues techniques se basent
sur una prassion de consigne de 6 bar et
les test standard Afag.

La livraison comprend:

2 Douilles de centrage @9x4 mm
2 Vis montage MBx 16 mm

2 Disque M&

Pour la commande du module course
on peut utiliser aussi bien de I"air huillg
que de "air exempt d'huilé

Classe de salle bianche:

10 D00 (Federal Standard 209E)

Garantie: 40 millions de courses / 2 ans

HM 10-HM 16-HM 25-BA-vers.1.8 de.26.01.12

The load compensation supports the exten-
ston siroke and damps the retraction stroke.

The technical data rafer to a nominal
prassure of 6 bar under Afag standard test
conditions.

Includes in the delivery:

2 Centering bushings @9x4 mm
2 Mounting screw MBx 16 mm

2 Disc M6

The module stroke may be operated
with oil-containing or oll-free air.
‘Clean room class:

10 000 (Federal Standard 209E)

Warranty: 40 Mio load strokes / 2 years



3.15 Linearfihrungs-Belastungen HM 25-Hubmodule

My

Hik

L.

Max. zuldssige
statizcha Momente

Max. Wirkckraft

Wirkabstand
Hub gingefanren

Type

Moments static
mian. autorisés

Pugssance max.

Distance active
Course derrigrg

Hubzeiten HM 25/25 / HM 25/64 wertikal ausfahren

i o]

10 - a0y — —

2 fre]

B & d4 B
\

250

180

Zalt fms]

e e
o
00—

16 20 24 24 32 56 o 43 @ 52 66 B0 Ge

Huh [rrem]

Type HM 25725
Max. permitied M 0 Nm
static torgue My 25 Nm
Mz 28 Nm
Max. potency Fy 410 N
Fz 440 N
Active distance
Behind Stroke X &0 mm
Verfahrzeit
Messung bei 6 bar
Durée du déplacemant

Pression mesuré avec 6 bar

Traversing time
Mesurage by 6 bar

Verfahrzeit
Messung bei & bar

Durée du deéplacemant
Pression mesuré avec 6 bar

Traversing time
Mesurage by 6 bar

HM 10-HM 16-HM 25-BA-vers.1.8 de.26.01.12

HM 25/64

g6 Wm
27 Nm
27 Nm

400N
400N

66.5 mm
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3.16 Vorzugskombinationen zu HM 25

o | e | 2 T
3 VP 142 2 1 direct> 2
1 VP 146 3 1 VP 142 2
PS 32 3 VP 146 2.3 _
2 <drects> 23 L NERE 2 ks
B o e 23 o weue 2
m i VD 146 1 1 VP 146 2 LM 32
PEZ.65 3 Ve 110 53 ; Ll : HEE
PEZ-80 a VP 118 23 e ———
HM 25 1 <dect> 2 IEEER
PEZ-100 3 VP 118 2.3 3 < diratia 3
1" VB 145 3 HA1S
PDZ-180 2 VP 119 2.3
e IR i edisets
23 VB 118 23 1 =drect> 1 EER
1 VP 146 as 1 VP 146 1 CR2s
B 2 = P wa
- 1 Vv ap2 2
BEEE - VP 118 2.3 : — y
1 +diect+ 23 1 VW 302 2
ATl ¢ +direct> 23 1* VP 146 12 HEEE
Al <diect> 23 1 VP 146 : EERR
0 4 v o EXEE
1 VP 148 23 LE-50
covewe o EET
* Beitlich worsoiztor Anbau * Montago déportd latéralomaont * Offgot mounting
Baachten Sia die méglichen Anbaulagen  MNofer que las situations de montage Note that thera might be diffarent mounting
der Module zusinander. pecvent variar d'un module 3 'autra. positions from one module to another ona.
Erforderiche Verbindungsalemante Vous trouvarez dans la registra The connection elements required and the
und das Standerprogramm finden Sie «Eléments de jonction et supports/ range of pedastals are depictad in
im Register. «\ierbindungselements colonness les slements de jonction the «Connection slements and supports/
und Standerprogramm.= necessaires ainsi gue notre gamme de columnss- register.
montants.
< Anbauflichen / areas de la montage / mouniing areas &
cs PS LM/LE RM / RE CA/BM32/RME/RE UG/GM/EG/3G/DG/PG
3 3
= = L e {E=:
2 2 S 3
PMP / PMP-c SA 0OZ PEZ / PDZ HM
3 3 1
1
st =1, T | G 1ol ]
z 3 2 2
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3.17 Funktion der Hubmodule

Die Hubmodule HM sind pneumatisch betriebene Gerate fir Langsbewegungen von
0 bis 64 mm Hub. Alle Module werden nach Kundenbestellung einbaufertig angelie-
fert.

Ein mit Druckluft betriebener, doppelwirkender Kolben erzeugt die Langsbewegung.
Die Stufenlos verstellbaren Anschlagschrauben begrenzen den Hub.
Der Hub wird mit Afag-Stossdampfern endlagengedampft.

4
1
8 6 5
1 Bodenplatte 2 Grundkorper 3 Schlitten
4 Schlittenplatte 5 Kreuzrollenfihrungen 6 Stossdampfer
7 Anschlaghalter 8 Anschlaghulsen

/A VORSICHT

Bei Einbau in vertikaler Lage ist der Schlitten immer vor der Montage
in die unterste Position zu bewegen, da plétzlich bewegende Mas-
sen Verletzungen hervorrufen kénnen.

HM 10-HM 16-HM 25-BA-vers.1.8 de.26.01.12
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3.18 Pneumatikanschlisse HM 10/ HM 16 / HM 25

Am Grundkdrper befinden sich auf der rechten und der linken Seite und unten je 2
Pneumatikanschlisse HM 10 (M3); HM 16 (M5); HM 25 (G 1/8”).

Luftanschliisse Modulplatte unten (siehe Bild unten).

Die nicht verwendeten Pneumatikanschlisse missen mit dem mitgelieferten Ver-
schlussschrauben luftdicht verschlossen werden.

Betriebsdruck : 6 bar +/-2

' L N2
NS R@D d
LY A
\Rx
At 1B 4
2 21
\ e (K] e
1 R~|vR
R N T 3
N 1 fz‘fl
- hN |\ 5| ) I
} IS L—J 1
| l i
1 Druckluftanschluss 6 bar +/-2 4 Drosselriickschlagventil
2 Wartungseinheit 5 Hubmodul

3 Wegeventil 5/2

Modulplatte unten
Verschlusszapfen wegnehmen,
O-Ringe aus dem Beipack-Set
in die Bohrungen einlegen.

So kann das Modul direkt Gber
eine Montagplatte angespiesen
werden.
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3.19 Einstellung des Hubs  (unter Druck)
Position eingefahren:

Ldsen der Feststellschraube Drehen der Anschlaghllse Anziehen der Fest-
In die Endposition stellschraube

Position ausgefahren:

Ldsen der Feststell- Drehen der Anschlaghulse Anziehen der Feststell-
Schraube in die Position schraube
/A\VORSICHT

Da das Modul unter Druck steht kbnnen plétzliche Bewegungen des
Modul Gliedmassen durch bewegliche Bauteile gequetscht werden.

HM 10-HM 16-HM 25-BA-vers.1.8 de.26.01.12 31
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3.20 Einstellen der Stossdampfer

Position eingefahren:

Losen der Kontermutter Drehen des Stoss- Anziehen der Kontermutter M8x1

M8x1 stossdampfers in die
Endposition

Position ausgefahren:

Loésen der Kontermutter Drehen des Stossdampfers Anziehen der Kontermutter
M8x1 in die Endposition (von Hand) M8x1

Bendtigte Werkzeuge:

HM 10 HM 16 HM 25

) Gabel-Ring —Schliissel SW9 SW 10 SW 14
\_) Gabel-Ring-Schlussel SW5 SW 6 Sw38

- Imbus-Schlissel SW2 SW25 SW25
Imbus-Schlissel SW 2
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3.21 Ausfahr-Stossdampfer ausbauen

Die Stossdampfer kbnnen ganz einfach ausgebaut werden, dazu bendétigen Sie fol-
gende Imbus-Schlussel

Typen: HM 10 HM 16 HM 25
Imbus-Schlissel SW2mm SW25mm SW 2.5mm

Wenn der Halter ausgebaut ,ist kann der defekte Stossdampfer ausgewechselt wer-
den, die Bestellnummer finden Sie hinten beim Zubehor.
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3.22 Einfahr- Stossdampfers auswechseln

34

Sie haben die Mdglichkeit einen defekten Stossdampfer selber auszuwechseln.

Sie finden im Zubehor die Stossdampfer-Bestellnummer fur ihr Hubmodul.

Ausbau Reihenfolge

Ldsen der Kontermutter
Defekter Stossdampfer ausschrauben
Neuer Stossdampfer einschrauben

Neuer Stossdampfer auf Funktion einstellen (siehe einstellen des Stossdamp-
fers).
Kontermutter festziehen

Anschlaghiilse

Anschlaghalter
Klemmschraube

Kontermutter
Stossdampfer einfahren

Stossdampfer
ausfahren

Anschlaghtilse Stossdampfer
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3.23

f\) afag

Naherungsschalter anbauen

Das HM-Hubmodul hat auf zwei Seiten je zwei C-Nuten zum einsetzen der Néhe-
rungsschalter. Mit den Naherungsschalter kénnen die Endpositionen abgefragt wer-
den, eine LED zeigt den Schaltzustand an.

Kontaktstange mit Magnet 2 C-Nuten

Naherungsschalter

/

2 C-Nuten

Montage der Naherungsschalter

1.

Naherungschalter (1) mit montierten Klemmestiick (4) in die C-Nuten einsetzen.

2. Den Néherungsschalter grob bestimmen und mit Schraube (3) fixieren
3.
4. Funktionskontrolle, ein LED (2 ) zeigt den Schaltzustand an.

Die Endpositionen einstellen und die Naherungschalter definitiv fixieren

Die Hubmodule mit Naherungsschalter dirfen nicht in einer explo-
sionsgefahrdender Umgebung eingesetzt werden!
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3.24 Inbetriebnahme, Betrieb, Schulung

Die Hubmodule HM geraten durch die elektrische Ansteuerung und
Druckluft in Bewegung. Falls sich die Hubmodule HM nicht frei be-
wegen konnen, besteht im Zusammenhang mit Anbauten die Ge-
fahr von Verletzung, Quetschung, Abscherung.

Falls Anbauten an den Hubmodule HM in Zusammenhang mit den
sich bewegenden Lasten eine Gefahrdung ermoglichen, muss ein
entsprechend sicherer Betrieb gewahrleistet sein.

Durch den dezentralen Regler befindet sich der Bediener des Hub-
moduls nicht zwingend neben dem Produkt und kann somit durch
den Hubbetrieb andere Personen fremdgefahrden.

Fur Arbeiten am Hubmodul HM schalten Sie die Steuerung und die
Druckluft des Moduls aus und sichern Sie diese gegen unbeabsich-
tigtes Wiedereinschalten. Signale der Steuerung kdnnen unbeab-
sichtigte Bewegungen des Moduls hervorrufen, welche zu Verlet-
zungen fihren kénnen.

Der Anlagen Bediener muss uber die moglichen Gefahren des eingesetzten Hubmo-
duls HM instruiert sein, die ndtigen Hinweise findet er in dieser Betriebsanleitung.

3.25 Vorbereitung zur Inbetriebnahme

Stellen Sie vor der Inbetriebnahme den Stossdampfer und die Anschlagschraube so
ein, dass der vorgesehene Hub richtig abgedampft wird.

VORSICHT

Das Hubmodul ist ein feinmechanisches Gerat und muss mit der
notwendigen Sorgfalt und Sauberkeit sowohl bei Transport und La-
gerung als auch bei der Handhabung, Einstellung und Montage be-
handelt werden.
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3.26 Inbetriebnahme
Die 1. Inbetriebnahme sollte langsam und schrittweise erfolgen.
Achten sie auf die zulassigen technischen Werte (siehe Technische Daten) fr:

- Nutzlast
- Bewegungsfrequenz
- Momenten Belastung

Die Hubmodule HM geraten durch die elektrische und pneumatische
Ansteuerung in Bewegung. Falls sich die Hubmodule HM nicht frei
bewegen kdnnen, besteht im Zusammenhang mit Anbauten die Ge-
fahr von Verletzung, Quetschung, Abscherung.

Falls Anbauten an dem Hubmodul HM in Zusammenhang mit den
sich bewegenden Nutzlasten eine Gefahrdung ermdoglichen, muss
ein entsprechend sicherer Betrieb gewdahrleistet sein.

Stellen Sie sicher, dass sich Arbeitsbereich des Moduls keine Personen oder
Werkzeuge befinden.

Fuhren Sie einen Probelauf durch
Zuerst mit langsame Verfahrbewegungen, dann unter den effektiven Einsatzbedin-
gungen
Schulung

Das Gerat darf nur von Fachpersonal installiert und betrieben werden, die mit dem
Inhalt dieser Bedienungsanleitung vertraut sind.

3.27 Einstellen, Umristen

Die Hubmodule HM geraten durch die elektrische und pneumatische
Ansteuerung in Bewegung. Falls sich die Hubmodule HM nicht frei
bewegen kdnnen, besteht im Zusammenhang mit Anbauten die Ge-
fahr von Verletzung, Quetschung, Abscherung.

Falls Anbauten an dem Hubmodul HM in Zusammenhang mit den
sich bewegenden Nutzlasten eine Gefahrdung ermdoglichen, muss
ein entsprechend sicherer Betrieb gewdahrleistet sein.

Der Anlagen Bediener muss tiber die moglichen Gefahren des eingesetzten Hubmo-
duls HM instruiert sein, die ndtigen Hinweise findet er in dieser Betriebsanleitung.
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Durch den dezentralen Regler befindet sich der Bediener des Hub-
moduls HM nicht zwingend neben dem Produkt und kann somit
durch den Hubbetrieb andere Personen fremdgefahrden.

Fiur Arbeiten am Hubmodul HM schalten Sie die Steuerung des Mo-
duls aus und sichern Sie diese gegen unbeabsichtigtes Wiederein-
schalten. Signale der Steuerung kdnnen unbeabsichtigte Bewegun-
gen des Moduls hervorrufen, welche zu Verletzungen fihren kon-
nen.

3.28 Normalbetrieb

Die Hubmodule HM geraten durch die elektrische und pneumatische
Ansteuerung in Bewegung. Falls sich die Hubmodule HM nicht frei
bewegen kdnnen, besteht im Zusammenhang mit Anbauten die Ge-
fahr von Verletzung, Quetschung, Abscherung.

Falls Anbauten an dem Hubmodul HM in Zusammenhang mit den
sich bewegenden Nutzlasten eine Gefahrdung ermdoglichen, muss
ein entsprechend sicherer Betrieb gewahrleistet sein.

Durch den dezentralen Regler befindet sich der Bediener des Hub-
moduls HM nicht zwingend neben Produkt und kann somit durch den
Hubbetrieb andere Personen fremdgefahrden.

Im Normalbetrieb darf nicht in die Anlage eingegriffen werden.

Der Anlagen Bediener muss uber die moglichen Gefahren des eingesetzten Hubmo-
duls HM instruiert sein, die ndtigen Hinweise findet er in dieser Betriebsanleitung.
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4  Wartungsanleitung
4.1  Wartung und Pflege

Die Hubmodule HM geraten durch die elektrische und pneumatische
Ansteuerung in Bewegung. Falls sich die Hubmodule HM nicht frei
bewegen kdnnen, besteht im Zusammenhang mit Anbauten die Ge-
fahr von Verletzung, Quetschung, Abscherung.

Beachten sie die Bedienungsanleitung der Anlage, in welche das
Hubmodul HM eingebaut ist.

Wartung und Pflege durfen nur von qualifiziertem Fachpersonal
durchgefiihrt werden.

Far Arbeiten am Hubmodul HM schalten Sie die Steuerung und die
Druckluft des Moduls aus und sichern Sie diese gegen unbeabsich-
tigtes Wiedereinschalten. Signale der Steuerung kdnnen unbeab-
sichtigte Bewegungen des Moduls hervorrufen, welche zu Verlet-
zungen fuhren kénnen.

Beachten Sie die Bedienungsanleitung der verwendeten Steuerung.

Der Anlagen Bediener muss tiber die moglichen Gefahren des eingesetzten Hubmo-
duls HM instruiert sein, die ndtigen Hinweise findet er in dieser Betriebsanleitung.

Regelmassige Wartung

Wartungsintervall Wartungsarbeit

Bei Bedarf Reinigung des Moduls mit einem trockenen, fuselfreien Tuch.

Das Modul darf nicht abgespritzt werden und zur Reinigung
durfen keine aggressiven Reinigungsmittel verwendet wer-
den.

Tabelle 4: Wartungsarbeiten

Weitergehende Wartung

Eine weitergehende Wartung des Hubmoduls HM ist unter den nachfolgenden Um-
gebungsbedingungen nicht notwendig:

Saubere Werkstattatmosphéare

Kein Spritzwasser

Keine Abrieb- oder Prozessstaube

Klima und Temperatur gemass den technischen Daten
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4.2  Instandhaltung

Das Hubmodul HM ist Lebensdauergeschmiert, es kann mit gedlter oder 6lfreier Luft
betrieben werden.

VORSICHT

Vor einem Betrieb mit olfreier Luft darf das Hubmodul HM keinenfalls
mit geolter Luft betrieben worden sein !

Luftspezifikationen :

Trocken (Kondenswasserfrei)

Gefiltert (40 um Filter fur geodlte Luft)

Gefiltert (5 pum Filter bei olfreier Luft)
Wenn das Hubmodul HM mit gedlter Luft betrieben wird, empfehlen wir folgende
Oele:

Blaser Blasol 154
Avia Avilub RSL 10
BP Energol HPL 10
Esso Spinesso 10
Shell Tellus huile C 10
Mobil DTE 21

Festo Spezialdl

Oelmenge : 5 a 10 Tropfen Oel pro 1000 | Luft
Viskositatsbereich:
9 a 11 mm?/s (= cST) a 40T, Klasse ISO VG 10 nach ISO 3448

Zur Instandhaltung sind neben den Ublichen Maschienenreinigungsarbeiten keine
weiteren Massnahmen erforderlich

Besondere Modul-Einsatze

VORSICHT

Moduleinsatze mit ionisierter Luft Umgebung (z.B : bei Hochspannung-
sprozessoren wie koronisieren).

Hier sollten offene Flhrungen und Kolbenstangen immer mit Fett bestri-
chen werden, damit sie nicht rosten.

Empfehlung : Reinigung und Fettung monatlich !
Standard Afag : - Staburax NBUSEP (Flachfuihrungen)
- Blasolube 301 (Kolbenstange)
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4.3 Storungssuche und Behebung

Die Hubmodule HM geraten durch die elektrische und pneumatische
Ansteuerung in Bewegung. Falls sich die Hubmodule HM nicht frei
bewegen kdnnen, besteht im Zusammenhang mit Anbauten die Ge-
fahr von Verletzung, Quetschung, Abscherung.

Beachten sie die Bedienungsanleitung der Anlage, in welche das
Hubmodul HM eingebaut ist.

Durch den dezentralen Regler befindet sich der Bediener des Hub-
moduls HM nicht zwingend neben Produkt und kann somit durch den
Hubbetrieb andere Personen fremdgeféahrden.

Fur Arbeiten am Hubmodul HM schalten Sie die Steuerung und die
Druckluft des Moduls aus und sichern Sie diese gegen unbeabsich-
tigtes Wiedereinschalten. Signale der Steuerung kdnnen unbeab-
sichtigte Bewegungen des Moduls hervorrufen, welche zu Verlet-
zungen fihren kénnen.

Der Anlagen Bediener muss tiber die moglichen Gefahren des eingesetzten Hubmo-

duls HM instruiert sein, die ndtigen Hinweise findet er in dieser Betriebsanleitung.

Stérung Maogliche Ursache Abhilfe
Modul fahrt nicht ein/aus Druckluft fehlt Ueberprifen der Anschlis-
se
Modul pneumatisch Anschlisse Uberprifen
falsch angeschlossen
Enlagensignal nicht vor- Anschlagschraube falsch Anschlagschraube nachjus-
handen justiert tieren
Naherungsschalter defekt Naherungsschalter austau-
schen
Kabelbruch im Sensorka- Initiatorkabel austauschen
bel
Modul schlagt in die Stossdampfer schlecht Stossdampfer nachjustieren
Endlagen justiert
Stossdampfer defekt Stossdampfer auswechseln
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Stérung Maogliche Ursache Abhilfe

Kein Stossdampfer vor- Stossdampfer nachriisten
handen
Abluftdrossel defekt Abluftdrossel auswechseln

Hubgeschwindigkeit zu Abluftdrossel einstellen

hoch
Nutzlast schwingt in der  Hypgeschwindigkeit zu Abluftdrossel einstellen
Endlage hoch

Nicht optimale Dampfung Dampfertyp , hub optimie-
ren

Unguinstige Einbaulage Anpassung der Konstrukti-
on

Unglnstiger HM-Typ Grosseren HM-Typ ver-
wenden

Tabelle 5: Stérung, Ursache, Abhilfe

4.4 Lastausgleich im Modul entfernen

Die HM Hubmodule sind standardmassig mit einem Lastausgleich ausgelegt.
Der Lastausgleich wird von einer Druckfeder auf der Kolbenstange tbernommen.

Der Lastausgleich unterstitzt den Ausfahr-Hub und dampft den Einfahr-Hub, dies
erhoht die Standzeit der Stossdampfer, somit ist der Lieferungszustand der Module
durch den Federdruck immer ausgefahren.

Wird der Lastausgleich aus irgend einem Anwendungsfall nicht ge-
braucht oder gewinscht kann die Druckfeder im Hubmodul
selbstandig entfernt werden.
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4.5 Entfernen der Druckfeder fir den Lastausgleich im Modul

Vorgang:

1. Die 4 Schrauben an der Bodenplatte I6sen und wegnehmen, die Bodenplatte

vorsichtig abheben.
2. Die Feder aus der Zylinderbohrung wegnehmen, und den Federdorn aus der

Bodenplatte wegnehmen.
3. Die Bodenplatte wieder vorsichtig auf den Modulkdrper aufsetzen und die 4
Schrauben einsetzen und festziehen.

Das Hubmodul ist
durch den Feder-
druck ausgefahren!

Druckfeder

Federdorn

Ohne Druckfeder ist
das Hubmodul in der
Ruheposition einge-
fahren. (altere Module)
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4.6 Ersatzteile

Stossdampfer SD M6x0.5-3 (zu HM 10)
Stossdampfer SD M8x1-5 (zu HM 16)
Stossdampfer SD M12x1-1 (zu HM 25)

Zur Nachristung der 1. Modulgeneration

Set-Lastausgleich LA-HM 10/10
Set-Lastausgleich LA-HM 10/25
Set Lastausgleich LA-HM 16/16
Set Lastausgleich LA-HM 16/40
Set Lastausgleich LA-HM 25/25
Set Lastausgleich LA-HM 25/64

Die Reparatur der Hubmodule HM kann nur durch die Firma Afag vorgenommen

werden.

4.7 Zubehor
HM 10

Best.
Best.
Best.

Best.
Best.
Best.
Best.
Best.
Best.

Nr.
Nr.
Nr.

Nr.
Nr.
Nr.
Nr.
Nr.
Nr.

50287720
50288020
50287972

50320992
50320993
50320994
50320995
50320996
50320997

Typ
Naherungsschalter (Schliesser)

Bestellnummer

INI c10x28.5-Em-PNP mit Nutenstein 50033432
HM 16
Typ Bestellnummer

Naherungsschalter (Schliesser)
INI ¢c10x28.5-Em-PNP mit Nutenstein

50033432

HM 25

Typ
Néherungsschalter (Schliesser)
INI c10x28.5-Em-PNP mit Nutenstein

Bestellnummer

50033432
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4.8 Ausbau und Reparatur

Bei einer Beschadigung des Moduls kann dieses an die Afag Automation AG zur Re-
paratur eingeschickt werden.

VORSICHT

Der Ausbau des Hubmodul HM darf nur bei entlufteter und deakti-
vierter Anlage erfolgen. Werden pneumatische Anschlisse unter
Druck getrennt, kann es durch plotzliche schnelle Bewegungen von
bewegten Teilen zu schweren Koérperverletzungen kommen.

HINWEIS

Fallt das Hubmodul HM innerhalb der Garantiezeit aus, muss es an
Afag zur Garantie-Reparatur retourniert werden.

Die Afag Automation AG bietet Ihnen einen zuverlassigen Repara-
turdienst an.

Beachten Sie, dass Afag keine Garantie fur Module Ubernehmen
kann, welche nicht durch die Firma Afag Automation AG repariert
wurden.

4.9 Entsorgung

Nicht mehr verwendbare Hubmodule HM sollten nicht als ganze Ein-
heit, sondern in Einzelteilen und nach Art der Materialien demontiert
und rezykliert werden. Nicht rezyklierbare Materialien artgerecht ent-
sorgen.
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