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Urheberrechte
© 2004 Afag . Alle Rechte vorbehalten.

Die Informationen und Angaben in diesem Dokument sind nach bestem Wissen
zusammengestellt worden. Trotzdem kdnnen abweichende Angaben zwischen dem
Dokument und dem Produkt nicht mit letzter Sicherheit ausgeschlossen werden. Fir
die Gerate und zugehdrige Programme in der dem Kunden Uberlassenen Fassung
gewabhrleistet Afag den vertragsgeméaRen Gebrauch in Ubereinstimmung mit der
Nutzerdokumentation. Im Falle erheblicher Abweichungen von der
Nutzerdokumentation ist Afag zur Nachbesserung berechtigt und, soweit diese nicht
mit unangemessenem Aufwand verbunden ist, auch verpflichtet. Eine eventuelle
Gewabhrleistung erstreckt sich nicht auf Mangel, die durch Abweichen von den fur das
Gerat vorgesehenen und in der Nutzerdokumentation angegebenen
Einsatzbedingungen verursacht werden.

Afag Ubernimmt keine Gewahr dafir, dass die Produkte den Anforderungen und
Zwecken des Erwerbers gentigen oder mit anderen von ihm ausgewahlten
Produkten zusammenarbeiten. Afag Ubernimmt keine Haftung fur Folgeschaden, die
im Zusammenwirken der Produkte mit anderen Produkten oder aufgrund
unsachgemalfer Handhabung an Maschinen oder Anlagen entstehen.

Afag behalt sich das Recht vor, das Dokument oder das Produkt ohne vorherige
Ankundigung zu &ndern, zu erganzen oder zu verbessern.

Dieses Dokument darf weder ganz noch teilweise ohne ausdrickliche Genehmigung
des Urhebers in irgendeiner Form reproduziert oder in eine andere natirliche oder
maschinenlesbare Sprache oder auf Datentrager Gbertragen werden, sei es
elektronisch, mechanisch, optisch oder auf andere Weise.
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1 Allgemeines
1.1 Dokumentation

Das vorliegende Handbuch beschreibt, wie die Feldbus-Anschaltung der
Servopositionierregler der Geratefamilie SE-Power unter PROFIBUS-DP erfolgt. Es
wird die Einstellung der physikalischen Parameter, die Aktivierung der PROFIBUS-
Kommunikation, die Einbindung in die Master-Anschaltung und die Kommunikation
mit dem Servopositionierregler beschrieben. Es richtet sich an Personen, die bereits
mit dieser Servopositionierregler-Familie vertraut sind.

Es enthalt Sicherheitshinweise, die beachtet werden mussen.

Weitergehende Informationen finden sich in folgenden Handbichern zur SE-Power
Produktfamilie:

= SE-Power Bedienungsanleitung: Beschreibung der technischen Daten und der
Geratefunktionalitat sowie Hinweise zur Installation und Betrieb des
Servopositionierregler SE-Power.

= SE-Power Softwarehandbuch”:  Beschreibung der Geratefunktionalitat und der
Softwarefunktionen der Firmware einschlie3lich der RS232-Kommunikation.
Beschreibung des Parametrierprogramms Afag SE-Commander™.

1.2 Dokumentation uber PROFIBUS

PROFIBUS (PROcess FleldBUS) ist ein von der PROFIBUS Nutzerorganisation e.V.
erarbeiteter Standard. Die vollstandige Beschreibung des Feldbussystems ist in der
folgenden Norm zu finden:

IEC 61158 ,Digital data communication for measureme  nt and control —

Fieldbus for use in industrial control systems*: Diese Norm gliedert sich in
mehrere Teile und definiert 10 ,Fieldbus Protocol Types*. Unter diesen ist
PROFIBUS als Type 3 spezifiziert. PROFIBUS existiert in zwei Auspragungen.
Darunter findet sich PROFIBUS-DP fir den schnellen Datenaustausch in der
Fertigungstechnik und Gebaudeautomatisierung (DP = Dezentrale Peripherie). In
dieser Norm wird auch die Einbettung in das ISO/OSI-Schichtenmodell beschrieben.

Weitere Informationen, Kontaktadressen etc. sind unter www.profibus.com zu finden.

Weiterfihrende Dokumentation zum Einsatz von PROFIBUS-DP:

PROFIBUS-DP

Grundlagen, Tips und Tricks fur Anwender
Manfred Popp

Huthig-Verlag, Heidelberg 1998

SE-Power Beschreibung Funktionsbaustein S7.doc 7
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Dezentralisieren mit PROFIBUS-DP

Aufbau, Projektierung und Einsatz des PROFIBUS-DP mit Simatic S7
Josef Weigmann, Gerhard Kilian

Siemens, Erlangen/Minchen 1998

Der neue Schnelleinstieg fur PROFIBUS DP

Von DP-VO bis DP-V2

Manfred Popp

PROFIBUS Nutzerorganisation e.V., Karlsruhe 2002

PROFIdrive — Profile Drive Technology,
Vers. 3.1,
PROFIBUS Nutzerorganisation e.V., Karlsruhe

IEC 61158 - Feldbus fur industrielle Leitsysteme

8 SE-Power Beschreibung Funktionsbaustein S7.doc
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2 Sicherheitshinweise flr elektrische Antriebe und Steuerungen

2.1 Verwendete Symbole

Information
Wichtige Informationen und Hinweise.

Vorsicht!
Die Nichtbeachtung kann hohe Sachschéaden zur Folge haben.

GEFAHR'!

Die Nichtbeachtung kann Sachschaden und Personenschaden zur
Folge haben.

Vorsicht! Lebensgefahrliche Spannung.
Der Sicherheitshinweis enthalt einen Hinweis auf eine eventuell
auftretende lebensgefahrliche Spannung.

I

Die mit diesem Symbol gekennzeichneten Abschnitte stellen Beispiele
dar, die das Verstandnis und die Anwendung einzelner Objekte und
Parameter erleichtern.

%

‘=

SE-Power Beschreibung Funktionsbaustein S7.doc
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2.2 Allgemeine Hinweise

Bei Schaden infolge von Nichtbeachtung der Warnhinweise in dieser
Betriebsanleitung Gbernimmt die Afag keine Haftung.

O
ﬂ Vor der Inbetriebnahme sind die Sicherheitshinweise fir elektrische Antriebe und

Steuerungen ab Seite 9 durchzulesen.

Wenn die Dokumentation in der vorliegenden Sprache nicht einwandfrei verstanden
wird, bitte beim Lieferant anfragen und diesen informieren.

Der einwandfreie und sichere Betrieb des Servoantriebsreglers setzt den
sachgemalien und fachgerechten Transport, die Lagerung, die Montage, die
Projektierung, unter der Beachtung der Risiken und Schutz- und Notfallmal3hahmen
und die Installation sowie die sorgféaltige Bedienung und die Instandhaltung voraus.
Fur den Umgang mit elektrischen Anlagen ist ausschlie3lich ausgebildetes und
gualifiziertes Personal einsetzen:

AUSGEBILDETES UND QUALIFIZIERTES PERSONAL

im Sinne dieses Produkthandbuches bzw. der Warnhinweise auf dem Produkt selbst
sind Personen, die mit der Projektierung, der Aufstellung, der Montage, der
Inbetriebsetzung und dem Betrieb des Produktes sowie mit allen Warnungen und
VorsichtsmalRnahmen gemal dieser Betriebsanleitung in diesem Produkthandbuch
ausreichend vertraut sind und tber die ihrer Tatigkeit entsprechenden Qualifikationen
verfugen:

= Ausbildung und Unterweisung der Normen und Unfallverhitungsvorschriften, die
in Zusammenhang der Anwendung stehen, bzw. Berechtigung, Gerate/Systeme
gemal den Standards der Sicherheitstechnik ein- und auszuschalten, zu erden
und gemanR den Arbeitsanforderungen zweckmaliig zu kennzeichnen.

= Ausbildung oder Unterweisung gemal3 den Standards der Sicherheitstechnik in
Pflege und Gebrauch angemessener Sicherheitsausristung.

= Schulung in Erster Hilfe.

Die nachfolgenden Hinweise sind vor der ersten Inbetriebnahme der Anlage zur
Vermeidung von Korperverletzungen und/oder Sachschaden zu lesen:

[m}
ﬂ, Diese Sicherheitshinweise sind jederzeit einzuhalten.

i Versuchen Sie nicht, den Servopositionierregler zu installieren oder in
Betrieb zu nehmen, bevor Sie nicht alle Sicherheitshinweise fur
elektrische Antriebe und Steuerungen in diesem Dokument sorgféltig
durchgelesen haben. Diese Sicherheitsinstruktionen und alle anderen
Benutzerhinweise sind vor jeder Arbeit mit dem Servopositionierregler
durchzulesen.

ﬂ, Sollten Ihnen keine Benutzerhinweise fir den Servopositionierregler zur
Verfligung stehen, wenden Sie sich an Ihren zustandigen
Vertriebsreprasentanten. Verlangen Sie die unverziigliche Ubersendung

10 SE-Power Beschreibung Funktionsbaustein S7.doc
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dieser Unterlagen an den oder die Verantwortlichen flr den sicheren
Betrieb des Servopositionierreglers.

Bei Verkauf, Verleih und/oder anderweitiger Weitergabe des
Servopositionierreglers sind diese Sicherheitshinweise ebenfalls
mitzugeben.

[(—o

Ein Offnen des Servopositionierreglers durch den Betreiber ist aus
Sicherheits- und Gewahrleistungsgrinden nicht zulassig.

[—o

Die Voraussetzung fur eine einwandfreie Funktion des
Servopositionierreglers ist eine fachgerechte Projektierung!

[—o

GEFAHR!
M UnsachgemalRer Umgang mit dem Servopositionierregler und
Nichtbeachten der hier angegebenen Warnhinweise sow ie
unsachgemalle Eingriffe in die Sicherheitseinrichtun g kbénnen zu
Sachschaden, Kérperverletzung, elektrischem Schlag oder im
Extremfall zum Tod fuhren.

2.3 Gefahren durch falschen Gebrauch

GEFAHR!
Hohe elektrische Spannung und hoher Arbeitsstrom!
Lebensgefahr oder schwere Korperverletzung durch elektrischen Schlag!

€

GEFAHR!
Hohe elektrische Spannung durch falschen Anschluss!
Lebensgefahr oder Korperverletzung durch elektrischen Schlag!

L

GEFAHR!
Heil3e Oberflachen auf Gerategehause moglich!
Verletzungsgefahr! Verbrennungsgefahr!

€

GEFAHR!
Gefahrbringende Bewegungen!

Lebensgefahr, schwere Korperverletzung oder Sachschaden durch
unbeabsichtigte Bewegungen der Motoren!

L

SE-Power Beschreibung Funktionsbaustein S7.doc 11
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2.4 Sicherheitshinweise
2.4.1 Allgemeine Sicherheitshinweise

Der Servopositionierregler entspricht der Schutzklasse IP20, sowie der
Verschmutzungsklasse 1. Es ist darauf zu achten, dass die Umgebung
dieser Schutz- bzw. Verschmutzungsklasse entspricht.

[

Nur vom Hersteller zugelassene Zubehor- und Ersatzteile verwenden.

Die Servopositionierregler missen entsprechend den EN-Normen und
VDE-Vorschriften so an das Netz angeschlossen werden, dass sie mit
geeigneten Freischaltmitteln ( z.B. Hauptschalter, Schitz,
Leistungsschalter) vom Netz getrennt werden kénnen.

& (e

ﬂ. Der Servopositionierregler kann mit einem allstromsensitiven Fl-
Schutzschalter (RCD = Residual Current protective Device) 300mA
abgesichert werden.

Zum Schalten der Steuerkontakte sollten vergoldete Kontakte oder
Kontakte mit hohem Kontaktdruck verwendet werden.

Vorsorglich missen Entstérungsmaf3nahmen fir Schaltanlagen getroffen
werden, wie z.B. Schitze und Relais mit RC-Gliedern bzw. Dioden
beschalten.

= &

Es sind die Sicherheitsvorschriften und -bestimmungen des Landes, in
dem das Gerat zur Anwendung kommt, zu beachten.

Die in der Produktdokumentation angegebenen Umgebungsbedingungen
missen eingehalten werden. Sicherheitskritische Anwendungen sind
nicht zugelassen, sofern sie nicht ausdriicklich vom Hersteller
freigegeben werden.

g -

ﬂ. Die Hinweise fur eine EMV-gerechte Installation sind aus dem jeweiligen

Produkthandbuch des Servopositionierreglers zu entnehmen. Die
Einhaltung der durch die nationalen Vorschriften geforderten Grenzwerte
liegt in der Verantwortung der Hersteller der Anlage oder Maschine.

Die technischen Daten, die Anschluss- und Installationsbedingungen fur
den Servopositionierregler sind aus diesem Produkthandbuch zu
entnehmen und unbedingt einzuhalten.

€

GEFAHR!

Es sind die Allgemeinen Errichtungs- und Sicherheitsvorschriften fir das
Arbeiten an Starkstromanlagen (z.B. DIN, VDE, EN, IEC oder andere
nationale und internationale Vorschriften) zu beachten.

€

12 SE-Power Beschreibung Funktionsbaustein S7.doc
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Nichtbeachtung kénnen Tod, Korperverletzung oder erheblichen
Sachschaden zur Folge haben.

[(—o

Ohne Anspruch auf Vollstandigkeit gelten unter anderem folgende
Vorschriften:

VDE 0100 Bestimmung fur das Errichten von Starkstromanlagen bis
1000 Volt

EN 60204  Elektrische Ausriistung von Maschinen

EN 50178  Ausrlstung von Starkstromanlagen mit elektronischen
Betriebsmitteln

EN 292 Sicherheit von Maschinen — Grundbegriffe, allg.
Gestaltungsleitsatze

EN 1050 Sicherheit von Maschinen — Leitsatze zur Risikobeurteilung

EN 1037 Sicherheit von Maschinen — Vermeidung von unerwartetem
Anlauf

EN 954 Sicherheitsrelevante Teile von Steuerungen

2.4.2 Sicherheitshinweise bei Montage und Wartung

Fur die Montage und Wartung der Anlage gelten in jedem Fall die einschlagigen DIN,
VDE, EN und IEC - Vorschriften, sowie alle staatlichen und 6rtlichen Sicherheits- und
Unfallverhitungsvorschriften. Der Anlagenbauer bzw. der Betreiber hat fuir die
Einhaltung dieser Vorschriften zu sorgen:

ad

Die Bedienung, Wartung und/oder Instandsetzung des
Servopositionierreglers darf nur durch fur die Arbeit an oder mit
elektrischen Geraten ausgebildetes und qualifiziertes Personal erfolgen.

Vermeidung von Unfallen, Kdrperverletzung und/oder Sachschaden:

ad

d

Vertikale Achsen gegen Herabfallen oder Absinken nach Abschalten des
Motors zusatzlich sichern, wie durch:

» mechanische Verriegelung der vertikalen Achse,
» externe Brems-/ Fang-/ Klemmeinrichtung oder
» ausreichenden Gewichtsausgleich der Achse.

Die serienmal3ig gelieferte Motor-Haltebremse oder eine externe, vom
Antriebsregelgeréat angesteuerte Motor-Haltebremse alleine ist nicht fur
den Personenschutz geeignet!

SE-Power Beschreibung Funktionsbaustein S7.doc 13
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Die elektrische Ausristung tber den Hauptschalter spannungsfrei
schalten und gegen Wiedereinschalten sichern, warten bis der
Zwischenkreis entladen ist bei:

» Wartungsarbeiten und Instandsetzung
» Reinigungsarbeiten
» langen Betriebsunterbrechungen

Vor der Durchfiihrung von Wartungsarbeiten ist sicherzustellen, dass die
Stromversorgung abgeschaltet, verriegelt und der Zwischenkreis entladen
ist.

Der externe oder interne Bremswiderstand fuhrt im Betrieb und kann bis
ca. 5 Minuten nach dem Abschalten des Servopositionierreglers
gefahrliche Zwischenkreisspannung fuhren, diese kann bei Beriihrung
den Tod oder schwere Kdrperverletzungen hervorrufen.

Bei der Montage ist sorgfaltig vorzugehen. Es ist sicherzustellen, dass
sowohl bei Montage als auch wahrend des spateren Betriebes des
Antriebs keine Bohrspane, Metallstaub oder Montageteile (Schrauben,
Muttern, Leitungsabschnitte) in den Servopositionierregler fallen.

Ebenfalls ist sicherzustellen, dass die externe Spannungsversorgung des
Servopositionierreglers (24 V) abgeschaltet ist.

Ein Abschalten des Zwischenkreises oder der Netzspannung muss immer
vor dem Abschalten der 24 V Versorgungsspannung des
Servopositionierreglers erfolgen.

Die Arbeiten im Maschinenbereich sind nur bei abgeschalteter und
verriegelter Wechselstrom- bzw. Gleichstromversorgung durchzufihren.
Abgeschaltete Endstufen oder abgeschaltete Reglerfreigabe sind keine
geeigneten Verriegelungen. Hier kann es im Stérungsfall zum
unbeabsichtigten Verfahren des Antriebes kommen.

Die Inbetriebnahme mit leerlaufenden Motoren durchfiihren, um
mechanische Beschéadigungen, z.B. durch falsche Drehrichtung zu
vermeiden.

Elektronische Geréate sind grundsatzlich nicht ausfallsicher. Der
Anwender ist dafir verantwortlich, dass bei Ausfall des elektrischen
Gerats seine Anlage in einen sicheren Zustand gefuhrt wird.

Der Servopositionierregler und insbesondere der Bremswiderstand,
extern oder intern, kdnnen hohe Temperaturen annehmen, die bei
Bertihrung schwere korperliche Verbrennungen verursachen kénnen.
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2.4.3 Schutz gegen Berthren elektrischer Teile

Dieser Abschnitt betrifft nur Gerate und Antriebskomponenten mit Spannungen tber
50 V. Werden Teile mit Spannungen grof3er 50 V beruhrt, kbnnen diese fur Personen
geféahrlich werden und zu elektrischem Schlag fihren. Beim Betrieb elektrischer
Gerate stehen zwangslaufig bestimmte Teile dieser Geréte unter gefahrlicher

Spannung.

Fad

GEFAHR!
Hohe elektrische Spannung!

Lebensgefahr, Verletzungsgefahr durch elektrischen Schlag oder schwere
Korperverletzung!

Fur den Betrieb gelten in jedem Fall die einschlagigen DIN, VDE, EN und IEC -
Vorschriften, sowie alle staatlichen und ortlichen Sicherheits- und
Unfallverhitungsvorschriften. Der Anlagenbauer bzw. der Betreiber hat fur die
Einhaltung dieser Vorschriften zu sorgen:

ad

€

[

€

& (&

€

Vor dem Einschalten die dafiir vorgesehenen Abdeckungen und
Schutzvorrichtungen fur den Berthrschutz an den Geréaten anbringen. Fur
Einbaugeréate ist der Schutz gegen direktes Beruhren elektrischer Teile
durch ein aulReres Gehause, wie beispielsweise einen Schaltschrank,
sicherzustellen. Die Vorschriften VBG 4 sind zu beachten!

Den Schutzleiter der elektrischen Ausristung und der Geréte stets fest an
das Versorgungsnetz anschlielen. Der Ableitstrom ist aufgrund der
intregrierten Netzfilter gro3er als 3,5 mA!

Nach der Norm EN60617 den vorgeschriebenen Mindest-Kupfer-
Querschnitt fur die Schutzleiterverbindung in seinem ganzen Verlauf
beachten!

Vor Inbetriebnahme, auch fur kurzzeitige Mess- und Prifzwecke, stets
den Schutzleiter an allen elektrischen Geraten entsprechend dem
Anschlussplan anschlie3en oder mit Erdleiter verbinden. Auf dem
Gehause kdnnen sonst hohe Spannungen auftreten, die elektrischen
Schlag verursachen.

Elektrische Anschlussstellen der Komponenten im eingeschalteten
Zustand nicht berthren.

Vor dem Zugriff zu elektrischen Teilen mit Spannungen gréf3er 50 V das
Gerat vom Netz oder von der Spannungsquelle trennen. Gegen
Wiedereinschalten sichern.

Bei der Installation ist besonders in Bezug auf Isolation und
Schutzmalinahmen die Hohe der Zwischenkreisspannung zu
berticksichtigen. Es muss fur ordnungsgemal3e Erdung,
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Leiterdimensionierung und entsprechenden Kurzschlussschutz gesorgt
werden.

M Das Gerat verfugt tber eine Zwischenkreisschnellentladeschaltung
gemal EN60204 Abschnitt 6.2.4. In bestimmten Geréatekonstellationen,
vor allem bei der Parallelschaltung mehrerer Servopositionierregler im
Zwischenkreis oder bei einem nicht angeschlossenen Bremswiderstand,
kann die Schnellentladung allerdings unwirksam sein. Die
Servopositionierregler konnen dann nach dem Abschalten bis zu 5
Minuten unter geféahrlicher Spannung stehen (Kondensatorrestladung).

2.4.4 Schutz durch Schutzkleinspannung (PELV) gegen elektrischen Schlag

Alle Anschlisse und Klemmen mit Spannungen von 5 bis 50 V an dem
Servopositionierregler sind Schutzkleinspannungen, die entsprechend folgender
Normen beruhrungssicher ausgefihrt sind:

international: IEC 60364-4-41
Europaische Lander in der EU: EN 50178/1998, Abschnitt 5.2.8.1.

GEFAHR!
: Hohe elektrische Spannung durch falschen Anschluss!
Lebensgefahr, Verletzungsgefahr durch elektrischen Schlag!

An alle Anschlisse und Klemmen mit Spannungen von 0 bis 50 V durfen nur Gerate,
elektrische Komponenten und Leitungen angeschlossen werden, die eine
Schutzkleinspannung (PELV = Protective Extra Low Voltage) aufweisen.

Nur Spannungen und Stromkreise, die sichere Trennung zu gefahrlichen
Spannungen haben, anschlie3en. Sichere Trennung wird beispielsweise durch
Trenntransformatoren, sichere Optokoppler oder netzfreien Batteriebetrieb erreicht.

2.4.5 Schutz vor gefahrlichen Bewegungen

Gefahrliche Bewegungen konnen durch fehlerhafte Ansteuerung von
angeschlossenen Motoren verursacht werden. Die Ursachen kdnnen verschiedenster
Art sein:

= unsaubere oder fehlerhafte Verdrahtung oder Verkabelung
= Fehler bei der Bedienung der Komponenten

= Fehler in den Messwert- und Signalgebern

= defekte oder nicht EMV-gerechte Komponenten

= Fehler in der Software im tGibergeordneten Steuerungssystem
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Diese Fehler kdnnen unmittelbar nach dem Einschalten oder nach einer
unbestimmten Zeitdauer im Betrieb auftreten.

Die Uberwachungen in den Antriebskomponenten schlieRen eine Fehlfunktion in den
angeschlossenen Antrieben weitestgehend aus. Im Hinblick auf den Personenschutz,
insbesondere der Gefahr der Koérperverletzung und/oder Sachschaden, darf auf
diesen Sachverhalt nicht allein vertraut werden. Bis zum Wirksamwerden der
eingebauten Uberwachungen ist auf jeden Fall mit einer fehlerhaften
Antriebsbewegung zu rechnen, deren Mal3 von der Art der Steuerung und des
Betriebszustandes abhangen.

GEFAHR!
b Gefahrbringende Bewegungen!

Lebensgefahr, Verletzungsgefahr, schwere Korperverletzung oder Sachschaden!

Der Personenschutz ist aus den oben genannten Griinden durch Uberwachungen
oder MalRBnahmen, die anlagenseitig Ubergeordnet sind, sicherzustellen. Diese
werden nach den spezifischen Gegebenheiten der Anlage einer Gefahren- und
Fehleranalyse vom Anlagenbauer vorgesehen. Die fur die Anlage geltenden
Sicherheitsbestimmungen werden hierbei mit einbezogen. Durch Ausschalten,
Umgehen oder fehlendes Aktivieren von Sicherheitseinrichtungen kénnen willktrliche
Bewegungen der Maschine oder andere Fehlfunktionen auftreten.

2.4.6 Schutz gegen Beruhren heil3er Teile

GEFAHR!
Heil3e Oberflachen auf Gerategehause moglich!
Verletzungsgefahr! Verbrennungsgefahr!

€

Gehauseoberflache in der Nahe von heilden Warmequellen nicht
bertihren! Verbrennungsgefahr!

Vor dem Zugriff Gerate nach dem Abschalten erst 10 Minuten abkihlen
lassen.

Werden heil3e Teile der Ausristung wie Gerategehause, in denen sich
Kihlkdrper und Widerstande befinden, beruhrt, kann das zu
Verbrennungen fuhren!
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2.4.7 Schutz bei Handhabung und Montage

Die Handhabung und Montage bestimmter Teile und Komponenten in ungeeigneter
Art und Weise kann unter unginstigen Bedingungen zu Verletzungen fuhren.

GEFAHR!
2 Verletzungsgefahr durch unsachgemafie Handhabung!
Korperverletzung durch Quetschen, Scheren, Schneiden, Stol3en!

Hierfur gelten allgemeine Sicherhinweise:

Die allgemeinen Errichtungs- und Sicherheitsvorschriften zu Handhabung
und Montage beachten.

Geeignete Montage- und Transporteinrichtungen verwenden.

Einklemmungen und Quetschungen durch geeignete Vorkehrungen
vorbeugen.

Nur geeignetes Werkzeug verwenden. Sofern vorgeschrieben,
Spezialwerkzeug benutzen.

Hebeeinrichtungen und Werkzeuge fachgerecht einsetzen.

Wenn erforderlich, geeignete Schutzausstattungen (zum Beispiel
Schutzbrillen, Sicherheitsschuhe, Schutzhandschuhe) benutzen.

Nicht unter hangenden Lasten aufhalten.

Auslaufende Flussigkeiten am Boden sofort wegen Rutschgefahr
beseitigen.
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3 Verkabelung und Steckerbelegung
3.1 Anschlussbelegungen

Das PROFIBUS-Interface ist bei der Geratefamilie SE-Power durch ein optionales
Technologie-Steckmodul realisiert. Es ist normalerweise werksseitig bereits gesteckt,
kann aber auch nachgertstet werden.

Der PROFIBUS-Bus-Anschluss ist gemall EN 50170 als 9-polige DSUB-Buchse (am
Technologie-Steckmodul) ausgefihrt.

©
1 .
.y e ®] Shield
no. 1 o [ Ble (RXD/TXD-P)
o " . ® B-Leitung (RxD/TxD-
A-Leitung (RxD/T ><Dn l;l, ; ° RTS/LWL
" % GND 5V
Q}

Abbildung 3.1: PROFIBUS-Steckverbinder fir SE-Power

PROFIBUS-Verkabelung
Aufgrund der sehr hohen moglichen Baudraten empfehlen wir

ausschlieBlich die Verwendung der standardisierten Kabel und
Steckverbinder. Diese sind teilweise mit zusatzlichen
Diagnosemadglichkeiten versehen und erleichtern im Stérungsfall die
schnelle Analyse der Feldbus-Hardware.

Folgen Sie bei dem Aufbau des PROFIBUS-Netzes unbedingt den
Ratschlagen der gangigen Literatur bzw. die nachfolgenden
Informationen und Hinweise, um ein stabiles, storungsfreies System zu
erhalten. Bei einer nicht sachgeméaf3en Verkabelung kénnen wéahrend
des Betriebs Storungen auf dem PROFIBUS auftreten, die dazu fuhren,
dass der Servopositionierregler aus Sicherheitsgrinden mit einem
Fehler abschaltet.

3.2 Terminierung und Busabschlusswiderstande

Jedes Bussegment eines PROFIBUS-Netzwerkes ist mit Busabschlusswiderstadnden
zu versehen, um Leitungsreflexionen zu minimieren, ein nahezu konstantes
Lastverhalten am Bus zu gewahrleisten und ein definiertes Ruhepotential auf der
Leitung einzustellen. Die Terminierung erfolgt jeweils am Anfang und am Ende
eines Bussegments .

Das PROFIBUS-Modul der Geratefamilie SE-Power hat diese Abschlusswiderstande
auf dem Modul integriert, so dass keine externe Beschaltung (spezielle Stecker)
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notwendig ist. Diese kdnnen Uber die zwei DIP-Schalter auf dem Modul zugeschaltet
werden (Schalter auf ON).

o Bus-Abschlusswiderstande

ﬂ, In die Technologiemodule der Geratefamilie SE-Power sind DIP-Schalter
integriert, die das Zuschalten von Bus-Abschlusswiderstadnden bei Bedarf
ermdaglichen.

Eine externe Beschaltung ist ebenfalls mdglich. Die fir die extern beschalteten
Abschlusswiderstande bendtigte Versorgungsspannung von 5V wird am
PROFIBUS-Anschluss des Moduls (siehe Steckerbelegung) zur Verfigung gestellt.

= Die fehlerhafte oder falsche Busterminierung ist eine haufige
ﬂ' Fehlerursache bei Stérungen.

Ist die eingestellte Baudrate > 1,5 MBaud mussen aufgrund der kapazitiven Last des
Teilnehmers und der somit erzeugten Leitungsreflexion Stecker mit integrierten
Langsinduktivitaten (110 nH) verwendet werden.

= Einige Hersteller bieten Anschlussstecker an, die eine Kombination der
ﬂ' Busabschlusswiderstande und Langsinduktivitdten enthalten.

3.3 Busleitung fur PROFIBUS
PROFIBUS-Kabel:

SIMATIC NET, PB FC Standard Busleitung, 2-adrig und geschirmt, Spezialaufbau fur
Schnellmontage, 20 m.

Hersteller: SIEMENS

Bestell-Nr.:  6XV1 830-0EN20

3.4 Busstecker fur PROFIBUS

Hersteller:  Phoenix Contact

Typ: SUBCON-PLUS-PROFIB/SC 2
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4 PROFIBUS-DP und PROFIdrive
4.1 Ubersicht tiber DP und dessen Leistungsstufen

Das Kommunikationsprotokoll DP (DP = Dezentrale Peripherie) ist fir den schnellen
Datenaustausch in der Feldebene konzipiert. Hier kommunizieren zentrale
Automatisierungsgerate, wie SPS, PC oder Prozessleitsysteme Uber eine schnelle
serielle Verbindung mit dezentralen Feldgeraten wie E/A, Antriebe, Ventile,
Messumformer oder Analysegerate. Der Datenaustausch mit den dezentralen
Geréaten erfolgt vorwiegend zyklisch. Die daftir bendtigten Kommunikationsfunktionen
sind durch die DP-Grundfunktionen (Leistungsstufe DP-VO0) festgelegt.

Ausgerichtet an den speziellen Anforderungen der unterschiedlichen Einsatzgebiete
wurde DP Uber diese Grundfunktion hinaus stufenweise um spezielle Funktionen
erweitert, so dass DP heute in drei Leistungsstufen DP-V0O, DP-V1 und DP-V2
vorliegt, wobei jede Stufe Uber einen speziellen Schwerpunkt verfligt. Die wichtigsten
Inhalte der drei Stufen sind:

DP-VO Diese Stufe stellt die Grundfunktionalitaten von DP zur Verfliigung.
Dazu gehoren der zyklische Datenaustausch sowie die stations-,
modul- und kanalspezifische Diagnose.

DP-V1 Diese Stufe enthalt Erganzungen mit Ausrichtung auf die
Prozessautomatisierung, vor allem den azyklischen Datenverkehr
fur Parametrierung, Bedienung, Beobachtung und Alarm-
behandlung intelligenter Feldgerate, parallel zum zyklischen
Nutzdatenverkehr. Das erlaubt den Online-Zugriff auf
Busteilnehmer Uber Engineering Tools. Weiterhin enthalt DP-V1
Alarme. Dazu gehdren unter anderem der Statusalarm, Update-
Alarm und ein herstellerspezifischer Alarm.

DP-V2 Diese Stufe enthalt weitere Erganzungen und ist vorrangig auf die
Anforderungen der Antriebstechnik ausgerichtet. Durch zusatzliche
Funktionalitdten wie isochroner Slavebetrieb und
Slavequerverkehr u.a. kann DP-V2 damit auch als Antriebsbus zur
Steuerung schneller Bewegungsablaufe in Antriebsachsen
eingesetzt werden.

Diese Leistungsstufe erfordert eine entsprechende Hardware. Die
Steuerungen der Zielanwendungen der Geratefamilie SE-Power
verfuigen derzeit nicht Giber diese Hardware. Eine Unterstiitzung
von DP-V2 ist daher nicht vorgesehen.

Die Leistungsstufen von DP sind in der IEC 61158 0 ausfihrlich spezifiziert.

Jedes DP-System besteht aus unterschiedlichen Gerétetypen, wobei drei Arten
unterschieden werden: DP-Master Klasse 1, DP-Master Klasse 2 und DP-Slaves.Mit
DP kénnen Mono- und Multi-Master Systeme realisiert werden. Dadurch wird ein
hohes Mal3 an Flexibilitat bei der Systemkonfiguration erméglicht. Es kdnnen
maximal 126 Gerate (Master oder Slaves) an einem Bus angeschlossen werden.
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Die umfangreichen Diagnosefunktionen von DP ermdglichen eine schnelle Fehler-
lokalisierung. Die Diagnosemeldungen werden Uber den Bus tbertragen und beim
Master zusammengefasst.

Beim DP-Master Klasse 1 (DPM1) handelt es sich um eine zentrale Steuerung, die in
einem festgelegten Nachrichtenzyklus Informationen mit den dezentralen Stationen
(Slaves) zyklisch austauscht. Typische DPM1-Geréte sind z.B.
speicherprogrammierbare Steuerungen (SPS) oder PCs.

DP-Master Klasse 2 (DPM2) sind Engineerings- Projektierungs- oder Bediengerate.
Sie werden bei der Inbetriebnahme und zur Wartung und Diagnose eingesetzt, um
die angeschlossenen Gerate zu konfigurieren, Messwerte und Parameter
auszuwerten sowie den Geréatezustand abzufragen. Ein DPM2 muss nicht permanent
am Bussystem angeschlossen sein.

Ein Slave ist ein Peripheriegerat (E/A, Antrieb, etc.), welches Prozessinformationen
einliest und/oder Ausgangsinformationen zum Eingriff in den Prozess nutzt. Slaves
sind im Bezug auf die Kommunikation passive Gerate, sie antworten nur auf eine
direkte Anfrage von einem DPM1 oder DPM2.

4.2 Grundfunktionen DP-VO

Die zentrale Steuerung (Master) liest zyklisch die Eingangsinformationen von den
Slaves und schreibt die Ausgangsinformationen zyklisch an die Slaves. Hierbei sollte
die Buszykluszeit kiirzer sein als die Programmzykluszeit des zentralen
Automatisierungssystems, die in vielen Anwendungen etwa 10 ms betragt. Ein hoher
Datendurchsatz alleine genigt allerdings nicht fiir den erfolgreichen Einsatz eines
Bussystems. Vielmehr mussen einfache Handhabung, gute Diagnosemdglichkeiten
und eine storsichere Ubertragungstechnik gewéhrleistet sein. Bei DP-VO0 wurden
diese Eigenschaften optimal kombiniert.

Fur die Ubertragung von 512 Bit Eingangs- und 512 Bit Ausgangsdaten verteilt auf
32 Teilnehmer bendtigt DP bei 12 MBIt/s nur ca. 1 ms. Bei DP erfolgt die
Ubertragung der Eingangs- und Ausgangsdaten in einem Nachrichtenzyklus. Die
Nutzdatentbertragung erfolgt bei DP mit dem SRD-Dienst (Send and Receive Data
Service) der ISO/OSI-Schicht 2.

Die Ubertragung von Daten mit dem Dienst DP-VO erfordert auf den Seiten von
Master und Slave die Festlegung, wie viele Daten Ubertragen werden und welche
Bedeutung die Daten besitzen. Bei der Projektierung der PROFIBUS-Anschaltung
muss der Anwender daher diese Festlegung treffen. Erst dann sollte die
Parametrierung der Feldbus-Anbindung auf beiden Seiten erfolgen.

4.3 Ubersicht PROFIdrive

Das ,PROFIBUS profile for drive technology*, kurz PROFIdrive, ist ein Standard fur
Hersteller zur Implementierung von PROFIBUS-Schnittstellen bei Antrieben. Es ist
durch die PROFIBUS Nutzerorganisation festgelegt worden. Wie CANopen soll es
dem Nutzer eine definierte Schnittstelle zur Programmierung von Servoreglern
bieten, die weitgehend herstellerunabh&ngig ist.
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PROFIdrive spezifiziert die Konfiguration, Diagnose, Datenaustausch,
Zustandsmaschinen mit einem PROFIBUS-Master. Dariiber hinaus werden
Application Classes definiert. Die PROFIdrive-Spezifikationen existieren in
verschiedenen Versionen, die deutliche Unterschiede besitzen. Die Geratefamilie
SE-Power lehnt sich ausschlief3lich an die Version 3.1 0 an.

In der PROFIdrive-Spezifikation O wird auch eine Zustandsmaschine zur
Geratesteuerung definiert. Die Ansteuerung dieser Zustandsmaschine erfolgt Gber
ein Control und ein Status word. Die Bedeutung der einzelnen Bits ist ebenfalls in der
Spezifikation definiert. Die Funktionen dieser beiden Worte sind weitgehend
ubernommen worden. Lediglich bei einigen Details sind herstellerspezifische
Abweichungen eingefihrt, die in einem spateren Kapitel dokumentiert und
entsprechend gekennzeichnet sind.

Die Geratefamilie SE-Power deckt einen Teil der in der PROFIdrive-Spezifikation
definierten Applikationsklassen ab.

PROFIBUS-DP spezifiziert nicht Form und Bedeutung der Nutzdaten selbst. Daher
wird fur eine PROFIBUS-Anschaltung das Konzept der Parameternummern (PNU)
Ubernommen. Diese Parameternummern tragen einen optionalen Subindex. Unter
diesen PNUs gibt es vordefinierte bzw. reservierte Bereiche. Dartber hinaus ist
Raum fur herstellerspezifische PNUs gegeben.

Fur die Anschaltung der Servopositionierregler SE-Power existieren eine Reihe
herstellerspezifischer PNUs. Weiterhin besteht ab einer bestimmten Ausbaustufe
auch die Moglichkeit des Zugriffs auf weitere Objektverzeichnisse, ggf. mit
Einschrankungen. Dies ist das Objektverzeichnis der Kommunikationsobjekte der Fa.
Afag sowie das CANopen Objektverzeichnis.
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5 PROFIBUS-Anschaltung
5.1 Einleitung

Zur Herstellung einer funktionsfahigen PROFIBUS-Anschaltung sind mehrere
Schritte erforderlich. Einige dieser Einstellung sollten bzw. mussen vor der
Aktivierung der PROFIBUS-Kommunikation ausgefiihrt werden. Dieses Kapitel liefert
eine Ubersicht tiber die entsprechenden Schritte. Das exakte Vorgehen ist in den
nachfolgenden Kapitlen detaillierter beschrieben.

Die Ubertragung von Daten mit dem Dienst DP-VO0 erfolgt iiber sog. Telegramme.
Jeweils auf Seiten des Masters und des Slaves muss vor dem Start des
Datenaustausches festgelegt werden, wie viele Daten Ubertragen werden und
welche Bedeutung die Daten besitzen.

Telegramm-
Kennung

l
Byte[o [1 [2 [3 [4 [5 |6 |7

T T
Control word 1 Daten 1. PNU

Platzhalter

Byte[8 |9 [10 |11 |12 [13 |14 |15

T T
Daten 2. PNU Daten 3. PNU
Abbildung 5.1: Beispiel fur das Telegrammformat beim SE-Power

Abbildung 5.1 illustriert ein Beispiel eines Standard-Telegramms fur die Geratefamilie
SE-Power vom Master zum Slave. Neben der Kennung in Byte O erfordert dieser
Telegrammtyp in den Bytes 2 und 3 das PROFIdrive Control word 1 zur
Geratesteuerung. Der Inhalt der nachfolgenden Bytes kann frei konfiguriert werden.
In diesem Beispiel werden 3 weitere Daten Ubertragen, jeweils mit einer Gro3e von 4
Bytes. Fur das gesamte Telegramm ergibt sich hier eine Lange von 16 Bytes.

Bei der Projektierung der PROFIBUS-Anschaltung muss der Anwender daher diese
Festlegungen treffen. Erst dann sollte die Parametrierung der Feldbus-Anbindung auf
beiden Seiten erfolgen. Es wird empfohlen, zuerst die Parametrierung des Slaves
durchzufiihren. Danach wird der Master konfiguriert. Bei korrekter Parametrierung ist
die Applikation sofort ohne Kommunikationsfehler bereit.

5.2 Ubersicht Slave

Dieser Abschitt liefert eine Ubersicht tiber die auf Seiten des Slaves erforderlichen
Schritte zur Parametrierung und Konfiguration. Da einige Parameter erst nach
Speichern und Reset wirksam werden, ist folgendes Vorgehen empfohlen:

Konfiguration der Telegramme mit dem Telegrammeditor, Kap. 6
Auswahl und Parametrierung der physikalischen Einheiten, Kap. 7
Konfiguration und Aktivierung der Betriebsparameter, Kap. 8
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Die Festlegung der Bedeutung der Daten erfolgt auf Seiten des Slaves durch
Eingabe der Parameternummern (PNU). Dies erfolgt mittels des Telegrammeditors
des Parametrierprogramms Afag SE-Commander™. Die Anzahl der Bytes fiir die
jeweilige PNU wird automatisch angezeigt. Im Telegrammeditor wird zur Kontrolle die
Gesamtlange des Telegramms mit angezeigt.

Wichtige Prozessdaten der Bedeutungen Position, Geschwindigkeit und
Beschleunigung werden in physikalischen Einheiten  Ubergeben. Diese sollten vor
der Aufnahme der Kommunikation parametriert werden, da sie festlegen, wie die
Daten im Servopositionierregler interpretiert werden.

In Firmware 3.0 wird in der Betriebsart Drehzahlregelung bei aktiver PROFIBUS-
Kommunikation die Einstellung des Sollwertselektors gespeichert und permanent
Uberwacht. Die Einstellungen des Sollwertselektors muss daher vor der Aktivierung
der Kommunikation wie fur die Applikation erforderlich parametriert werden.

In Firmware 3.0 kann der Sollwertselektor in der Betriebsart
Drehzahlregelung bei aktiver PROFIBUS-Kommunikation nicht geandert
werden. Dieser ist daher vorher entsprechend zu parametrieren.

Sind diese Schritte abgeschlossen, missen die Betriebsparameter der PROFIBUS-
Anschaltung eingestellt werden. Vor der Aktivierung der Kommunikation muss die
Slave-Adresse korrekt eingestellt werden. Fir diese kbnnen zusatzliche Optionen zur
Steuerung der Adressvergabe Uber eine externe Beschaltung aktiviert werden.

5.3 Ubersicht Master

Dieser Abschitt liefert eine Ubersicht tiber die auf Seiten des Masters erforderlichen
Schritte zur Parametrierung und Konfiguration. Folgendes Vorgehen wird empfohlen:

Installation der GSD-Datei
Angabe der Slave-Adresse
Konfiguration der Ein- und Ausgangsdaten

Auf der Seite des Masters ist der Servopositionierregler in den PROFIBUS
einzubinden. Dazu wird zunachst die GSD-Datei installiert, falls dies noch nicht
geschehen ist. Anschlie3end sind fur den Slave die Adresse und die Eingangs- und
Ausgangsdaten zu konfigurieren.

Nachfolgend wird dies beispielhaft flr die Einbindung unter SIEMENS SIMATIC S7
dargestellt.

Zur Einbindung des Servopositionierreglers in das PROFIBUS-Netzwerk muss dieser
im Hardware-Katalog selektiert werden. Der Ordner SE-Power ist per Drag & Drop
auf das PROFIBUS-DP-Mastersystem zu ziehen. Unmittelbar darauf wird die Slave-
Adresse erfragt.

Daraufhin erscheint die Bitmap des Servopositionierreglers am Mastersystem und ist
zu markieren. Dann mussen die Lange der Ein- und Ausgangsdaten festgelegt
werden. Dazu sind in der GSD-Datei entsprechende Module vorbereitet. Jeweils ein
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Modul fur Eingangsdaten und ein Modul fir Ausgangsdaten sind mit der
entsprechenden Lange an jeweils einen Steckplatz einzuflgen.

[0 SIMADYN =]
20 SIMATIC
{23 SIMODRIVE
723 SIMOREG
[0 SIMOVERT
[0 SIPDS
=20 Weitere FELDGERATE

D Allgemein

D Antriebe

B3 140

-] Regler
FROFIBUS[1): DP-M asterspstem [1) |_:_|D ARS2000
£ ARS2000
@ Universalmadul
1 'word Input
2'words Input
3'wiards [nput
4'wiards [nput
B'wards [nput
E'wfords [nput
7 wfords [nput
8'wards [nput
S'wards Input
10'Wards Input
11 words Input
12 Words Input
13 Words [nput
14 wards Input
15Wards Input
16 Words Input
1w aord Dutput
2'words Output

I'wards Output =
| |»

Abbildung 5.2: Hardware-Konfiguration unter SIEMENS S7

1 PE307 B4 -

2 CPU315-2 DP /o0 AR50

s [ oFbar -
ARS 3000 E

DIS/D08x24Y /058

KN

O Um eine einwandfreie Funktion zu erhalten, empfehlen wir, nur jeweils
ﬂ einen Bereich fir Eingangs- und Ausgangsdaten festzulegen (s. obiges
Beispiel).

Weitere Hinweise zum Aufbau der Hardware-Konfiguration entnehmen Sie bitte Kap.
6 Telegrammeditor bzw. Kap. 13 oder der Application Note mit kompletten
Beispielprojekten einschlief3lich Funktions- und Datenbausteinen fur SIMATIC S7.
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6 Telegrammeditor
6.1 Einleitung

Mit dem Telegrammeditor wird festgelegt, wie der Servopositionierregler die
empfangenen und zu sendenden Daten zu interpretieren hat. Die Firmware der
Produktstufe 3.0 der Servopositionierregler SE-Power unterstiitzt den
Datenaustausch mit dem Dienst DP-VO0. Die Daten werden zyklisch mit sog.
Telegrammen ausgetauscht. Hierbei werden die beiden folgenden Gruppen
unterschieden:

Empfangstelegramme : Ubertragene Daten vom Master zum Slave, auch
als Ausgangsdaten bezeichnet.

Antworttelegramme Zu Ubertragende Daten vom Slave zum Master,
auch als Eingangsdaten bezeichnet.

Jedes Telegramm kann maximal 10 Eintrage aufweisen.

Im Projekt des PROFIBUS-Masters werden Datenbereiche erstellt, z.B.
Datenbausteine. In diese Datenbereiche werden die Eingangs- und Ausgangsdaten
von Master und Slave abgelegt. Beim Projektieren muss der Anwender die Inhalte
und deren Reihenfolge sowie die Grol3e der beiden Datenbereiche Ubereinstimmend
auf Seiten von Master und Slave angeben.

Diese Parametrierungen sollten vor der Aktivierung der Kommunikation durchgefiihrt
werden.

6.2 Empfangstelegramme

Die Produktstufe 3.0 der Firmware der Servopositionierregler SE-Power unterstitzt 4
Empfangstelegramme. Einige dieser Telegramme sind fest an eine Betriebsart
gebunden. Dies erleichtert dem Anwender den Wechsel zwischen verschiedenen
Betriebsarten. Ein zusatzlicher Parameter fir die Betriebsart muss nicht mit
ubertragen werden. Die nachfolgende Tabelle gibt eine Ubersicht tiber
Betriebsartbindung der Empfangstelegramme:

Telegramm Betriebsart

Empfangstelegramm 0 Positionieren

Empfangstelegramm 1 | Drehzahlregelung

Empfangstelegramm 2 | keine

Empfangstelegramm 3 keine

Sobald eine entsprechende Telegrammkennung im Servopositionierregler gelesen
wird, erfolgt die Uberprifung und ggf. Parametrierung der entsprechenden
Betriebsart.
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Fur jedes Empfangstelegramm sind die Parameternummern einzutragen. Damit ist
die Information Uber die Bedeutung der Daten im Telegramm im
Servopositionierregler hinterlegt. Es ist zu beachten, dass bei den
Empfangstelegrammen 0..2 an der Adresse 2 jeweils das sog. Control word
eingetragen ist bzw. wird (Lange: 2 Byte). Diese einheitliche Festlegung erleichtert
die Erstellung von Applikationen bzw. die Anwendung der von Afag erstellten
Beispielprojekte fur SIEMENS SIMATIC S7. Die weiteren Eintrage konnen beliebig
aus dem Objektverzeichnis der Parameternummern ausgewahlt werden. Hierbei ist
lediglich die Eignung zu beachten. Reine Istwertdaten kdnnen beispielsweise nicht in
Empfangstelegramme eingetragen werden.

Bei den Empfangstelegrammen sind zuséatzlich noch die Antworttelegramme zu
selektieren. Der Anwender kann fiir jedes Empfangstelegramm ein eigenens
Antworttelegramm festlegen und konfigurieren. In den meisten Fallen ist es jedoch
einfacher, fir alle Betriebsarten (Empfangstelegramme 0..2) das gleiche
Antworttelegramm zu verwenden. Dies reduziert den Programmieraufwand auf
Seiten des Masters. Darlber hinaus werden vom Master in der Regel in allen
Betriebsarten die gleichen Istwertdaten vom Servopositionierregler bendtigt.

Abbildung 6.1 zeigt ein Beispiel fir das Empfangstelegramm 0O (Betriebsart
Positionieren). Die Eintrdge kdnnen durch Markieren direkt geandert bzw. vom
letzten Eintrag ausgehend sukzessive gel6scht werden. Beim Markieren eines
Eintrages erscheint ein zusétzliches Feld, in dem die Parameternummer eingegeben
werden kann. Neue Telegrammeintrage werden am Ende angefligt.

Telegrammeditor Profibus

~ Telegrammtyp

(* Empfangstelegramm { Master >> Slave }
" Antworttelegramm { Slave >- Master }

~T elegrammeditor

—I Empfangstelegramm 0 j

ADR = 1 : Eintrag = 2010.0 (1 Byte ) Eifltrag dhdern I
ADR = 2 : Eintrag = 2670 (2 Bytez=)
ADR = 4 : Eintrag = 1001.0 {3 Eyte=s) ¥ T
ADR = § : Eintrag = 10011 (1 Bytes) Eintrag anfiigen I
ADR = 12 : Eintrag = 1001.5 (4 Bytes) -

Untersten Eintrag loschen |
Speicherbelegung: 16 Bytes

—— dazugehoriges IAntwnrttelegramm 1] :i

« Ok

Abbildung 6.1: Zusammenstellung eines Empfangstelegramms

In dem in Abbildung 6.1 dargestellten Beispiel werden folgende Parameter
Ubertragen:
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Adres |Inhalt Beschreibung
se (Parameternummer)
0 Kennung (= OXEOQ) Fest eingestellte Kennung
1 8 Bit Platzhalter (PNU 2010 |frei
0)
2 Control word 1 (PNU 967 0) | Steuerwort zur Geratesteuerung, muss fest an
dieser Adresse liegen
4 Zielposition (PNU 1001 0) | Zielposition, Angabe in der fir PROFIBUS
eingestellten physikalischen Einheit einer
Position
8 Fahrgeschwindigkeit Fahrgeschwindigkeit wahrend der
(PNU 1001 1) Positionierung, Angabe in der fir PROFIBUS
eingestellten physikalischen Einheit einer
Drehzahl
12 Beschleunigungen (PNU Kombination der Werte flr Beschleunigung
1001 5) und Bremsbeschleunigung, Angabe in der flr
PROFIBUS eingestellten physikalischen
Einheit einer Beschleunigung

Detailliertere Beschreibungen zu den Parameternummern sind den Kapiteln 9, 10
und 12 zu entnehmen.

6.3 Antworttelegramme

Die Produktstufe 3.0 der Firmware der Servopositionierregler SE-Power unterstitzt 4
Antworttelegramme.

Fur jedes Antworttelegramm sind die Parameternummern einzutragen. Damit ist die
Information Uber die Bedeutung der Daten im Telegramm im Servopositionierregler
hinterlegt. Es ist zu beachten, dass bei den Antworttelegrammen 0..2 an der Adresse
2 jeweils das sog. Status word eingetragen ist bzw. wird (Lange: 2 Byte). Diese
einheitliche Festlegung erleichtert die Erstellung von Applikationen bzw. die
Anwendung der von Afag erstellten Beispielprojekte fur SIEMENS SIMATIC S7. Die
weiteren Eintrage kdnnen beliebig aus dem Objektverzeichnis der
Parameternummern ausgewahlt werden. Hierbei ist lediglich die Eignung zu
beachten. Parameter, die nur geschrieben werden kénnen, kbnnen beispielsweise
nicht in Antworttelegramme eingetragen werden.

Abbildung 6.2 zeigt ein Beispiel fir das Empfangstelegramm 0O (Betriebsart
Positionieren). Die Eintrdge kdnnen durch Markieren direkt geandert bzw. vom
letzten Eintrag ausgehend sukzessive geldscht werden. Beim Markieren eines
Eintrages erscheint ein zusétzliches Feld, in dem die Parameternummer eingegeben
werden kann. Neue Telegrammeintrage werden am Ende angefligt.
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Abbildung 6.2: Zusammenstellung eines Antworttelegr

In dem in

Telegrammeditor Profibus ]
~Teleg yp
¢ Empfangsteleqgramm { Master > Slave }
{+ Antworttelegramm { Slave >> Master )
~ T elegrammeditor
Antworttelegramm 0 LI
ADE = 1 : Eintrag = 1500.0 (1 Byte ) Eintiag andemn I
ADE = 2 : Eintrag = 968.0 (2 Byte=s)
ADR = 4 : Eintrag = 1100.0 {4 Bytes) = = |
ADR = § : Eintrag = 1101.0 (4 Eytes) Einlag enfngen
ADE = 12 : Eintrag = 11020 (4 Bytes) = .
RADR = 16 : Eintrag = 1141.0 (4 Bytes) Untersten Eintrag loschen |
Sb_eichelhe_legur'l_g: 20 Bytes
 OK

Abbildung 6.2 dargestellten Beispiel werden folgende Parameter (i

amms

bertragen:

Adres |Inhalt Beschreibung
se (Parameternummer)
0 Kennung (= 0xFO0) Fest eingestellte Kennung
1 Betriebsart (PNU 1500 0) | Aktuelle Betriebsart des
Servopositionierreglers
2 Status word 1 (PNU 968 0) | Steuerwort zur Geratesteuerung, muss fest an
dieser Adresse li